Plan studiow

Mechatronika I stopnia (stacjonarne). Siatka obowiazuje od roku akademickiego 2019/2020.

Lp. M(T:liﬂu Nazwa przedmiotu/ moduiu Typ Suma godzin Suma P]; g,lr(;y zal?iocrzrvreliia Wydziat Kod przedmiotu
w C L P
1 | MT_1 |Fizyka P 30 15 | 30 75 4 Z WEIiI MT 1501 01-0_2
2 | MT_2 |Funkcje elementarne P 30 30 2 Z WEil MT 1501 02-0_2
3 | MT_3 | Matematyka I P 30 30 60 5 E WEil MT 1501 03-0_2
= 4 | MT_4 | Podstawy elektrotechniki K 30 30 | 30 90 6 E WEil MT 1501 04-0_2
E 5 | MT_5 |Grafika inzynierska K 30 30 | 60 5 Z WM MT 1501 05-0_2
2| 6 | MT_6 | Wprowadzenie do mechatroniki K 30 30 2 V4 WM MT 1 501 06-0_2
?1 7 | MT_7 |Nauka o materiatach I K 30 30 60 4 E WM MT 1501 07-0_2
8 | MT_8 |BHP H%S 15 15 1 Z M MT 1S01 08-0_2
9 | MT_9 | Ochrona wilasnoéci intelektualnej H%S 15 15 1 Z WZ MT 1501 09-0_2
10 | MT_10 | Przysposobienie biblioteczne ®) 1 1 2 0 ZBO JM MT 1501 10-0_2
SUMA 211 106 90 30 437 30
Lp. M(idl:ﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; gl;;y zal;?czrgsia Wydziat Kod przedmiotu
W C L P
1 | MT_11 | Matematyka II P 30 30 60 4 E WEil MT 1502 11-0_2
2 | MT_12 | Podstawy metrologii K 30 30 2 Z WEil MT 1502 12-0_2
3 | MT_13 | Wybrane zagadnienia diagnostyki maszyn K 30 15 45 3 V4 WM MT 1502 13-0_2
4 | MT_14 | Informatyka I K 30 30 60 3 Z WEil MT 1502 14-0_2
5 | MT_15 | Wstep do komputerowego projektowania maszyn K 30 30 2 V4 WM MT 1502 15-0_2
6 | MT_16 | Mechanika techniczna K 30 30 | 30 90 6 E WM MT 1502 16-0_2
E 7 | MT_17 | Nauka o materiatach II K 30 30 60 4 E WM MT 1S0217-0_2
wn
=
é 8 | MT_18 | Przedmiot obieralny H1 HES 30 30 2 WM
MT18_1 | Elementy przedsiebiorczosci o] 30 30 | 2 | z WM | MT 15021812
MT18_2 | Mate i érednie przedsiebiorstwa 31]535 30 30 2 Z WM MT 1502 18-2_2
9 | MT_19 | Przedmiot obieralny H2 HES 30 30 2 WEIiI
MK19_1 | Zarzadzanie innowacjami 311538 30 30 2 Z WEII MT 1502 19-1_2
MT19_2 | Systemy innowacyjne OB. 30 30 2 Z WEIL MT150219-2 2
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HES |

10 | MT_20 | Jezyk nowozytny I Ob. 30 30 2 SJO
MT20_1 | Jezyk angielski I Ob. 30 30 2 Z SJO MT 1502 20-A_1
MT20_2 | Jezyk niemiecki I Ob. 30 30 2 Z SJO MT 1502 20-N_1
SUMA 240 90 135 0 465 30
Lp. M;:I:liﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; éll;;y z;aI;i()cl;IIelzia Wydziat Kod przedmiotu
W C L P
1 | MT_21 | Informatyka II K 30 30 60 4 E WEil MT 1503 21-0_2
2 | MT_22 | Techniki wytwarzania i systemy montazu K 30 30 60 5 Z WM MT 1503 22-0_2
3 | MT_23 | Wytrzymato$¢ materialow K 30 | 30 | 30 90 6 E WM MT 1503 23-0_2
4 | MT_24 | Rachunek prawdopodobienistwa i statystyka P 30 | 30 60 4 Z WEil MT 1 503 24-0_2
o 5 | MT_25 | Wychowanie fizyczne | (@) 30 30 0 Z SWF MT 1 503 25-0_2
E 6 | MT_26 | Metrologia wielkosci geometrycznych K 30 30 60 5 E WM MT 1 503 26-0_2
p=
@ 7 | MT_27 | Przedmiot obieralny M1 Ob. 30 30 60 4 WM
MT27_1 | Recykling Ob. 30 30 60 4 Z WM MT 1503 27-1_2
MT27_2 | Podstawy ekoinzynierii i zarzadzanie srodowiskiem Ob. 30 30 60 4 V4 WM MT 1503 27-2_2
8 | MT_28 | Jezyk nowozytny Il Ob. 30 30 2 SJO
MT28_1 | Jezyk angielski I Ob. 30 30 2 Z SJO MT 1503 28-A_2
MT28_2 | Jezyk niemiecki II Ob. 30 30 2 4 SJO MT 1 503 28-N_2
SUMA 180 120 150 0 450 30
Lp. M(idl:ﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; gl;;y zal;?czrgsia Wydziat Kod przedmiotu
W C L P
1 | MT_29 | Podstawy automatyki K 30 30 60 5 E WEIiI MT 1504 29-0_2
2 | MT_30 | Podstawy elektroniki K 30 30 60 4 E WEIiI MT 1504 30-0_2
3 | MT_31 | Podstawy konstrukcji maszyn K 30 | 30 30 | 90 7 E WM MT 1504 31-0_2
= 4 | MT_32 | Metrologia wielko&ci elektrycznych K 30 30 60 4 Z WEIl MT 1504 32-0_2
&1 5 | MT_33 | Wychowanie fizyczne II (@) 30 30 0 Z SWF MT 1504 33-0_2
% 6 | MT_34 | Teoria maszyn i mechanizméw K 30 15 | 30 75 4 Z WM MT 1504 34-0_2
95}
7 | MT_35 | Przedmiot obieralny M2 Ob. 30 30 | 60 4 Z WM
MT35_1 | Niezawodnos¢ systemoéw logistycznych Ob. 30 30 | 60 4 V4 WM MT 1504 35-1_2
MT35_2 | Podstawy logistyki Ob. 30 30 | 60 4 Z WM MT 1504 35-2_2
8 | MT_36 | Jezyk nowozytny III Ob. | | 30 | | 30 | 2 SJO
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MT36_1 | Jezyk angielski III Ob. 30 30 2 Y4 SJO MT 1504 36-A_3
MT36_2 | Jezyk niemiecki III Ob. 30 30 2 V4 SJO MT 1 504 36-N_3
SUMA 180 90 105 90 465 30
Lp. M;:I:liﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; éll;;y z;aI;i()cl;IIelzia Wydziat Kod przedmiotu
w c | L P
1 | MT_37 | Podstawy automatyzacji K 30 30 60 4 E WEII MT 1 505 37-0_2
2 | MT_38 | Teoria i technika sterowania K 30 | 30 | 30 90 6 E WEII MT 1 505 38-0_2
3 | MT_39 | Napedy elektryczne K 30 30 60 4 V4 WEIl MT 1 505 39-0_2
4 | MT_40 | Elementy teorii optymalizacji K 30 30 60 4 V4 WM MT 1 505 40-0_2
5 | MT_41 | Przedmiot obieralny E1 Ob. 30 15 45 3 WEil
MT41_1 | Mechatronika w systemach nadzoru i bezpieczeristwa Ob. 30 15 | 45 3 Y4 WEII MT 150541-1_2
MK41_2 | Mechatronika w medycynie Ob. 30 15 | 45 3 V4 WEII MT 150541-2_2
&
=
E 6 | MT_42 | Jezyk nowozytny IV Ob. 30 30 2 SJO
& MT42_1 | Jezyk angielski IV Ob. 30 30 2 E SJO MT 1505 42-A_4
MT42_2 | Jezyk niemiecki IV Ob. 30 30 2 E SJO MT 1505 42-N_4
7 | MT_43 | Przedmiot obieralny M3 Ob. 30 30 60 4 WM
MT43_1 | Zagadnienia eksploatacji maszyn w konstrukeji zespotéw mechatronicznych Ob. 30 30 60 4 Z WM MT 1505 43-1_2
MT43_2 | Elementy teorii niezawodnosci Ob. 30 30 60 4 Y4 WM MT 1505 43-2_2
8 | MT_44 | Przedmiot obieralny M4 Ob. 15 30 45 3 WM
MT44_1 | Wirtualne prototypowanie maszyn i mechanizmoéw Ob. 15 30 45 3 V4 WM MT 1505 44-1_2
MT44_2 | Metoda elementéw skoriczonych Ob. 15 30 45 3 V4 WM MT 1505 44-2_2
SUMA 195 60 180 15 450 30
Lp. Mol\clifﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; éﬂ;;y ziﬁ:rzrgsia Wydziat Kod przedmiotu
W c ] L P
1 | MT_45 | Cyfrowe przetwarzanie sygnaléw K 30 30 60 4 E WEil MT 1 506 45-0_2
E 2 | MT_46 | Projekt inzynierski I O/Ob. 30 | 30 3 Z WM/WEil | MT 1 S06 46-0_2
§ 3 | MT_47 | Instalacje elektryczne i uklady zasilania K 30 30 60 4 E WEil MT 1506 47-0_2
&1 4 | MT_48 | Elementy systeméw zapewnienia jakosci KHES| 30 30 1 z WM MT 1 506 48-0_2
5 | MT_49 | Komputerowe systemy wspomagania projektowania maszyn K 15 30 45 4 V4 WM MT 1 506 49-0_2
5 | MT_50 | Przedmiot obieralny E2 | ob. | 30 | [30] 60 | 4 WEil
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W modulach przedmiotéw obieralnych Exx, Mxx, Hxx student dokonuje wyboru jednego z sposréd oferowanych przedmiotow

projekt inzynierski - studenci wybieraja tematyke i prowadzacego (réwny podzial pomiedzy dwoma wydzialami)

HES - przedmiot przypisany do dyscyplin HES

ZBO - zaliczenie bez oceny
K - przedmiot kierunkowy

O - przedmiot ogdlnouczelniany,
obowiazkowy

P - przedmiot podstawowy

Ob. - przedmiot obieralny

MT50_1 | Podstawy techniki mikroprocesorowej Ob. 30 30 60 4 Z WEII MT 1 506 50-1_2
MT50_2 | Systemy wbudowane Ob. 30 30 60 4 V4 WEIl MT 1 506 50-2_2
6 | MT_51 | Przedmiot obieralny M5 Ob. 30 30 | 30 | 90 6 WM
MT51_1 | Projektowanie systeméw mechatronicznych Ob. 30 30 | 30 | 90 6 E WM MT 1506 51-1_2
MT51_2 | Projektowanie mechatronicznych stanowisk badawczych Ob. 30 30 | 30 | 90 6 E WM MT 1506 51-2_2
7 | MT_52 | Przedmiot obieralny E3 Ob. 30 30 60 4 WEII
MT52_1 | Czujniki optoelektroniczne Ob. 30 30 60 4 Y4 WEiIl MT 1506 52-1_2
MT52_2 | Technika $wiattowodowa Ob. 30 30 60 4 Z WEil MT 1506 52-2_2
SUMA 195 0 180 60 435 30
Lp. M(T:liﬂu Nazwa przedmiotu/ modutu Typ Suma godzin Suma P]; gl;;y z;iocer::lia Wydziat Kod przedmiotu
W C L P
1 | MT_53 | Bezpieczenistwo uzytkowania urzadzen elektrycznych K 30 30 2 V4 WEIl MT 1 507 53-0_2
2 | MT_54 | Podstawy robotyki K 30 30 60 6 E WM MT 1507 54-0_2
3 | MT_55 | Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna systemoéw mechatronicznych K 30 15 45 6 E WEII MT 1 507 55-0_2
4 | MT_56 | Seminarium O/ Ob. 10 | 10 2 Z |WM/WEil| MT 1507 56-0_2
E 5 | MT_57 | Projekt inzynierski II O/ Ob. 30 | 30 4 Z |WM/WEil| MT 1507 57-0_2
[92]
=
% 6 | MT_58 | Przedmiot obieralny E4 Ob. 30 30 60 5 WEIl
MT58_1 | Systemy mikroelektromechaniczne Ob. 30 30 60 5 Y4 WEiI MT 1507 58-1_2
MT58_2 | Czujniki i aktuatory Ob. 30 30 60 5 V4 WEi MT 1507 58-2_2
7 | MT_59 | Przedmiot obieralny E5 Ob. 30 30 60 5 WEil
MT59_1 | Wirtualne systemy sterowania i nadzoru Ob. 30 30 60 5 V4 WEiIl MT 1507 59-1_2
MT59_2 | Podstawy monitorowania i diagnostyki ukladéw mechatronicznych Ob. 30 30 60 5 Y4 WEiIl MT 1507 59-2_2
SUMA 150 0 105 40 295 30
tacznie godzin 1351 466 945 235 2997 | 210 ECTS
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