3. Efekty uczenia sie dla kierunku studiow ROBOTYZACJA PROCESOW WYTWORCZYCH

Opis efektéw uczenia sie dla kierunku: Robotyzacja proceséw wytworczych

Poziom
ksztalcenia:

Studia pierwszego stopnia

Profil ksztalcenia:

Ogolnoakademicki

Symbol kierunkowego

efektu uczenia sie

Opis kierunkowego efektu uczenia sie

Symbol
uniwersalnej
charakterystyki
pierwszego
stopnia dla
poziomu 6¥)

Symbol
charakterystyki
drugiego stopnia
efektéw uczenia sie
dla kwalifikacji na
poziomie 6**)

Symbol
charakterystyki
drugiego stopnia
efektéw uczenia sie
dla kwalifikacji
umozliwiajacych
uzyskanie
kompetencji
inzynierskich ***

Osoba posiadajaca kwalifikacje pierwszego stopnia:

w zakresie wiedzy

RPW1A_WO01

ma wiedze z zakresu automatyzacji proceséw przemystowych
obejmujaca zagadnienia techniczne, organizacyjne i ekonomiczne

PoU_W

P6S_WG

P6S_WG

RPW1A_WO02

ma wiedze z matematyki i fizyki niezbedna do opisu probleméw
inzynierskich w zakresie mechaniki, budowy i eksploatacji maszyn

oraz automatyki i robotyki.

P6U_W

P6S_WG

RPW1A _WO03

ma wiedze z zakresu teorii algorytméw niezbedna do opisu

procedur w procesach wytwoérczych

P6U_W

P6S_WG

RPW1A _W04

ma zaawansowang wiedze w zakresie mechaniki klasycznej i

mechaniki technicznej

P6U_W

P6S_WG
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ma wiedze w zakresie zmiennosci wlasnosci mechanicznych i
RPW1A _W05 trwalo$ci materialéw stosowanych w konstrukcjach robotéw P6U_W P6S_WG P6S_WG
przemystowych

ma wiedze z zakresu matematyki i fizyki, w zakresie niezbednym do
RPW1A_WO06 zrozumienia zasad dzialania typowych ukladéw sterowania P6U_W P6S_WG
stosowanych w robotyce i automatyce przemystowej

ma zaawansowang wiedze w zakresie metod pomiarowych
RPW1A_WO07 wykorzystywanych w systemach automatyki i robotyki P6U_W P65_WG
przemystowej

ma zaawansowang wiedze z zakresu metod obliczeniowych i ich
zastosowania do analizy i rozwigzywania probleméw technicznych

RPW1A_WO08 PoU_W P6S_WG
B z zakresu mechaniki, budowy i eksploatacji maszyn, automatyki B B
i robotyki
RPW1A_WO09 ma wiedze z zakresu teorii sterowania PeU W P6S_ WG
. - h
RPWIA W10 ma zaawansowang wiedze z zakresu napedéw stosowanych w P6U W P6S WG P6S WG

maszynach, robotach oraz urzadzeniach technologicznych

ma wiedze z zakresu budowy, programowania i zastosowania
RPWI1A_W11 przemystowych programowalnych ukladéw sterowania oraz P6U_W P65_WG P65_WG
inteligentnych moduléw pomiarowych

ma wiedze z zakresu mechaniki i inzynierii mechanicznej niezbedna

RPWIA_W12 do projektowania robotéw przemystowych i ich osprzetu oraz czesci P6U_W P65_WG P65_WG
maszyn
ma wiedze z zakresu metod pomiaru wielkosci geometrycznych i

RPW1A_W13 , PeU_W P6S_WG
zasad tolerowania elementéw maszyn

RPWIA W14 zna ogf’)ln.ez zasac/ly‘ tworzenia i rozwoju form indywidualnej P6U W P6S. WK P6S. WK
przedsiebiorczosci

RPWIA W15 zna podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wlasnoéci P6U W P6S. WK

przemystowej i prawa autorskiego
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ma wiedze z zakresu badan operacyjnych niezbedna do planowania

RPW1A_W16 ) . . ) P6U_W P6S_WG P6S_WG
i oceny wydajnosci zrobotyzowanych proceséw wytworczych
RPWIA W17 ma wiefize z zakfesu problematy.ki rozwoju, cyklu zycia i recyklingu P6U W P6S_WG P6S. WG
systemoéw wytworczych oraz zwigzanych z tym dylematach P65_WK
ma wiedze z zakresu technologii wytwarzania i proceséw
RPW1A_W18 wytworczych, szczegdlnie w branzach przemystowych o wysokim P6U_W P65_WG P65_WG
stopniu robotyzacji
RPW1A W19 zna nor@y okreéla/jqce zasady tworzenia dokumentacji technicznej P6U W P6S. WG
maszyn i urzadzen
w zakresie umiejetnosci
potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania
RPW1A_UO1 1stn1e]e}cycﬁ rozwigzan tec}.mlczn}fc,:h z obsz'aru m.echamkl, budowy i P6U_U P6S. UW P6S. UW
eksploatacji maszyn, a takze ocenic te rozwigzania pod wzgledem
uzytkowym i ekonomicznym
potrafi komunikowac¢ sie z uzyciem adekwatnej, specjalistycznej
RPW1A_UQ02 terminologii, w tym bra¢ udziat w dyskusji, przedstawiac oraz PeU U P6S_UK
oceniac r6zne opinie i stanowiska
potrafi wykonaé typowa dokumentacje projektowa z obszaru P6S UK
RPW1A_UO3 mechaniki, budowy maszyn, automatyzacji i robotyzacji uzywajac P6U_U -
o . . . . P6S_UW
odpowiednio dobranych informacji, metod i narzedzi
postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego
RPW1A_U04 Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego oraz podstawowa P6U_U P6S_UK
terminologia z zakresu inzynierii mechanicznej
RPW1A_UO5 potréﬁ s.amodZ1eln1e planowac i realizowac wlasne uczenie sie przez P6U U P6S. UU
cale zycie
potrafi wykorzystywac posiadana wiedze do formulowania
RPW1A_UO06 i rozwigzywania ztozonych probleméw inzynierskich z zakresu PeU_U P6S_UW P6S_UW

automatyzacji i robotyzacji proceséw
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potrafi wykorzystywacé posiadang wiedze do modelowania i
komputerowego symulowania proceséw wytwoérczych, w tym

RPW1A_U07 . , s : PoU_U P6S_UW P6S_UW
réwniez stosujac zaawansowane techniki informacyjno-
komunikacyjne

RPWIA U08 Potrafi z‘a}.)l'anovxfac’ i p’rzep'row.:adzic’ pomiary oraz zinterpretowac P6U_ U P6S. UW P6S. UW
ich wyniki i wyciggnaé wnioski

RPW1A_ U09 pot?afi dobra¢ 'material}i i technologie wytV\.f'arzania d'o wymagan P6U U P6S UW P6S UW
projektowych i warunkéw pracy konstrukcji mechanicznych
potrafi zaprojektowad, wykonac i zaprogramowac prosty ukiad

RPW1A_U10 automatycznego sterowania uzywajac odpowiednio dobranych P6U_U P6S_UW P6S_UW
metod, technik i narzedzi
potrafi dokona¢ identyfikacji procesu wytwoérczego wykorzystujac

RPW1A_U11 ) L PeU_U P6S_UW P6S_UW
metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne

RPW1A U12 potrafi opslug1wac i konserwowac roboty przemystowe i urzadzenia P6U U P6S. UW P6S. UW
peryferyjne

RPW1A_U13 stosuje zasady bezpieczeristwa i higieny pracy PeU_U P6S_UW
potrafi zaprojektowac oraz wykonaé przemystowy uktad

RPW1A_U14 pomiarowy uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, P6U_U P6S_UW P6S_UW
narzedzi i materiatow
potrafi - przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich -

RPW1A_U15 uwzgledniac ich aspekty systemowe i pozatechniczne, w tym P6U_U P6S_UW P6S_UW
rachunek ekonomiczny

RPWI1A Ul6 potrafi p.rojektowac’ mar}ipulatory, roboty oraz urzadzenia P6U U P6S. UW P6S. UW
peryferyjne wykorzystujac standardowe podzespoly
potrafi opracowac plan operacyjny (harmonogram) prostego procesu

RPW1A_U17 wytworczego i przeprowadzi¢ analize wykorzystania zasobéw PeU_U P6S_UW P6S_UW

technicznych i materialowych
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fi zaol y & ok hnoloed
RPW1A U18 potra %zap anowac/1‘przeprov?7a.dz1c eksperyment technologiczny P6U U P65 UW P65 UW
oraz zinterpretowac jego wyniki
potrafi dobrac robota produkcyjnego lub grupe robotéw wraz z ich
RPW1A_U19 oprzyrzadowaniem i sterowaniem spetniajagcych wymagania P6U_U P6S_UW P6S_UW
produkcyjne
RPW1A_U20 potrafi plan?wa?’ i OTga‘nizow‘aé prace i.ndywidualnq oraz w zespole, P6U.U P6S.UO
a takze wspoétdziata¢ z innymi osobami w ramach prac zespotowych
w zakresie kompetencji spolecznych
jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i uznawania jej
RPW1A_ K01 znaczenia w rozw1qzy\'/vanu% prol‘)k‘e‘mow poz/nawczych i P6U_K P6S. KK
praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku
trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu
RPW1A K02 jest gjtotow d'o 1n1c]o?van1'a dz1a1.::1rT na rzecz g/;rupy 1' P6U_K P6S. KO
wspotorganizowania dziatalnosci na rzecz srodowiska spotecznego
. ) lani ) fosional .
RPWIA K03 jest gotow .do dzia arua. W sposob profesjonalny oraz przestrzegania P6U K P6S KR
zasad etyki zawodowej
. ) Slonia i dzialani . .
RPW1A_K04 jest gOt.OW ‘c?o my$lenia i dzialania w sposéb przedsiebiorczy, w tym P6U_K P6S_KO
do realizacji celéw spotecznych
RPWIA K05 jest got(")w do odpox'/viedziabego pelnienia rél zawodowych, w tym P6U K P6S KR
dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

*) Symbol uniwersalnej charakterystyki pierwszego stopnia dla poziomu 6, zawartej w zalaczniku do ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie
Kwalifikacji, t.j. Dz.U. z 2017 r. poz. 986

**) Symbol charakterystyki drugiego stopnia efektéw uczenia sie dla kwalifikacji na poziomie 6, zawartej w zalaczniku do rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji, Dz.U.
z 2018 r. poz. 2218

***) Dotyczy wylacznie kierunkéw studiéw umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich - symbol charakterystyki drugiego stopnia efektéw uczenia sie dla
kwalifikacji umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich, zawartej w zalaczniku do rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada
2018 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektéw uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji, Dz.U. z 2018 r. poz. 2218
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