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Przebieg ¢wiczenia:

1. Przygotowanie modelu numerycznego

Przedmiot obliczen stanowi model cienkosciennego profilu ceowego 0 wymiarach

gabarytowych przekroju 80 x 40 x 1 mm i dhugosci 300 mm, ktérego geometri¢ nalezy
przygotowa¢ wykorzystujac narzedzia modutu Sketcher oraz Part.
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Rys.1 Model geometryczny i numeryczny ceownika

Charakterystyka modelu dyskretnego:

- wlasciwosci materialowe: nalezy przyjac¢ charakterystyke materiatu liniowo-sprezystego
o nastgpujacych wilasciwosciach: modut Younga E = 70 000 MPa, liczba Poissona v = 0.33
(aluminium),

- warunki brzegowe: utwierdzenie przegubowe przekrojow koncowych profilu w punktach
referencyjnych w sposdb nastepujacy: punkt RP-1- zablokowanie 3 translacyjnych stopni
swobody oraz rotacyjnego stopnia swobody zwigzanego z obrotem profilu wzdluz osi ce-
ownika; RP-2 - zablokowanie 2 translacyjnych stopni swobody, pozostawiajagc mozliwo$é
translacji przekroju na kierunku osiowym profilu (0§ Z) oraz rotacyjnego stopnia swobody
zwigzanego z obrotem profilu wzdtuz osi ceownika; punkty referencyjne nalezy okresli¢ w
srodku cigzkosci profilu, ktorego wspdirzedne okreslono w sposéb nastepujacy: y = 0 (0$
symetrii profilu) x = 10.39 mm (odlegto$¢ mierzona od dtuzszej krawedzi profilu),

- interakcje: nalezy zdefiniowac¢ interakcje typu Coupling umozliwiajace sztywne potacze-

nie wszystkich kinematycznych stopni swobody punktow RP-1 i RP-2 z krawedziami prze-
krojow koncowych profilu,
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- obcigzenie modelu: jednostkowa sita skupiona przytozona w punkcie RP-2, powodujaca
Sciskanie profilu (zapewni to otrzymanie warto$ci obcigzenia krytycznego bezposrednio w
N),

- siatka MES: do dyskretyzacji modelu nalezy zastosowac strukturalng siatke elementéw
skonczonych opartag na czteroweztowych elementach powlokowych z liniowg funkcja
ksztattu o oznaczeniu S4R; gestos¢ siatki przyja¢ 4 mm,

- typ analizy: nalezy zdefiniowa¢ analize typu Linear perturbation — Buckle z wykorzysta-
niem solvera typu Lanczos, przeznaczonego do obliczen zagadnien wiasnych, wyznaczy¢
pierwszych 10 postaci wyboczenia i odpowiadajgcych im warto$ci obcigzenia krytycznego,

- edycja i interpretacja wynikdéw: w module Visualisation nalezy wyedytowaé poszcze-
golne postacie wyboczenia uktadu oraz odpowiadajgce im wartos$ci obcigzenia krytycznego.
Przeprowadzi¢ dyskusje nt otrzymanych wynikow.

Viewport:1  ODB: EX/Abaqus-wyhiki/Ceownik-powloka.odb Viewport: 2 ODB: EXAbagus-wynhiki/Ceownik-powloka.odb
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Rys.2 Edycja wynikow obliczen — pierwsza posta¢ wyboczenia
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