Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn
Studia I stopnia

p . . Elektrotechnika i diagnostyka pojazdow
rzedmiot: .
samochodowych i maszyn roboczych
Rodzaj przedmiotu: Obieralny
Kod przedmiotu: MBM1S0769-1_1
Rok: I\Y%
Semestr: 7
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajeé i liczba godzin w semestrze: |30
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium 15
Projekt
Liczba punktow ECTS: 2
Sposéb zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cele przedmiotu
c1 Poznanie ukladéw elektrycznych i mechanicznych pojazdéw
samochodowych i maszyn roboczych
2 Poznanie metodyki badan diagnostycznych pojazdéw samochodowych
i maszyn roboczych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 Ma wiedze w zakresie podstaw elektrotechniki i elektroniki
> Ma wiedze w zakresie budowy pojazdéw samochodowych i maszyn
roboczych

Potrafi faczy¢ podstawowe uklady elektryczne i wykonywac¢ pomiary

3 wielkodci elektrycznych i nieelektrycznych
Efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

Zna budowe i zasade dziatania gléwnych ukladéw elektrycznych iich
EK1 ) : .

elementow w pojazdach samochodowych i maszynach roboczych

Zna budowe i zasade dzialania gléwnych ukladéw mechanicznych i ich
EK 2 ) . .

elementow w pojazdach samochodowych i maszynach roboczych

Zna urzadzenia diagnostyczne i sposoby badan gléwnych ukladéw
EK 3 : : L .

elektrycznych i mechanicznych pojazdéw samochodowych i maszyn




roboczych

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi rozpozna¢ podstawowe urzadzenia elektryczne i mechaniczne

EK 4 w pojazdach samochodowych i maszynach roboczych oraz oceni¢
stopien ich zuzycia
Potrafi wykonac¢ podstawowe badania diagnostyczne i ocenic¢ stan
EK 5 techniczny gléwnych urzadzen elektrycznych i mechanicznych
pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych
W zakresie kompetencji spotecznych:
Ma swiadomo$¢ znaczenia badani diagnostycznych i oceny stanu
EK 6 technicznego pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych dla
bezpieczenistwa uzytkownikéw i oséb postronnych
TreSci programowe przedmiotu
Forma zaje¢ - wyklady
Tresci programowe
W1 Budowa, zasada dziatania, zadania i diagnostyka akumulatoréw
i alternatoréw stosowanych w pojazdach i maszynach roboczych.
W2 Budowa, zasada dziatania, zadania i diagnostyka rozrusznikéw
stosowanych w pojazdach i maszynach roboczych.
Budowa, zasada dziatania, zadania i diagnostyka elementéw uktadu
W3 zaplonowego pojazdéw i maszyn roboczych (cewki, Swiece, przewody,
moduly zaptonowe).
Budowa, zasada dziatania, zadania i diagnostyka elementéw uktadu
W4 wtryskowego pojazdéw i maszyn roboczych (pompy paliwa,
wtryskiwacze, regulatory ci$nienia, sterowniki).
W5 Pojazd jako obiekt diagnostyki technicznej. Metody i metodyka badania
diagnostycznego pojazdu.
W6 Diagnostyka ukladu napedowego pojazdu. Hamownie podwoziowe.
W7 Linie diagnostyczne. Diagnostyka ukladu zawieszenia pojazdu.
W8 Diagnostyka ukladu hamulcowego pojazdu.
W9 Diagnostyka wukladow kierowniczych. Kontrola ustawienia kot
kierowanych.
W10 Diagnostyka kot jezdnych pojazdéw. Uszkodzenia opon i obreczy két.
Wywazanie koét.
W11 Zasady diagnozowania pojazdéw ciezarowych, specjalnych, ciagnikéw
i maszyn roboczych.
Forma zaje¢ - laboratorium
Tresci programowe
11 Wyznaczanie charakterystyk napieciowo-pradowych

i diagnostyka akumulatoréw i alternatoréw stosowanych w pojazdach

2




i maszynach roboczych.

Wyznaczanie charakterystyk ruchowych i diagnostyka rozrusznikéw

L2 stosowanych w pojazdach i maszynach roboczych.
Wyznaczanie charakterystyk i diagnostyka elementéw ukladu
L3 zaplonowego pojazdéw i maszyn roboczych (cewki, wiece, przewody,
moduly zaptonowe).
Wyznaczanie charakterystyk i diagnostyka elementéw ukladu zasilania
L4 paliwem pojazdéw i maszyn roboczych (pompy paliwa, wtryskiwacze,
regulatory ciSnienia, sterowniki).
Ogledziny zewnetrzne pojazdu samochodowego.
L5 Diagnozowanie uktadu napedowego pojazdu na hamowni
podwoziowe;j.
L6 Linia diagnostyczna. Diagnozowanie ukladu hamulcowego i uktadu
zawieszenia pojazdu.
L7 Diagnozowanie ukladu kierowniczego - kontrola geometrii ko6t
pojazdu. Diagnozowanie stanu oéwietlenia gtéwnego pojazdu.
Metody dydaktyczne
1 Wyklad z prezentacja multimedialng
2 Pomiary i ogledziny w laboratorium i na stanowisku diagnostycznym
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie wykladowe (pisemne lub ustne) 60 %
o2 Zaliczenie .pisemne z ¢wiczen 50%
laboratoryjnych
O3 Sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych 100%
04 Wykonanie prezentacji multimedialnej 100%
05 Wykonanie pracy praktycznej 100%
Literatura podstawowa
1 Herner A., Riehl H. J.: Elektrotechnika i elektronika w pojazdach
samochodowych. WKit.. Warszawa 2019.
5 Pacholski K.: Elektryczne i elektroniczne wyposazenie pojazdéw
samochodowych. Czeé¢ 112. WKik. Warszawa 2014.
3 Wroéblewski P., Kupiec ]J.: Diagnozowanie podzespotéw i zespotéw
pojazdéw samochodowych. WKit.. Warszawa 2015.
1 Nizinski S.: Diagnostyka samochodéw osobowych i ciezarowych. Dom Wyd.
Bellona, Warszawa 1999.
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Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 30
w tym:
Udzial w wykladach 15
Udziat w laboratoriach 15
Praca wlasna studenta, w tym: 20
Przygotowanie sie do zaliczenia 6
wyktadowego
Przygotowanie sie do zaje¢ 1
laboratoryjnych
Wykonanie sprawozdan z ¢wiczen 6
laboratoryjnych
Przygotowanie prezentacji 5
multimedialnej
Wykonanie pracy praktycznej 2
Laczny czas pracy studenta 50
Sumaryczna liczba punktéow ECTS dla 5
przedmiotu
Macierz efektow uczenia sie
Odniesienie
danego efektu
Efekt . uezenia sie do Cele TreSci Metody Metody
uczenia | efektow .
sie zdefiniowanych przedmiotu | programowe | dydaktyczne | oceny
dla kierunku
studiow
W1, W2, W3, 01, 02,
EK1 11\\/[/[]]3311\\/[/[1112—\/\/\\]]122’ C1 W4, 11, L2, 1,2 03, 04,
- L3,L4 05
EK 2 MBM1A_W12, C1 W5, W6, W7, 1,2 01, 02,




MBMI1A_W23 W8, W9, 03, 04
W10, W11,
L4,L5, L6, L7
W1, W2, W3,
W4, W5, W6,
MBM1A_W07, W7, W8, W9, 01, O2,
EK3 MBMI1A_W16 €l W10, W11, 1,2 03, 04
L1,L2, L3,
L4,L5, L6, L7
MBMI1A_U22, L1,L2, L3, 02, O3,
EK4 MBMI1A_U25 €L L4,L5, L6, L7 2 O4
MBMI1A_UIS, L1,L2, L3, 02, O3,
EKS MBMI1A_U19 1,C2 L4,L5 L6, L7 2 04
W1, W2, W3,
W4, W5, W6,
MBMI1A_KO03, W7, W8, W9,
EK6 MBMI1A_KO05 €l W10, W11, 1,2 ©1, 04
L1,L2, L3,
L4,L5 L6, L7
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