Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn
Studia I stopnia

Przedmiot: Konstrukcja pojazdéw samochodowych
i maszyn roboczych

Rodzaj przedmiotu: Obieralny

Kod przedmiotu: MBM1S0664-2 1

Rok: 111

Semestr: 6

Forma studiow: Studia stacjonarne

Rodzaj zajeé i liczba godzin 45

w semestrze:

Wyktad 15

Cwiczenia 30

Laboratorium

Projekt

Liczba punktow ECTS: 3

Sposéb zaliczenia: Zaliczenie

Jezyk wykladowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

c1 Uzyskanie wiedzy z zakresu konstruowania pojazdéw samochodowych i
maszyn roboczych

2 Uzyskanie umiejetnosci i kompetencji stosowania wybranych metod
konstruowania podzespoléw pojazddw samochodowych i maszyn roboczych

C3 Opanowanie metodyki postepowania przy wykonywaniu prac
konstrukcyjnych podzespotéw samochodéw i maszyn roboczych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1

Posiadanie wiedzy i umiejetnosci z zakresu matematyki obowiazujacej na
studiach I stopnia kierunku Mechanika i Budowa Maszyn

2 |Posiadanie wiedzy z zakresu mechaniki technicznej i kinematyki

3 |Posiadanie wiedzy z zakresu podstaw fizyki i podstaw konstrukcji maszyn

Efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

EK1

/na rodzaje pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych, ich wskazniki
techniczno ekonomiczne i mozliwosci jezdne.

EK2 maszyn roboczych

/na konstrukcje i dzialanie podzespoléw pojazdéw samochodowych i

EK 3 Zna podstawy teoretyczne i metody obliczer koniecznych do konstruowania




odzespotéw pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych

W zakresie umiejetnosci:

EK4

Potrafi wyznaczy¢ wymiary konstrukcyjne podzespotéw na podstawie
obliczerr wytrzymato$ciowych

EK 5

Potrafi wykonac analize wlasnosci podzespotéw i dobrac elementy
znormalizowane

W zakresie kompetencji spolecznych:

EK 6

Jest odpowiedzialny za rzetelnoé¢ uzyskanych wynikéw swoich prac i ich
interpretacje

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe

W1

Wymagania pojazdu i maszyny roboczej samojezdnej ze wzgledu na
mozliwosci jezdne. WskazZniki techniczno-ekonomiczne pojazdu i
maszyny roboczej.

W2

Rodzaje pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych.

W3

Kota jezdne pojazdéw. Przyklady rozwigzan konstrukcyjnych koét
jezdnych samochodéw i maszyn roboczych.

W4

Konstrukgja, klasyfikacja i kinematyka zawieszenia pojazdu
samochodowego i maszyny roboczej. Konstruowanie elementéw
sprezystych i amortyzatorow.

W5

Konstrukcja uktadéw kierowniczych pojazdéw samochodowych i
maszyn roboczych. Przyklady rozwigzan uktadu kierowniczego oraz
przekladni kierowniczych.

W6

Konstrukcja hamulcéw pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych.
Przykltady rozwigzan uktadéw hamulcowych, korektoréw sit hamowania
oraz ukladéw wspomagajgcych i przeciwposlizgowych hamulcéw.

W7

Rozwigzania konstrukcyjne sprzegiet gtéwnych pojazdéw
samochodowych i maszyn roboczych. Metody doboru elementéw

sprzegiel.

W8

Konstrukcja mechanicznych skrzynek biegéw samochodéw osobowych,
ciezarowych i maszyn roboczych. Schematy kinematyczne skrzynek
biegéw.

W9

Konstruowanie synchronizatoréw. Systemy zmiany biegéw w
mechanicznych skrzyniach przekladniowych.

W10

Konstrukcja zespotéw hydromechanicznych pojazdéw i maszyn
roboczych. Przyklady rozwigzan przekladni planetarnych, przekladni
hydrokinetycznych i przekladni CVT.

W11

Skrzynki przekladniowe ciaggnikéw i maszyn roboczych. Konstrukcja
przekladni hydrostatyczne;.

W12

Uklady wykonawcze maszyn roboczych - rodzaje i dzialanie.




W13

Konstrukcja uktadéw roboczych koparko-tadowarki.

Konstruowanie watu napedowego i przegubé6w pednych. Kinematyka i

W14 | dynamika przegubu krzyzakowego. Konstrukcja przegubu
rownobieznego.
Konstrukcja mostu napedowego. Przyklady rozwiazan przekladni
W15 ] PP Sy
glownych, mechanizméw réznicowych i p6tosi napedowych.
Forma zaje¢ - ¢wiczenia
Tresci programowe
2 Konstruowanie sprzegla gléwnego pojazdu samochodowego i maszyny
w1 : . O . .
roboczej. Rysunek konstrukcyjny i niezbedne obliczenia.
Konstruowanie skrzyni przekladniowej o osiach statych lub o osiach
CW2 | obiegowych. Przyklady schematéw skrzyn biegéw i niezbednych
obliczen.
2 Konstruowanie parametrow jezdnych pojazdu mechanicznego.
CW3 e . .
Omowienie zakresu prac. Wykonanie projektu.
2 Konstruowanie automatycznych zespotéw napedowych. Rysunek
Cw4 o . . )
konstrukcyjny i niezbedne obliczenia.. Przyklady zadan..
CW5 Konstruowanie walu napedowego. Rysunek konstrukcyjny i niezbedne
obliczenia.
CW6 Konstruowanie mostu napedowego. Rysunek konstrukcyjny i niezbedne
obliczenia.
2 Konstruowanie zawieszenia samochodu. Rysunek konstrukcyjny i
w7 | . . .
niezbedne obliczenia.
2 Konstruowanie uktadu kierowniczego. Rysunek konstrukcyjny i
CW8 . . .
niezbedne obliczenia.
Konstruowanie uktadu hamulcowego z korektorem sit hamowania
CW9 | samochodu i maszyny roboczej. Rysunek konstrukcyjny i niezbedne

obliczenia.

Metody dydaktyczne

1 |Wyklad z prezentacja multimedialna.

3 |Cwiczenia rachunkowe

Metody i kryteria oceny

Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie wykladéw 60%
02 ?al.lczen.le pisemne kolokwium 509%
¢wiczeniowych
03 Zaliczenie indywidualnych prac 100%

obliczeniowych




Literatura podstawowa

1 Jaskiewicz Z., Wasiewski A.: Uklady napedowe pojazdéw samochodowych.
Oficyna Wyd. PW, Warszawa 2002

5 Orzetowski S.: Budowa podwozi i nadwozi samochodowych. WSiP, Warszawa
2006.

3 Poradnik inzyniera samochodowego. Elementy i materiaty. WKL, Warszawa
1990.

1 Dudczak A.: Koparkoladowarki. Maszynoznawstwo specjalistyczne. IMBiGS,
Warszawa 2008.

5 Reriski A.: Budowa samochodéw. Uktady hamulcowe, kierownicze i
zawieszenia. Warszawa 1998.

6 Micknass W., Popiol R., Sprenger A.: Sprzegla, skrzynki biegéw, waly i polosie
napedowe. WKE, Warszawa 2005.

” Kiernicki Z., Nieoczym A.: Podstawy budowy pojazdéw. Officina Simonidis.
Zamos¢ 2016.

Literatura uzupelniajaca

1 Prochowski L., Zuchowski A.: Samochody ciezarowe i autobusy. Pojazdy
samochodowe. WKL, Warszawa 2006.

> Studzinski K.: Samochéd. Teoria, konstrukcja i obliczanie. WKL, Warszawa
1980.

3 Jaskiewicz ~ Z.:  Projektowanie = ukladéw  napedowych  pojazdéw
samochodowych. WKE, Warszawa 1972

4 | Reimpell J., Betzler J.: Podwozia samochodéw. WKE, Warszawa 2001.

Obciazenie praca studenta

. . Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci . .
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 45
w tym:
Udziat w wykladach 15
Udziat w ¢wiczeniach 30
Praca wlasna studenta, w tym: 30
Wykonanie indywidualnych prac
. . 15
obliczeniowych
Przygotowanie sie do zaliczenia 8
wykladow
Przygotowanie sie do zaliczenia ¢wiczen 7
Laczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 3




| przedmiotu

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie
danego efektu

Efek? tezeta sie do Cele TresSci Metody Metody

uczenia efektow rzedmiotu | br mowe | dvdak 0 n
sie zdefiniowanych przedmiotu | programowe | dydaktyczne | = oceny
dla kierunku
studiow

MBM1A_ W23

EK1 MBMIA W14 C1 W1, W2, C3 1,2 01, 02
MBM1A_ W23

EK 2 MBMIA W14 C1 W3 - W15 1,2 01, 02
MBM1A_ W11

EK 3 MBMI1A W05 C1, C2 W3 - W15 1,2 02, O3
MBMIA_U09 WS - Wis,

EK 4 - C2,C3 CW1, CW2, 1,2 02, O3
MBM1A_U12 CWA - CWO
MBM1A_U19 -
MBM1A_U01 W3 - W15,

EK 5 MBM1A_U12 C2,C3 CW1, CW2, 1,2 02, 03
MBM1A_U19 CW4 - CW9
MBM1A_KO03
MBM1A_KO1 . .

EK 6 MBMI1A_ K02 C3 CW1 - CW9 2 O3
MBM1A_ K04

Autor programu:
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Adres e-mail:

z.kiernicki@pollub.pl
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organizacyjna:

Katedra Pojazdéw Samochodowych, Wydzial Mechaniczny




