Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn

Studia I stopnia

Przedmiot: Budowa pojazdéw samochodowych i
maszyn roboczych
Rodzaj przedmiotu: Obieralny
Kod przedmiotu: MBM1S50664-1 _1
Rok: 111
Semestr: 6
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajeé i liczba godzin 45
w semestrze:
Wyktad 15
Cwiczenia 30
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 3
Sposéb zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cel przedmiotu

C1 |Uzyskanie wiedzy z zakresu budowy samochodéw i maszyn roboczych

Uzyskanie umiejetnosci i kompetencji stosowania wybranych metod

C2 |obliczeniowych poszczegélnych podzespotéw samochodéw i maszyn

roboczych

C3

Opanowanie metodyki postepowania przy wykonywaniu obliczer
podzespoléw samochodéw i maszyn roboczych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1

Posiadanie wiedzy i umiejetnosci z zakresu matematyki obowiazujacej na
studiach I stopnia kierunku Mechanika i Budowa Maszyn

2 |Posiadanie wiedzy z zakresu mechaniki technicznej i kinematyki

3 |Posiadanie wiedzy z zakresu podstaw fizyki i podstaw konstrukcji maszyn

Efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

EK1

/na klasyfikacje pojazdoéw samochodowych i maszyn roboczych oraz ich
mozliwosci trakcyjne i wskazniki techniczno ekonomiczne.

EK2 maszyn roboczych

/na rodzaje, budowe i dziatanie podzespotéw pojazdéw samochodowych i

EK 3 Zna podstawy teoretyczne i metody obliczeri wytrzymaloéciowych




odzespotéw pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych

W zakresie umiejetnosci:

EK4

Potrafi wyznaczy¢ wymiary podzespoléw na podstawie obliczeni
wytrzymatosciowych

EK 5

Potrafi wykonac analize wlasnosci podzespotéw i dobrac elementy
znormalizowane

W zakresie kompetencji spolecznych:

EK 6

Jest odpowiedzialny za rzetelnoé¢ uzyskanych wynikéw swoich prac i ich
interpretacje

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe

W1

Klasyfikacja pojazdéw samochodowych. Klasyfikacja maszyn roboczych.
Wskazniki techniczno-ekonomiczne pojazdu mechanicznego.

W2

Mozliwosci jezdne pojazdu mechanicznego. Metody oceny wlasciwosci
trakcyjnych pojazdow.

W3

Sprzegla glowne pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych.
Metody doboru, obliczanie trwatosci sprzegiel. Sprzegla odsrodkowe.

W4

Mechaniczne skrzynki przekladniowe. Rodzaje i schematy kinematyczne
skrzynek biegéw. Budowa skrzynek samochodéw osobowych,
ciezarowych i maszyn roboczych.

W5

Zasady doboru przelozen w skrzyni biegéw. Synchronizatory - budowa,
dziatanie, obliczanie.

W6

Przektadnie planetarne. Sprzegta i przekladnie hydrokinetyczne. Zespoty
hydromechaniczne pojazdéw i maszyn roboczych. Przekladnie
bezstopniowe CVT.

W7

Skrzynki przekladniowe ciggnikéw i maszyn roboczych. Przektadnie
hydrostatyczne.

W8

Waly napedowe i przeguby. Kinematyka i dynamika przegubu
krzyzakowego. Rodzaje i budowa przegubéw pednych. Przeguby
homokinetyczne.

W9

Budowa mostu napedowego. Rodzaje przektadni gléwnych. Rodzaje
mechanizmoéw réznicowych. Obliczanie p6tosi napedowych.
Miedzyosiowe mechanizmy réznicowe.

W10

Zawieszenie pojazdu samochodowego - klasyfikacja, kinematyka,
budowa. Rodzaje elementéw sprezystych i amortyzatorow.

W11

Uklady kierownicze pojazdéw samochodowych i maszyn roboczych.
Dzialanie uktadu kierowniczego. Rodzaje przekladni kierowniczych.

W12

Rodzaje, budowa i skutecznoé¢ dziatania ukltadéw hamulcowych.
Uklady wspomagajace i przeciwposlizgowe hamulcéw. Korektory sit
hamowania.




W13

Uklady wykonawcze maszyn roboczych - rodzaje i dzialanie.

W14 | Budowa i dzialanie koparko-tadowarki.
Forma zajeé - éwiczenia
TreSci programowe
P Obliczenia trakcyjne pojazdu samochodowego lub koparko-fadowarki.
Cw1 L . B
Omowienie zakresu obliczen. Przyklady zadan.
CW2 Obliczanie sprzegla gtéwnego pojazdu samochodowego i maszyny
roboczej. Omoéwienie zakresu obliczen. Przyktady zadan.
Obliczanie skrzyni przektadniowej o osiach statych. Oméwienie zakresu
CW3 | obliczen. Schematy skrzyn biegéw. Obliczanie przekladni planetarne;j.
Przyklady zadan.
P Obliczanie hydromechanicznego zespotu napedowego. Oméwienie
CWwW4 o .
zakresu obliczen. Przyklady zadan.
CW5 Obliczanie walu napedowego. Omoéwienie zakresu obliczen. Przyklady
zadan.
CW6 Obliczanie mostu napedowego. Omoéwienie zakresu obliczeni. Przyklady
zadan.
P Obliczanie zawieszenia samochodu. Omoéwienie zakresu obliczen.
CW7 j
Przyklady zadan.
2 Obliczanie ukladu kierowniczego. Omoéwienie zakresu obliczen.
CWS8 B
Przyklady zadan.
Obliczanie ukladu hamulcowego z korektorem sit hamowania
CW9 | samochodu i maszyny roboczej. Oméwienie zakresu obliczeri. Przyklady

zadan.

Metody dydaktyczne

1 |Wyklad z prezentacja multimedialna.

2 |Cwiczenia rachunkowe

Metody i kryteria oceny

Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
o1 Zaliczenie wykladow 60%
02 Zal.iczen.ie pisemne kolokwium 50%
¢wiczeniowych
03 Indywidualne prace obliczeniowe 100%

Literatura podstawowa

Orzetowski S.: Budowa podwozi i nadwozi samochodowych. WSiP, Warszawa
2006.




2 | Prochowski L.: Mechanika ruchu. WKL, Warszawa 2005.

Prochowski L., Zuchowski A.: Samochody ciezarowe i autobusy. Pojazdy

3 samochodowe. WKL, Warszawa 2006.

1 Dudczak A.: Koparkotadowarki. Maszynoznawstwo specjalistyczne. IMBiGS,
Warszawa 2008.

5 Reriski A.: Budowa samochodéw. Uktady hamulcowe, kierownicze i
zawieszenia. Warszawa 1998.

6 Micknass W., Popiol R., Sprenger A.: Sprzegla, skrzynki biegéw, waly i pétosie
napedowe. WKE, Warszawa 2005.

” Kiernicki Z., Nieoczym A.: Podstawy budowy pojazdéw. Officina Simonidis.
Zamos¢ 2016.

Literatura uzupelniajaca
1 Poradnik inzyniera samochodowego. Elementy i materiaty. WKL, Warszawa

1990.

2 | Reimpell J., Betzler J.: Podwozia samochodéw. WKE, Warszawa 2001.

Studzinski K.: Samochdéd. Teoria, konstrukcja i obliczanie. WKL, Warszawa

3 1980.

1 Jaskiewicz Z., Wasiewski A.: Uklady napedowe pojazdéw samochodowych.
Oficyna Wyd. PW, Warszawa 2002

5 | Praca zbiorowa pod red. W. Les$niaka: Samochody od A do Z. WKL,

Warszawa 1978

Obciazenie praca studenta

. . Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci L s
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 45
w tym:
Udzial w wykladach 15
Udziat w éwiczeniach 30
Praca wlasna studenta, w tym: 30
Wykonanie indywidualnych prac
. . 15
obliczeniowych
Przygotowanie sie do zaliczenia
) 10
wyktadow
Przygotowanie sie do zaliczenia é¢wiczent 5
Laczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktéow ECTS dla 3
przedmiotu

Macierz efektow uczenia sie




Efekt
uczenia
sie

Odniesienie
danego efektu
uczenia sie do
efektow
zdefiniowanych
dla kierunku
studiéw

Cele
przedmiotu

Tresci
programowe

Metody
dydaktyczne

Metody
oceny

EK1

MBMI1A_W23
MBMI1A_W14

C1

W1, W2

1,2

01, O2

EK 2

MBMI1A_W23
MBMI1A_W14

C1

W3 - W14

1,2

01, O2

EK 3

MBMI1A_W11
MBMI1A_WO05

C1, C2

W3 - W14

1,2

02, O3

EK 4

MBMI1A_U01
MBM1A_U09
MBMI1A_U12
MBMI1A_U19

C2,C3

W2 - W14,
CW1 - CW9

1,2

02, O3

EK 5

MBMI1A_U01
MBMI1A_U12
MBMI1A_U19

C2,C3

W2 - W14,
CW1 - CW9

1,2

02, O3

EK 6

MBM1A_KO03
MBM1A_KO01
MBM1A_KO02
MBMI1A_KO04

C3

CW1 - CW9

O3
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