Karta (sylabus) przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn
Studia I stopnia

Przedmiot: Bezpieczeristwo obiektow technicznych
Rodzaj przedmiotu: Obieralny
Kod przedmiotu: MBM1S50355-1_1
Rok: 11
Semestr: 3
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajeé i liczba godzin w semestrze: |45
Wyktad 30
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt 15
Liczba punktéw ECTS: 3
Sposéb zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cele przedmiotu
c1 Przekazanie wiedzy z zakresu obowiazujacych norm oraz zasad oceny
poziomu bezpieczenstwa maszyn i urzadzen
2 Poznanie metod identyfikacji Zrédla zagrozenia, oceny ryzyka i
poziomu bezpieczenstwa maszyn i urzadzen
Nabranie umiejetnosci w zakresie wdrazania rozwigzan technicznych i
C3 organizacyjnych podnoszacych poziom bezpieczeristwa maszyn i
urzadzen

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Wiedza
1 Ma podstawowgq wiedze z zakresu budowy i konstrukcji maszyn i
urzadzen
2 Ma podstawowa wiedze z zakresu bezpieczenistwa i higieny pracy
Umiejetnosci
4 Potrafi wykorzysta¢ nabyta wiedze
5 Potrafi pozyskiwac informacje z literatury
6 Potrafi pozyskiwac i analizowa¢ informacje pozyskane z literatury i

innych Zrédet

Efekty uczenia sie

‘ W zakresie wiedzy:




Zna metody rozwigzywania probleméw w zakresie bezpieczeristwa

EK1 . : )
funkcjonalnego maszyn i urzadzen..
EK 2 Rozumie znaczenie norm i procedur bezpieczenstwa w kontekscie
zarzadzania i prowadzenia dzialalnosci gospodarcze;j.
EK 3 Zna metody identyfikacji Zrédta zagrozenia, oceny ryzyka i poziomu
bezpieczenistwa maszyn i urzgdzen.
W zakresie umiejetnoéci:
Potrafi przeprowadzi¢ ocene poziomu bezpieczenistwa oraz
EK 4 wprowadzi¢ rozwigzania techniczne i organizacyjne minimalizujgce
skutki awarii maszyn i urzadzen.
EK 5 Ma umiejetnoéc¢ Sledzenia rozwoju norm i regulacji prawnych
dotyczacych bezpieczeristwa przemystowego
EK 6 Potrafi dokona¢ identyfikacji Zrédla zagrozenia oraz przeprowadzic¢
ocene ryzyka na stanowiskach pracy.
W zakresie kompetencji spolecznych:
Ma swiadomos¢ pozatechnicznych aspektow dziatalnosci inzynierskiej,
EK 7 odpowiedzialnosci za podejmowanie decyzji, umiejetnosci pracy w
zespole
TreSci programowe przedmiotu
Forma zaje¢ - wyklady
Tresci programowe
W1 Wymagania dotyczace. bezpieczeristwa technicznego maszyn i
urzadzen
W2 Ogo6lne zasady BHP i normy wyznaczajace standardy bezpieczeristwa
w systemach przemystowych
Nowoczesne rozwigzania konstrukcyjne technologiczne oraz systemy
W3 zabezpieczen stosowane przez producentéw zwiekszajace
bezpieczeristwo maszyn.
Dyrektywy ,maszynowa” oraz ,narzedziowa” - standardy
W4 bezpieczeristwa, aspekty praktycznego stosowania, przyktady
wypadkéw.
W5 Identyfikacja Zrédta zagrozenia na stanowiskach pracy.
Wé Ryzyko zwigzane z zagrozeniami mechanicznymi i elektrycznymi
W7 Ocena poziomu bezpieczeristwa i ryzyka zwigzanego z zagrozeniami
mechanicznymi i elektrycznymi.
W8 Bezpieczenstwo funkcjonalne maszyn. Bezpieczenistwo systemow
zautomatyzowanych
Forma zaje¢ - projektowanie
Tresci programowe
P1 dyrektywa maszynowa i normy:

- zasady wprowadzania dyrektywy maszynowej do prawa krajowego,




- bezpieczenstwo zgodne z norma PN- EN ISO 13849-1,
- r6znice miedzy norma PN- EN ISO 13849-1 zastepujaca norme PN-
EN 954-1,

P2

elektryczne systemy sterowania zwigzane z bezpieczefistwem:
- projektowanie i dob6r komponentéw ukladoéw sterowania,
- urzadzenia ryglujace oraz ostony,

- kategorie funkgcji stop i rodzaje pracy,

- napedy spelniajace wymagania bezpieczenstwa,

- dyskusja i przyklady aplikacji,

P3

pneumatyczne systemy sterowania i napedu zwigzane z
bezpieczeristwem:

- wybrane Srodki ochronne stosowane w uktadach pneumatycznych,
- zachowanie si¢ napedoéw iich sterowanie,

- zanik i przywroécenie zasilania ze Zrédet energii, ponowne
uruchomienie,

- uklady oburecznego sterowania,

- analiza przykladowych ukladéw bezpieczeristwa

Metody dydaktyczne

Wyklad z prezentacja multimedialng

Zajecia projektowe z wykorzystaniem komputerowych metod
wspomagajacych analize bezpieczeristwa maszyn i urzadzen

Rozwigzywanie zadan obliczeniowych

Metody i kryteria oceny

Symbol
metody
oceny

Opis metody oceny Prog zaliczeniowy

o1

Kolokwium zaliczeniowe tresci

wyktadowych 60%

02

Sprawozdania z wykonanych projektéw 100%

Literatura podstawowa

1 Bezpieczenstwo w eksploatacji maszyn. Wybrane problemy zarzadzania

bezpieczeristwem, red. O. Downarowicz, PG, Gdansk 2003

5 Dzwiarek M.:Bezpieczeristwo funkcjonalne systeméw sterowania

maszynami

3 Dzwiarek M., Strawinski T.: Zapewnianie bezpieczeristwa uzytkowania

maszyn metodami sterowania

4 PN-EN 12100-1:2005 Bezpieczeristwo maszyn - Pojecia podstawowe, ogdlne

zasady projektowania - Cze$¢ 1: Podstawowa terminologia, metodyka

5 PN-EN 14121-1:2008 Bezpieczeristwo maszyn - Ocena ryzyka - Czes¢ 1:




Zasady

Polski Komitet Normalizacyjny: Bezpieczenstwo maszyn - Bezpieczenistwo
funkcjonalne elektrycznych, elektronicznych i elektronicznych

6 programowalnych systeméw sterowania zwigzanych z bezpieczeristwem
PN-EN 62061
Literatura uzupelniajaca
1 Branzowe czasopisma specjalistyczne, Zrodla internetowe, dokumentacja

techniczna producentéow

Obciazenie praca studenta

. . Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci L s
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 45
w tym:
Udzial w wykladach 30
Udzial w zajeciach projektowych 15
Praca wlasna studenta, w tym: 30
Przygotowanie do zaje¢ projektowych 10
Przygotowania sprawozdan 10
Przygotowanie do zaliczenia wykiadu 10
Laczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktéow ECTS dla 3
przedmiotu
Macierz efektow uczenia sie
Odniesienie
danego efektu
Efekt . tezeiha sie do Cele TreSci Metody Metody
uczenia | efektow .
si zdefiniowanych przedmiotu | programowe | dydaktyczne | oceny
dla kierunku
studiow
MBM1A_W12 W1-WS, P1-
EK1 MBMI1A W16 C1, C2 P3 1,2,3 01, 02
MBM1A_W19
EK 2 MBM1A_W21 C1,C2 Wl'VIY38' P1- 1,2,3 01, 02
MBM1A_W22
MBM1A_W23 W1-WS, P1-
EK 3 MBMIA_UO1 C2,C3 P3 1,2,3 01, 02
MBM1A_UO03 W1-WS, P1-
EK 4 MBMIA_U10 C1,C2,C3 P3 1,2,3 01, 02




MBMI1A U24 W1-WS, P1-

EKS | o o C2, C3 P3 123 o1, 02

EK6 | MBMIA U23 C2, C3 W1—VIY§, P1- 123 o1, 02
MBM_KO1 W1-WS, P1-

EK 7 VM Kod Cl, C2, C3 P3 123 o1, 02
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