Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn
Studia I stopnia

Przedmiot: Podstawy konstrukcji maszyn I
Rodzaj przedmiotu: Obowiazkowy
Kod przedmiotu: MBM 1504430 _1
Rok: 11
Semestr: 4
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajeé i liczba godzin w semestrze: |60
Wyktad 30
Cwiczenia 30
Laboratorium
Projekt
Liczba punktéw ECTS: 4
Sposéb zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cele przedmiotu
c1 Zapoznanie studentéw z podstawowymi elementami maszyn i
mechanizmoéw.
2 Zapoznanie studentéw z klasycznymi metodami obliczefi maszyn i
mechanizmoéw.
C3 Opanowanie umiejetnosci obliczania elementéw maszyn na podstawie
kryteriéw wytrzymaltosciowych.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Ma podstawowa wiedze w zakresie mechaniki technicznej i

1 wytrzymato$ci materiatow.
> Ma podstawowa wiedze w zakresie doboru materialéw inzynierskich
do zastosowan technicznych.
Ma wiedze w zakresie grafiki inzynierskiej w tym szczegélnie metod
3 odwzorowania stosowanych w zapisie konstrukcji oraz komputerowych
metod wspomagania procesu projektowania maszyn i mechanizméw.
Efekty uczenia sie
W zakresie wiedzy:
EK1 Ma wiedze w zakresie obliczen zmeczeniowych elementéw maszyn.
EK 2 Ma wiedze w zakresie obliczen potaczen spawanych, srubowych oraz

ksztaltowych.




EK 3

Ma wiedze w zakresie obliczen watéw maszynowych i weziow
lozyskowych.

EK 4

Ma wiedze w zakresie obliczerr geometrycznych przekladni zebatych.

W zakresie umiejetnoéci:

EK 5

Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia potaczen spawanych.

EK 6

Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia polgczeni Srubowych.

EK 7

Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia waléw maszynowych i weztéw
tozyskowych.

EK 8

Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia wymiaréw geometrycznych
przekladni zebatych, w tym przeprowadzi¢ korekcje zazebienia.

W zakresie kompetencji spolecznych:

EK 9

Ma $wiadomo$¢ postepowania w sposéb profesjonalny i ponoszenia
odpowiedzialnoéci za wlasng prace.

TreSci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe

W1

Ogo6lne uwagi dotyczace projektowania maszyn, podstawy obliczers
elementéw maszynowych, podstawowe wiadomosci o wytrzymatosci
zmeczeniowej, czynniki wplywajace na wytrzymalo$¢ zmeczeniows,
zmeczeniowe wspolczynniki bezpieczenstwa.

W2

Potaczenia spawane, podstawy obliczen wytrzymatosciowych polaczen
spawanych.

W3

Potaczenia srubowe, sity dziatajace w potaczeniu gwintowym,
sprawnos$¢ polaczenia gwintowego, klasyfikacja typowych
przypadkoéw obcigzen Srub, obliczenia wytrzymalosciowe polaczen
Srubowych (pierwszy oraz drugi przypadek obcigzen).

W4

Potaczenia ksztaltowe, obliczenia polaczerr wpustowych,
wielowypustowych, kotkowych i wielobocznych.

W5

Osie i waly, obliczenia wytrzymatoSciowe osi i waléw, ksztattowanie
waléw, obliczenia dynamiczne waléw.

W6

tozyska toczne, klasyfikacja tozysk tocznych, trwatosé tozysk,
rOwnanie trwalosci, nosnos¢ dynamiczna i spoczynkowa tozysk
tocznych, dobér lozysk tocznych, konstrukcja weztéw lozyskowych.

W7

Przekladnie mechaniczne, podzial przektadni, charakterystyczne
parametry, przekladnie zebate, podstawowe wymiary kota zebatego,
podstawy budowy uzebienia, zarys odniesienia, prawo zazebienia,
liczba przyporu, graniczna liczba zebow, korekcja kot zebatych
walcowych o zebach prostych.

W8

Kota zebate walcowe o zebach srubowych, podstawowe wymiary két o
zebach srubowych, zastepcza liczba zebéw, liczba przyporu w kotach o
zebach srubowych, korekcja kot zebatych walcowych o zebach




| srubowych.

Forma zaje¢ - ¢wiczenia

TreSci programowe

Obliczenia prostych elementéw maszynowych w przypadku obcigzen

Cw1
statych.
CW2 Wykresy zmeczeniowe, obliczenia rzeczywistego wspoélczynnika
bezpieczeristwa.
CW3 Obliczenia polgczen spawanych.
Cw4 Obliczenia polgczen Srubowych.
CW5 Obliczenia polaczen ksztattowych.
CW6 Obliczenia waléw maszynowych.
CW7 Obliczenia i dobor tozysk tocznych.
CW8 Korekcja zazebienia k6t walcowych o zebach prostych.
CW9 Korekcja zazebienia k6t walcowych o zebach srubowych.
Metody dydaktyczne
1 Wyktad konwencjonalny, wyktad multimedialny
2 Cwiczenia audytoryjne - rozwigzywanie zadan
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
o1 2 spraw.dz%any pisemne obejmujace 50%
zagadnienia teoretyczne
Sprawdzian pisemny obejmujacy
zagadnienia problemowe, warunkiem 0
02 L . 50%
przystapienia jest uzyskanie oceny
pozytywnej Ol
Zaliczenie ¢wiczen (ocena koricowa
03 03=0,201+0,802), warunkiem zaliczenia 50%
s oceny pozytywne O1, O2
Zaliczenie wykladu (ocena koricowa
04 04=0,801+0,202), warunkiem zaliczenia 50%
sg oceny pozytywne O1, O2
Literatura podstawowa
1 Dietrich M., red.: Podstawy konstrukcji maszyn, t.1-3, WNT, Warszawa,

1995,1999.

Czarnigowski J., Ferdynus M., Kudmierz L., Poniewaz G.: Podstawy
konstrukcji maszyn, Zbiér zadan, Edit, Otwock, 2008

3 Poniewaz G., Kuémierz L.: Podstawy konstrukcji maszyn: projektowanie

3




| mechanizméw érubowych oraz przekladni, Politechnika Lubelska, 2011

Literatura uzupelniajaca

WNT Warszawa 2005

Mazanek E., red.: Przyklady obliczer z podstaw konstrukcji maszyn, t.1,2,

2 Osinski Z., red.: Podstawy konstrukcji maszyn, PWN, Warszawa, 2003

3 Podreczniki, normy, katalogi i inne pomocnicze materialy dydaktyczne

Obciazenie praca studenta

. . Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci L s
aktywnosci

Godziny kontaktowe z wykladowca, 60
w tym:
Udzial w wykladach 30
Udzial w éwiczeniach 30
Praca wlasna studenta, w tym: 40
Przygotowanie do zajec¢ 10
Przygotowanie do sprawdzianéw 30
pisemnych
Laczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 4
przedmiotu

Macierz efektow uczenia sie

Odniesienie
danego efektu
Efekt | uczenia sie do Cele TreSci Metody Metody
uczenia | efektow rzedmiotu | programowe dydaktyczne | ocen
sie zdefiniowanych P prosgr ydakty y
dla kierunku
studiow
MBM1A_WO09,
MBM1A_W10, W1, CW1, 01, 03,
EK1 MBM1A_U09, €1, €2, CW2 1,2 04
MBM1A_U12
MBM1A_W09
- ’ W2, W3, W4
MBM1A_W10, fet ! 01, 03,
EK 2 MBMIA_ U0, C1,C2,C3 CWS\,/V%WLL, 1,2 O4
MBM1A_U12 !
MBM1A_WO09,
MBM1A_W10, W5, W6, CW6, 01, 03,
EK3 MBM1A_UQ9, €1, €2, G CW7 1,2 04
MBM1A_U12
EK 4 MBM1A_W09, | C1,C2, C3 | W7, W8, CWS, 1,2 01, O3,




MBM1A_W10, CW9 O4
MBMI1A_U09,
MBMI1A_U12
MBMI1A_U09, . 02, O3,
EKS MBMI1A_U12 < W3 2 O4
MBMI1A_U09, . 02, O3,
EK6 MBMI1A_U12 < Wi 2 04
MBMI1A_U09, . . 02, O3,
EK 7 MBMI1A_U12 C3 CWe6, CW7 2 o4
MBMI1A_U09, . . 02, O3,
EK 8 MBMI1A_U12 C3 CW8, CW9 2 o1
MBMI1A_KO01,
MBMI1A_KO02, .
EK 9 MBMI1A_KO4, C1,C2,C3 | W1-8, CW19 1,2 O1-4
MBMI1A_KO05
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