Karta (sylabus) modulu/przedmiotu
Mechanika i Budowa Maszyn
Studia I stopnia

Przedmiot: Mechanika og6lna I
Rodzaj przedmiotu: Obowiazkowy

Kod przedmiotu: MBM 1502280 _1
Rok: |

Semestr: 2

Forma studiow:

Studia stacjonarne

Rodzaj zajeé iliczba godzin w semestrze:

45

Wyklad 15
Cwiczenia 30
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 4
Spos6b zaliczenia: Egzamin
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cele przedmiotu
c1 Zapoznanie studenta z prawami mechaniki klasycznej, teoretycznej
1 stosowanej
C2 Zapoznanie studenta z metodami obliczeri uktadéw mechanicznych
C3 Przygotowanie studenta do korzystania z narzedzi inzynierskich
opartych na prawach mechaniki

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Potrafi postugiwac sie wiedza w zakresie praw i twierdzen
1 matematycznych z algebry, trygonometrii, rozwigzywaé rownania
algebraiczne.
2 Potrafi wykonywac¢ dzialania na wektorach
3 Zna rachunek ré6zniczkowy
Efekty uczenia sie
W zakresie wiedzy:
EK 1 Opisuje sity wewnetrzne elementéw konstrukcyjnych maszyn dla
obcigzen prostych
EK 2 Ma wiedze odnoénie réwnania réwnowagi uktadéw obcigzonych
sitami
EK 3 Ma wiedze odnosnie rodzaje ruchu punktéw ukladu mechanicznego
EK 4 Ma wiedze w zakresie stosowanych praw mechaniki w zagadnieniach




technicznych

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi rozwigza¢ zagadnienia réwnowagi plaskiego i przestrzennego

EKS ukladu sit

EK 6 Wyprowadza wnioski wynikajgce z zastosowania praw mechaniki

EK 7 Potrafi klasyfikowac i rozwigzywac zagadnienia zwigzane z
predkosciami i przyspieszeniami elementéw maszyn
W zakresie kompetencji spolecznych:

EK 8 Potrafi wyrazi¢ opinie o mechanicznych aspektach pracy maszyn i
urzadzen

EK 9 Pracuje samodzielnie i zespolowo postugujac sie swobodnie jezykiem
technicznym

Tresci programowe przedmiotu
Forma zaje¢ - wyklady
Tresci programowe

W1 Wprowadzenie i pojecia podstawowe: sila, jednostki sity, modele ciat,
punkt materialny, cialo doskonale sztywne. Prawa mechaniki Newtona.
Aksjomaty statyki. Wiezy i ich reakcje. Podstawowe dziatania na

W2 wektorach: dodawanie i odejmowanie wektoréw, iloczyn skalarny i
wektorowy

W3 Wypadkowa plaskiego zbieznego ukladu sit. Warunki réwnowagi
plaskiego zbieznego uktadu sil. Twierdzenie o trzech silach. Przykiad.

W4 Tarcie Slizgowe - model Coulomba, stozek tarcia.

W5 Pary sit i ich wlasnosci. Wypadkowa sit rownoleglych. Moment sity
wzgledem punktu.

W6 Redukgcja ptaskiego dowolnego uktadu sit. Moment gtéwny, wektor
glowny

W7 Warunki réwnowagi plaskiego dowolnego uktadu sit.

W8 Tarcie toczne.

W9 Przestrzenny zbiezny uklad sil. Wypadkowa przestrzennego zbieznego
uktadu sil, warunki réwnowagi.

W10 Kratownice plaskie, warunek statycznej wyznaczalnosci. Wyznaczanie
sit w pretach metoda rownowagi weztéw i przeciec.
Przestrzenny dowolny uklad sil. Moment sity wzgledem osi. Zwigzek

W11 miedzy momentem sily wzgledem osi a momentem sily wzgledem
dowolnego punktu. Redukcja dowolnego przestrzennego ukladu sil do
wektora gléwnego i momentu gtéwnego; warunki réwnowagi.
Srodek sit réwnolegtych. Definicja srodka ciezkosci. Srodki ciezkosci

W12 bryl, powierzchni i linii. Przyklad wyznaczania srodka ciezkosci na
podstawie definicji.

W13 Ruch prostoliniowy punktu. Predkos¢ i przyspieszenie w ruchu




prostoliniowym. Szczegdlne przypadki ruchu: ruch prostoliniowy
jednostajny i jednostajnie zmienny.

Réwnania dynamiki ruchu prostoliniowego punktu materialnego. Ruch

W14 . . :
prostoliniowy nieswobodnego punktu materialnego.
Pojecie sity bezwladnosci, rownowaga uktadu dynamicznego. Zasada
W15
d'Alemberta.
Forma zaje¢ - ¢wiczenia
Tresci programowe
2 Wprowadzenie i pojecia podstawowe: sita, jednostki sity, modele ciat,
Cwi . . s
punkt materialny, cialo doskonale sztywne. Prawa mechaniki Newtona
Aksjomaty statyki. Wiezy i ich reakcje. Podstawowe dziatania na
Cw2 wektorach: dodawanie i odejmowanie wektoréw, iloczyn skalarny i
wektorowy
2 Wypadkowa ptaskiego zbieznego ukladu sil. Warunki réownowagi
CW3 . . : . . .
plaskiego zbieznego uktadu sit. Twierdzenie o trzech sitach. Przyklad
CwW4 Tarcie §lizgowe - model Coulomba, stozek tarcia
CW5 Pary sit i ich wlasnosci. Wypadkowa sit rownoleglych. Moment sity
wzgledem punktu
CW6 Redukcja ptaskiego dowolnego uktadu sit. Moment gtéwny, wektor
glowny
CW7 Kratownice plaskie, warunek statycznej wyznaczalnosci. Wyznaczanie
sit w pretach metoda rownowagi weztéw i metoda przeciec
CWS8 Tarcie toczne
2 Przestrzenny zbiezny uklad sit. Wypadkowa przestrzennego zbieznego
CW9 . ey .
ukltadu sil, warunki rownowagi
Przestrzenny dowolny uklad sit. Moment sity wzgledem osi. Zwigzek
4 miedzy momentem sily wzgledem osi a momentem sily wzgledem
CW10 ; .
dowolnego punktu. Redukcja dowolnego przestrzennego ukladu sil do
wektora gléwnego i momentu gléwnego; warunki réwnowagi
Srodek sit rownolegtych. Definicja srodka ciezkosci. Srodki ciezkoéci
CW11 | bryl, powierzchni i linii. Przyklad wyznaczania érodka ciezkosci na
podstawie definicji
Ruch prostoliniowy punktu. Predkos¢ i przyspieszenie w ruchu
CW12 | prostoliniowym. Szczegélne przypadki ruchu: ruch prostoliniowy
jednostajny i jednostajnie zmienny
CW13 Réwnania dynamiki ruchu prostoliniowego punktu materialnego. Ruch
prostoliniowy nieswobodnego punktu materialnego
Metody dydaktyczne
Wyklad prowadzony metodg informacyjng z uwzglednieniem
1 probleméw obliczeniowych i przy wykorzystaniu technik

audiowizualnych




5 Cwiczenia stanowia rachunkowa ilustracje wyktadoéw i dotycza
wybranych zagadnieni obliczeniowych
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
o1 Zaliczenie pisemne z ¢wiczen 50%
02 Egzamin 60 %

Literatura podstawowa

J. Leyko, Mechanika og6lna, tom I'i II, PWN, Warszawa

Z. Engel, ]. Giergiel, Mechanika ogo6lna, tom I i I, PWN, Warszawa

Warszawa

J. Leyko, J. Szmelter, Zbiér zadar z mechaniki ogélnej, tom II, PWN,

=W N =

W. Mieszczerski, Zbior zadan z mechaniki, PWN, Warszawa

Literatura uzupelniajaca

)

2000

Kurnik W.: Wyklady z mechaniki, Wydawnictwa Politechniki Warszawskiej,

2 Giergiel J., Uhl T.: Zbi6r zadarn z mechaniki og6lnej. PWN, Warszawa 1980

Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 45
w tym:
Udzial w wykladach 15
Udzial w zajeciach ¢wiczeniowych 30
Praca wlasna studenta, w tym: 55
Przygotowanie do ¢wiczen oraz 30
kolokwium z éwiczen
Przygotowanie do egzaminu 25
Laczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktéow ECTS dla 4
przedmiotu
Macierz efektow uczenia sie

Odniesienie

danego efektu
Efekt uczenia sie do | Cele Tresci Metody Metody
uczenia si¢ | efektow przedmiotu programowe | dydaktyczne | oceny

zdefiniowanyc

h dla kierunku




studiow
EK1 xgﬁﬁ:xgg C1,C2,C3 va\\]lll _-\é:yéx}z 1,2 01, 02
EK 2 xgxﬁ:xgg C1,C2,C3 C\\//szz - \é:V\?V5 1,2 01, 02
I R o I
EK 4 xgxﬁ:xgg C1,C2,C3 W%V;gw 1,2 01, 02
EK 5 xgxiiﬁgg C1,C2,C3 CXVV} ~ Z:VV?]S 1,2 01, 02
BK6 | MBMIAUDS | LGS T L2 oL o2
MBMIA_U19
EK 7 ﬁgﬁiﬁﬁgg C1, C2, C3 CVV\(]%: (‘:’\\f\}fz 1,2 01, 02
MBMIA_U19
EK 8 ﬁgﬁﬁ:ﬁgé C1,C2,C3 CV\szzz c\:/\\f\}?s 1,2 01, 02
EK 9 xgxﬁ:ﬁg C1,C2,C3 CV\YVZ: cmfz 1,2 01, 02

Autor programu:

dr inz. W. Samodulski; dr hab. inz. R. Rusinek, prof. PL

Adres e-mail:

w.samodulski@pollub.pl; r.rusinek@pollub.pl

Jednostka
organizacyjna:

Katedra Mechaniki Stosowanej, Wydzial Mechaniczny




