Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
INZYNIERIA BIOMEDYCZNA
Studia II stopnia

Przedmiot: Inzynieria rehabilitacji ruchowej
Rodzaj przedmiotu: Kierunkowy

Kod przedmiotu: 1B2s01 1-0

Rok: I

Semestr: 1

Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajec i liczba godzin w semestrze: | 60

Wyktad 30

Cwiczenia

Laboratorium

Projekt 30

Liczba punktéw ECTS: 4

Sposob zaliczenia: Zaliczenie

Jezyk wyktadowy: Jezyk polski

Cele przedmiotu

Zapoznanie studentéw z mozliwosciami i zasadami inzynierii rehabilitacji

1 ruchowej

I Zapoznanie studentow z metodami projektowania i wytwarzania urzadzen
wspomagajacych zaburzone funkcje ruchowe

3 Wypracowanie umiejetnosci korzystania z urzadzen technicznych w zakresie

rehabilitacji ruchowej

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Wiedza i umiejetnosci z zakresu biomechaniki inzynierskiej zgodnych z

1 ) : .
szOstym poziomem kompetencji zawodowych
5 Wiedza i umiejetnoéci w zakresie projektowania inzynierskiego zgodnych z
sz6stym poziomem kompetencji zawodowych
3 Wiedza i umiejetnosci w zakresie elementéw anatomii cztowieka zgodnych z
sz6stym poziomem kompetencji zawodowych
Wiedza i umiejetnosci w zakresie mechanizméw zachowania czlowieka
zgodnych z sz6stym poziomem kompetencji zawodowych
Efekty uczenia si¢
W zakresie wiedzy:
EK'1 |Posiada wiedze w zakresie metod inzynierii rehabilitacji ruchowej
EK 2 Posiada wiedze z zakresu stosowania sprzetu wspomagajacego funkcje

uszkodzonych koriczyn




EK 3

Posiada wiedze w zakresie projektowania i wytwarzania urzadzen
wspomagajacych zaburzone funkcje ruchowe

W zakresie umiejetnosci:

EK 4

Potrafi zaproponowac urzadzenie techniczne wspomagajace utracone funkcje
ruchowe

EK 5

Potrafi opracowa¢ koncepcje projektowa urzadzenia wspomagajacego
utracone funkcje ruchowe

EK 6

Dla danego schorzenia narzadu ruchu potrafi oszacowaé parametry
techniczne urzadzenia wspomagajacego

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK7

Ma swiadomoé¢ waznosci dziatalnosci inzynierskiej w réznych sferach zycia
czlowieka

Treéci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

Tresci programowe

Inzynieria biomedyczna w rehabilitacji, systematyka w inzynierii

Wi rehabilitacyjnej
W2 | Analiza, ocena ruchu i chodu czlowieka
W3 | Pomoc techniczna w zastepstwie utraconej funkcji ruchowej
W4 | Pomoc techniczna w zastepstwie utraconego taficucha biokinematycznego
W5 | Wozki inwalidzkie
W6 | L6zka do transportu zewnetrznego i wewnetrznego
W7 | Pomoc techniczna w pionizacji i nauce chodu
W8 | Podstawy medycyny fizykalnej
W9 | Mechanoterapia i balneoterapia
W10 Komputerowe wspomaganie projektowania urzadzen z zakresu inzynierii
rehabilitacyjnej
W11 Komputerowe wspomaganie wytwarzania urzadzen z zakresu inzynierii
rehabilitacyjnej
W12 Elementy i uklady automatyki w urzadzeniach rehabilitacyjnych i
wspomagajacych
Forma zaje¢ - projekt
Tresci programowe
P1 | Projekt urzadzenia wspomagajacego funkcje ruchowa koriczyny dolnej
P2 | Projekt stotu pionizacyjnego
Metody dydaktyczne
1 |Wyklad informujacy z prezentacja multimedialng
2 |Projekt techniczny
3  |Projekt koncepcyjny
4 | Prezentacja projektu




Metody i kryteria oceny

Symbol Pré
metody Opis metody oceny 198
zaliczeniowy
oceny
o1 Przygotowar.l.ie techniczne projektéw (opracowanie 100%
dokumentaciji)
o2 Przygo’fowanie merytoryczne projektéw (obrona 80%
projektow)
Zaliczenie pisemne z zakresu tresci podawanych na 0
O3 . 51%
wykladzie

Literatura podstawowa

1 Bedzinski R.: Biomechanika i inzynieria rehabilitacyjna. Akademicka Oficyna
Wydawnicza Exit, Warszawa 2004
5 Bronzino J. D.: The biomedical engineering handbook. Boca Raton CRC
Press, 1995
3 Morecki A.: Biomechanika. Wydaw. Komunikacji i £.acznosci, Warszawa 1990
Literatura uzupelniajaca
1 Reisman S., Michniak B.: Biomedical engineering principles, Boca Raton
[etc.] : Taylor & Francis Group, 2005
5 Przezdziak B., Nyka W.: Zastosowanie kliniczne protez, ortez i srodkéw
pomocniczych, Via Medica, 2008
3 red. Natecza M.: Biocybernetyka i inzynieria biomedyczna 2000, tom 5,
Biomechanika i Inzynieria Rehabilitacyjna. wydaw. EXIT, Warszawa 2003
Obciagzenie praca studenta
F - Srednia liczba godzin na
orma aktywnosci . . o
zrealizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowcg, w tym: 60
- udziat w wykladach, 30
- udzial w zajeciach projektowych. 30
Praca wtasna studenta, w tym: 40
- przygotowanie do zaliczenia, 15
- przygotowanie projektow. 25
taczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 4
Macierz efektéw uczenia si¢
Efekt Odniesienie danego

uczenia | efektu uczenia sie do
sie

Cele Tresci Metody Metody
przedmiotu | programowe | dydaktyczne | oceny

efektow




zdefiniowanych dla
kierunku studiéw
EK1 IB2A_W14 C1,C2 W1 - W9 1 01
IB2A_W14 W2 - W7,
EK 2 IB2A W11 C1,C3 W13 1,2 O1
IB2A_W14 W1, W10 -
EK 3 IB2A_W02 C2,C3 W12 1,2,3 O1
IB2A_U08 W3, W4, P1,
EK 4 IB2A U2 C1,C3 P 1,4 02,03
IB2A_U10 W5 - W7,
EK 5 IB2A_U20 C1,C2,C3 P1, P2 3 02, O3
IB2A_U12
EK 6 IB2A_U01 C1,C2,C3 | W10, P1,P2 2,3 02, O3
IB2A_U15
IB2A_W14
EK 7 IB2A_K04 C1,C2,C3 WI} . I\)/\219, 1,2,3,4 Ogg) 2
IB2A_KO01 ’
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