Karta (sylabus) medutu—/przedmiotu
Transport
Studia Il stopnia

Przedmiot: Podstawy rekonstrukcji wypadkow
Rodzaj przedmiotu: specjalnosciowy
Kod przedmiotu: TR2S1231-01
Rok: I

Semestr: 2

Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zaj e€ i liczba godzin 30

w semestrze:

Wyktad 15

Cwiczenia

Laboratorium 15

Projekt

Liczba punktéw ECTS: 3

Sposbb zaliczenia: zaliczenie

Jezyk wyktadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

c1 Zapoznanie studentéw z zagadnieniami podstaw rekonstrukcji wypadkow
drogowych

co Przygotowanie studentéw do zastosowania w praktyce wiedzy z podstaw
rekonstrukcji wypadkéw drogowych

Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etnosci i innych kompetencji

1 Posiadanie wiedzy og0lnej z zakresu matematyki, fizyki, mechaniki (kinematyka,
dynamika)

> Posiadanie wiedzy z zakresu srodkéw transportu i ich budowy, eksploatacji
obiektow technicznych

Efekty ksztatcenia

W zakresie wiedzy:

EK 1 Zna i rozumie podstawowe zaleznosci stosowane w analizie wypadkow
drogowych

EK 2 Zna metody analizy wypadku z pieszym

EK 3 [Zna metody analizy wypadku z pojazdem jednosladowym

EK 4 [Zna metody analizy zderzeh pojazdow

EK 5 [Zna metody analizy wypadkoéw w warunkach ograniczonej widocznosci

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe wypadkéw drogowych z
EK 6 ;
wykorzystaniem programu PC-Crash

EK 7 Potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe wypadkéw drogowych z udziatem
pieszych

EK 8 Potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe wypadkéw drogowych z udziatem
pojazdow jednosladowych




EK9

Potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe zderzen pojazdéw samochodowych

EK 10

Potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe wypadkéw drogowych w warunkach
ograniczonej widocznosci

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK 11

Rozpoznaje potrzeby spoteczne w zakresie analizy wypadkoéw drogowych

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj e¢ — wyklady

Tresci programowe

Wprowadzenie, podstawowe zaleznosci stosowane w analizie wypadkow

wi drogowych
W2 | Zderzenie z pieszym
W3 | Zderzenie z pojazdem jednosladowym
W4 | Zderzenie pojazdéw samochodowych
W5 | Wypadki w warunkach ograniczonej widocznosci
Forma zaj e¢ — laboratoria
Tresci programowe
L1 | Algorytm programu do symulacji wypadkéw drogowych, wiadomosci
wstepne w zakresie sposobu prowadzenia symulacji komputerowej
L2 Symulacje komputerowe w zakresie wypadku z pieszym
L3 Symulacje komputerowe w zakresie wypadku z udziatem pojazdu
jednosladowego
L4 Symulacje komputerowe w zakresie zderzenia pojazdéw samochodowych
L5 Symulacje komputerowe w zakresie wypadkéw w warunkach ograniczonej
widocznosci
Metody dydaktyczne
1 |Wykiad problemowy

Laboratorium w zakresie symulacji komputerowych

Obcigzenie prac g studenta

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin r!a_zrealizowanie
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowc g, 47
w tym:
Udziat w wyktadach 15
Udziat w laboratorium 30
Konsultacje 2
Praca wlasna studenta, w tym: 28
Przygotowanie projektéw 10
Przygotowanie do zaliczenia z wykfadu 18
taczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 3
przedmiotu:




Liczba punktow ECTS w ramach zajeé
o charakterze praktycznym (éwiczenia, 1
laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

Wypadki drogowe - Vademecum biegtego sgdowego - praca zbiorowa -
Wydawnictwo IES, Wydanie Il, Krakéw 2006

) Prochowski L., Unarski J., Wach W., Wicher J.: Podstawy rekontsrukcji
wypadkow drogowych. WK i £, Warszawa 2008

3 Wach W.: Symualacja wypadkéw drogowych w programie PC-Crash.
Wydawnictwo IES, Krakéw 2009

Jerzy Wicher: Bezpieczenstwo samochodow i ruchu drogowego. WKii t
Warszawa 2002

5 | Czasopismo - Paragraf na drodze. Wydawnictwo IES...

Literatura uzupetniaj agca

Podac wykaz literatury uzupetniajgcej, ktora nie bedzie wymagana na egzaminie
lub zaliczeniu

Macierz efektéw ksztatcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do

Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu

(PEK)

TR2A_WO01
(+++),
TR2A_W02
(++)

EK 1 [C1, C2] [W1] [1] [F1, P1]

TR2A_WO1 [F1, P1]

(+++),
TR1A_WO02 [[C1, C2] [W2] 4]

(+)

EK 2

TR2A_WO01, [F1,P1]

(+++)
TR2A_W02 [C1, C2] (W3] [1]

(+)

EK 3

TR2A_WO01 [C1, C2] [F1, P1]
(+++),
TR2A_W02 [W4] [1]
(++)

EK 4

TR2A_WO01 [C1, C2] [F1, P1]
(+++),
TR2A_WO02 (W3] [1]
(++)

EK5S

EK 6 TR2A_W02 [C1, C2] [L1] 2] [F2, P2]




(+++),
TR2A_UO08 (+),
TR2A_WO02 [C1, C2] [F2, P2]
EK 7 (+++),TR2A_U [L2] [2]
08 (+)
TR2A_WO02 [C1, C2] [F2, P2]
(+++),
BK8 | TRoA U08 (+) [L3] [2]
TR2A_WO02 [C1, C2] [F2, P2]
(+++),
EKS | TRoA_U08 (+), [L4] [2]
TR2A_WO02 [C1, C2] [F2, P2]
EK 10 (++4), [L5] [2]
TR2A_UO08 (+)
TR2A_KO02 [C1, C2] [F1, F2,
EK 11 (+9) [W1] [1. 2] P1, P2]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne z wyktadu 50%
02 Zaliczenie laboratorium 50%
Autor . Dr hab. in z. Rafat Longwic, prof.PL
programu:
Adres e-mail:  r.longwic@pollub.pl
Jednostka , .
organizacyjna: Katedra Pojazdéw Samochodowych




