Karta (sylabus) medutu—/przedmiotu
Transport
Studia Il stopnia

Telematyka w systemach

Przedmiot: :
logistycznych
Rodzaj przedmiotu: Specjalnosciowy
Kod przedmiotu: TR2S1222-00
Rok: I
Semestr: 2
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zaj e€ i liczba godzin 30
w semestrze:
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium 15
Projekt
Liczba punktéw ECTS: 2
Sposbb zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wyktadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1

Poznanie podstawowych systeméw telematycznych w poszczegdlnych dziatach
logistyki

C2

Poznanie metodyki badania systeméw telematycznych w logistyce

Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etnosci i innych kompetencji

1

Student zna podstawowe systemy Telematyka oraz obszary funkcjonowania
logistyki

Student zna wyposazenie elektryczne pojazddéw

Student zna budowe, zasady dziatania urzgdzen telematycznych w $rodkach
transportu

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1

Zna budowe, zasady dziatania i obstugi urzgdzen telematycznych stosowanych
w logistyce

EK 2

Zna systemy tgcznosci stosowane w obszarach logistyki

W zakresie umiejetnosci:

EK 3

Potrafi wykorzystywac urzgdzenia telematyczne oraz przeprowadzac ich
badania

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK 4

Posiada swiadomosc¢ wykorzystania urzgdzen telematycznych wptywajgcych na
bezpieczenstwo i ochrone srodowiska w logistyce

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj e¢ — wyklady

Tresci programowe

W1 | Wiadomosci wstepne i ogblne. Podstawowe definicje i dane liczbowe




zwigzane z logistyka i telematyka. Literatura podstawowa, pomocnicza i
strony internetowe.

W2 Zintegrowane systemy informatyczne w Logistyce, komputery poktadowe,

multimedia

W3 Urzadzenia telematyczne w logistyce zaopatrzenia i produkcji

Wwa Planowanie i sterowanie przebiegiem logistyki dystrybucji z wykorzystaniem

urzadzen informatycznych

W5 | Telematyczne urzadzenia w srodkach transportu

W6 Systemy logistyczne wykorzystujgce urzgdzenia telematyczne na terenach

zurbanizowanych

w7 Systemy informatyczne w e-logistyce

Forma zaj e¢ — laboratoria

Tresci programowe

L1 Badanie urzgdzen telematycznych w gospodarce magazynowej
L2 Badanie czujnikbw pomiarowych oraz czytnikdw stosowanych w fazie
produkciji i zaopatrzenia.
L3 Badanie urzgdzen telematycznych stosowanych w srodkach transportu
L4 Badanie systemow telematycznych w ruchu miejskim
L5 B_adanie komputera poktadowego i systemu nawigacji pojazdow
ciezarowych
Metody dydaktyczne
1 |Wykiad z prezentacjg multimedialng
2 |tagczenie obwoddw elektrycznych na podstawie schematu i bez schematu

Wykonywanie pomiaréw wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych roznymi
przyrzgdami

Ogledziny elementow elektrycznych i elektronicznych stosowanych w uktadach

4 | sterujgcych i sterowanych elektronicznie pod katem poznania budowy i funkcji
oraz uszkodzen i stopnia zuzycia eksploatacyjnego

5 Dyskusja przed wykonaniem ¢wiczenia laboratoryjnego (omowienie programu
badan, wyjasnienie zjawisk fizycznych i ustalenie strategii wykonania ¢wiczenia)
Dyskusja po wykonaniu ¢wiczenia laboratoryjnego (analiza przeprowadzonych

6 |doswiadczen, popetnionych btedéw oraz propozycje zmian w metodyce

wykonania badan)

Obcigzenie prac g studenta

-~ Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowc a, 35

w tym:

Udziat w wyktadach 15
Udziat w laboratoriach 15
Konsultacje 2
Praca wlasna studenta, w tym: 15
Przygotowanie sie do kolokwium 3
wyktadowego

Przygotowanie prezentacji multimedialnej 2
Przygotowanie sie do laboratorium 4
Wykonanie sprawozdan z cwiczen 2




laboratoryjnych

Wykonanie pracy praktycznej

N

Zapoznanie sie z literaturg 2

Laczny czas pracy studenta 50

Sumaryczna liczba punktow ECTS dla
przedmiotu:

Liczba punktow ECTS w ramach zajeé

o charakterze praktycznym (éwiczenia, 1

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

Nowacki G.:Telematyka transportu drogowego, Wydawnictwo Transportu

1 Samochodowego, Warszawa 2008
> Dziubinski M.: Elektroniczne uktady pojazdow samochodowych, Wydawnictwo
Naukowe Gabriel Borowski, Lublin 2004
3 Piecha J., Rejestracja i przetwarzanie danych w telematycznych systemach
transportu, Wydawnictwo Politechniki Slgskiej, Gliwice 2003
4 Dziubinski M.: Badania elektronicznych urzgdzen pojazdow samochodowych,
Wydawnictwo Naukowe Gabriel Borowski, Lublin 2004
Instrukcje do éwiczen laboratoryjnych
Literatura uzupetniaj aca
6 Rzeczynski B., Logistyka Miejska, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej,
Poznan 2007
7 | Frykowski B., Grzeszczyk E., Systemy transmisji danych, WKit, Warszawa 2010
Czujniki w pojazdach samochodowych ( t. z jez. niem. Brzezanski M., Juda Z.),
8 | seria Informatory Techniczne Bosch, Wydawnictwa Komunikacji i tgcznosci,
Warszawa 2009
Uktady bezpieczenstwa i komfortu jazdy : elektrotechnika i elektronika
9 | samochodowa ( t. z jez. niem. Polkowski S.), seria Informatory Techniczne
Bosch, Wydawnictwa Komunikacji i gcznosci, Warszawa 2006
10 Zimmermann W., Schmidgall R., Magistrale danych w pojazdach, WKit,
Warszawa 2008
11 | Gajek A., Juda Z., Czujniki, WKit, Warszawa 2008
12 | Zielinski R., Satelitarne sieci teleinformatyczne, WNT, Warszawa 2009
13 Narkiewicz J., GPS i inne satelitarne systemy nawigacyjne, WKit, Warszawa
2007
Macierz efektow ksztalcenia
Odniesienie
danego efektu
ksztalcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
TR2A_WO04 [W1, W2,
EK1 (+1) [C1, C2] W3, L1, L3] [1, 4, 5, 6] [0O1, O4]
TR2A_W11 [W4, W7, [O1, O2,
EK2 (+7) 2] L3,15] |1245680| 53 04,




0O5]
[W3, W5,
EK 3 TRZ(A+—)U17 [€1.c2] | L1,12, 13, | [1.2 3 4] [084?3’
L4, L5]
TR2A_KO04 [O1, O3,
EK 4 ) [C2] [W1, W4,L5] | [1, 2, 4, 5, 6] 04]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
01 Pisemne kolokwium wykladowe 60%
02 Wykonanie prezentacji multimedialnej 100%
03 Sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych 100%
Odpowiedz z wybranych zagadnienn w ramach 0
04 ¢wiczen laboratoryjnych 50%
05 Wykonanie pracy praktycznej 100%
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