Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Robotyzacja procesow wytworczych
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Automatyzacja i robotyzacja produkcji
Rodzaj przedmiotu: Obowiazkowy

Kod przedmiotu: RPW-1-5-0-6-MK51-0 0

Rok: II

Semestr: 6

Forma studiow: Studia stacjonarne

Rodzaj zajec i liczba godzin w semestrze:

Wyktad:| 15
Cwiczenia:
Laboratorium:
Projekt:| 30
Liczba punktéw ECTS: 4
Sposéb zaliczenia: Egzamin
Jezyk wykladowy: polski

Cel przedmiotu

C1 |Poznanie sposobdw automatyzacji i robotyzacji procesow wytworczych.
C2 |Umiejetnosci w zakresie doboru zautomatyzowanych i zrobotyzowanych systemoéw do
realizacji proces6w technologicznych
Wymagania wstepne w zaKkresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 [Student powinien posiada¢ wiedzg z zakresu procesOw wytwarzania
2 |Student powinien posiada¢ wiedzg z zakresu technologii informacyjnych i przemystowych
systemoOw sterowania i robotyki.
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK1 [Ma elementarna wiedze w zakresie zarzadzania i prowadzenia dziatalnosci gospodarcze;.
EK2 |Ma podstawowa wiedzg¢ z zakresu metod szeregowania zadan.
EK3 [Ma ogolna wiedzg na temat technologii wytwarzania, w tym: obrobki ubytkowej
1 bezubytkowej, tworzyw polimerowych, laczenia materiatow
W zakresie umiejetnosci:
EK4 [Potrafi opracowaé¢ dokumentacj¢ dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac
dokument zawierajacy omowienie wynikow realizacji takiego zadania.
EKS5 |Potrafi dokona¢ analizy rozwiazan technicznych urzadzen ze wzgledu na przyjete kryteria,
w tym kryteria uzytkowe i ekonomiczne.
EK6 [Potrafi dobra¢ robot produkcyjny lub grupg robotow wraz z ich oprzyrzadowaniem

i sterowaniem spetniajacych wymagania produkcyjne.




W zakresie kompetencji spotecznych:

EK7

Jest gotdw do myslenia i dziatania w sposob przedsigbiorczy, w tym do realizacji celow
spolecznych.

Tresci programowe przedmiotu

Forma zajeé: wyklady

Tresci programowe:

W1 |Podstawowe pojecia. Definicja mechanizacji 1 automatyzacji i robotyzacji. Ekonomiczne
przestanki wprowadzania automatyzacji i robotyzacji.

W2 |Automatyzacja, a elastycznos$¢ i skala produkc;ji.

W3 [Stopnie automatyzacji produkcji, ergonomia i ekologia.

W4 |Wymagania i tendencje rozwojowe w budowie obrabiarek i robotow. Budowa modutowa,
produktywnos¢ i wydajnosc, elastycznos¢ technologiczna.

W5  |Zastosowanie robotéw przemystowych w procesach wytwarzania

W6 |Zrobotyzowane systemy wytwarzania

W7 |Przyklady ZRK w przedsigbiorstwach przemystowych.

W8 |Tendencje rozwoju wspolczesnych obrabiarek, robotow i systeméw zautomatyzowanych i

zrobotyzowanych.

Forma zajeé: projekt

Tresci programowe:

P1 |Okreslenie i charakterystyka asortymentu przedmiotéw do wytwarzania w zrobotyzowanym
systemie produkcyjnym.

P2 |Charakterystyka technologii grupowe;j.

P3  [Opracowanie grupowego procesu technologicznego wytwarzania czgsci.

P4 |Normowanie zrobotyzowanego procesu technologicznego.

P5 |Jakosciowy dobor maszyn technologicznych do zrobotyzowanego systemu wytwarzania.

P6  |llosciowy dobor maszyn technologicznych do zrobotyzowanego systemu wytwarzania.

P7 |Jakosciowy dobor urzadzen pomocniczych zastosowanych w zrobotyzowanym systemie
produkcyjnym.

P8  [[losciowy dobor urzadzen pomocniczych zastosowanych w zrobotyzowanym systemie
produkcyjnym.

P9 [Analiza zadan realizowanych przez roboty w systemie produkcyjnym

P10 [Analiza parametréw technicznych robotéw pod katem mozliwos$ci ich zastosowania w
systemie

P11 |Dobdr typdéw robotéw lub manipulatorow do systemu produkcyjnego

P12 |Okreélenie liczby robotéw lub manipulatorow do systemu produkcyjnego

P13 [Schemat rozmieszczenia urzadzen podstawowych i pomocniczych w zrobotyzowanym
systemie produkcyjnym.

P14 |Ocena rozwiazania projektowego zrobotyzowanego systemu produkcyjnego.

P15 |Prezentacja i ocena projektu.




Metody dydaktyczne

1 |Wyktad potaczony z prezentacja multimedialna

2 |Zadanie projektowe

Obcigzenie pracg studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczha godzin na zrealizowanie aktywnosci

Godziny kontaktowe z wykladowca: 45
W tym: Udziat w wyktadach: 15
Udziatl w ¢wiczeniach:
Udziat w zajgciach laboratoryjnych:
Udzial w zajeciach projektowych: 30
Praca wlasna studenta: 55
W tym: Samodzielne studiowanie 35
tematyki wyktadow, przygotowanie i udziat
w kolokwium zaliczajacym wyktad:
Przygotowanie do ¢wiczen rachunkowych
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych:,
opracowanie sprawozdan:
Przygotowanie projektu: 20
Laczny czas pracy studenta: 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 4
przedmiotu:
Liczba punktéw ECTS w ramach zajeé 2

o charakterze praktycznym (¢wiczenia,
laboratoria, projekty):

Literatura podstawowa

1 [Honczarenko J. Roboty przemystowe. Budowa i zastosowanie. Warszawa: Wydawnictwa

Naukowo-Techniczne, 2010.

2 |Kosmol J. Automatyzacja obrabiarek i obrobki skrawaniem. Warszawa: Wydawnictwo

Naukowo Techniczne, 2000

Literatura uzupelniajaca

1 |Zdanowicz R. Robotyzacja procesow wytwarzania. Gliwice: Wydawnictwo Politechniki

Slaskiej, 2007.

2 |Palchevskyi B., Swi¢ A., Pavlysh V., Banaszak Z., Gola A., Krestianpol O., Lozynskyi V.,:

Politechnika Lubelska 2015.

Komputerowo zintegrowane projektowanie elastycznych systemow produkcyjnych. Lublin:



http://pub.pollub.pl/autorzy/2579/
http://pub.pollub.pl/pracownicy/235/
http://pub.pollub.pl/autorzy/2580/
http://pub.pollub.pl/autorzy/2581/
http://pub.pollub.pl/pracownicy/74/
http://pub.pollub.pl/autorzy/2582/
http://pub.pollub.pl/autorzy/2583/

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego
efektu ksztatcenia
Efekt do efektow Cele Tresci Metody Metody ocen
ksztatcenia |zdefiniowanych dla| przedmiotu | programowe dydaktyczne Y Y
catego programu
(PEK)
RPWIA W01+ W4, W6, W8,
EKI RPWIA Wl6+ ¢l P7,P11 1,2 01,02
W4, W5, W6
RPWIA W01+ ORI
EK2 RPWIA W16t Cl,C2 P8. P9, P10, 1,2 01, 02
- P12
Wi, W2, W3,
EK3 I};Pv\&;}&wf;:f C1,C2 W4, W8, P1, 1,2 01,02
- P2, P3, P4, P10
EK4 RPWI1A U03+ C2 P3, P4 2 02
W4, W6, P9,
EK5 RPWI1A UOI++ C2 P10, P14 1,2 01,02
W5, W6, W7,
EK6 RPWIA U19+++ Cl1,C2 P6, P7, P12, 1,2 01, 02
P13, P14
EK7 RPWIA KO04++ C1,C2 WS, P14, P15 1,2 01,02
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
o1 Egzamin pisemny z wykltadow 51%
02 Praca projektowa 100%
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