Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Robotyzacja proceséw wytworczych
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Modelowanie urzadzen elektromechanicznych
Rodzaj przedmiotu: Obieralny

Kod przedmiotu: RPW-1-5-0-4-MK35-1 0

Rok: II

Semestr:

Forma studiow: Studia stacjonarne

Rodzaj zajec i liczba godzin w semestrze:

Wyktad:| 30

Cwiczenia:

Laboratorium:| 30

Projekt:
Liczba punktéw ECTS: 4
Sposob zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: polski

Cel przedmiotu

C1 |Zdobycie wiedzy 1 umiejgtnosci praktycznych z zakresu wykorzystania technik i programow
komputerowych do wspomagania projektowania inzynierskiego.
C2 |Poznanie aplikacji pozwalajacych na zwigkszenie efektywnosci i niezawodnoSci
projektowania
C3 |Zdobycie umiejetnosci wykorzystywania procesoOw symulacji do przeprowadzania analiz.
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 [Formalne: nabycie kompetencji z zakresu podstaw projektowania inzynierskiego.
2 |Wstegpne: zna podstawy projektowania inzynierskiego i grafiki komputerowe;j.
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK1 |wymienia i opisuje narz¢dzia wspierajace pracg inzyniera
W zakresie umiejetnosci:
EK2 |formutuje wnioski i opinie ptynace z procesu symulacji komputerowej
EK3 |postuguje si¢ narzedziami symulacyjnymi w celu weryfikacji poprawno$ci wykonania
urzadzen
EK4 [korzysta z systemOw eksperckich w procesie projektowania konstrukcji inzynierskich




Tre$ci programowe przedmiotu

Forma zaje¢: wyklady

Tresci programowe:

W1 |Komputerowe wspomaganie procesOw zbierania danych.

W2 |Budowa uktadu pomiarowego. Czujniki stosowane w technice. Oprogramowanie.

W3  |Metodologia prowadzenia badan i planowanie eksperymentu fizycznego.

W4  |Monitoring i nadzorowanie procesOw wytwarzania.

W5 |Podstawowe bloki funkcjonalne komputerowych systemdéw monitorowania, konfiguracja
systemow pomiarowych, przeptyw informacji w systemie pomiarowym, metody koordynacji
transmisji informacji.

W6 | Laczenie komputeréw z urzadzeniami zewngtrznymi do gromadzenia danych.

W7 |Nowoczesne metody pomiaréw. Systemy sztucznej inteligencji w systemach monitorowania.

W8 |Inteligentne mikrosystemy. Inteligentne przetworniki pomiarowe.

W9 |Techniczna realizacja napedu i sterowania uktadow automatyzacji procesé6w produkcyjnych.

W10 [Elementy napedowe maszyn technologicznych i manipulacyjnych.

W11 |Pneumatyczne i hydrauliczne zespoty zasilania.

W12 |Charakterystyka napedow, mozliwosci 1 zakres ich stosowania.

W13 [Typowe uktady automatycznego systemu wytworczego.

W14 |Badania, analizy i projektowanie uktadow kontrolnych stosowanych w przemysle.

W15 |Elastycznos¢ systemow automatycznych.

Forma zajec¢: laboratoria

Tresci programowe:

L1 |Zajgcia wprowadzajace, szkolenie BHP, zasady zaliczenia przedmiotu. Podstawy techniczne.

L2 [Wprowadzenie do programu, zapoznanie si¢ z budowa programu do komputerowego
modelowania urzadzen.

L3 |Napedy pneumatyczne zasady stosowania.

L4 |Napedy elektryczne zasady stosowania.

L5 |Napedy hydrauliczne zasady stosowania.

L6 |Zasady symulacji pracy napedow.

L7 [Symulacja ruchu mechanizméw- kinematyka.

L8 |Przeprowadzenie doswiadczen zwiazanych z dzialaniem poszczegdlnych funkcji programu
na podstawie realizacji zadan z zakresu generowania sygnatow.

L9 |Przeprowadzenie doswiadczen zwiazanych z dzialaniem poszczegdlnych funkcji programu
na podstawie realizacji zadan z zakresu analizy sygnatow.

L10 [Rozwiazanie zadania praktycznego - Okreslenie sposobu rozwigzania konkretnego problemu
z dziedziny badan i monitorowania oraz napisanie programu pozwalajacego na jego
realizacje.

L11 |Przeprowadzenie analizy statystycznej gromadzonych wynikéw przy wykorzystaniu
dostgpnych modutow. Opracowanie sprawozdania.

L12 [Wykonanie projektu urzadzenia — praca w grupach tematycznych.

L13 [Omoéwienie prac i ich ocena.




Metody dydaktyczne

1 |Wyklad z prezentacja multimedialna

2 |Metoda praktyczna oparta na obserwacji i analizie

3 [Metoda aktywizujaca zwiazana z praktycznym dziataniem studentéw w celu rozwiazania
postawionego problemu

Obciazenie pracg studenta

Forma aktywnosci Srednia liczha godzin na zrealizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca: 60
W tym: Udziat w wyktadach: 30
Udziat w zajeciach laboratoryjnych: 30
Praca wlasna studenta: 40
W tym: Samodzielne studiowanie
tematyki wyktadow, przygotowanie i udziat 20

w kolokwium zaliczajacym wyktad:

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych:,

. , 20
opracowanie sprawozdan:
Laczny czas pracy studenta: 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 4

przedmiotu:

Liczba punktéw ECTS w ramach zajgé
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2
laboratoria, projekty):

Literatura podstawowa

1 [Sydor M.: Wprowadzenie do CAD : podstawy komputerowo wspomaganego projektowania.
PWN 20009.

2 |Jozefiak L., Kochanowski M.: Konstrukcja i modelowanie urzadzen elektromechanicznych.
Wydaw. PG, 2002.

Literatura uzupelniajaca

1 |Staropolski W.: Wybrane zagadnienia komputerowego modelowania konstrukcji
inzynierskich. Krakow: Wydaw. PK, 2003

2 |Bubnicki Z.: Teoria i algorytmy sterowania. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2005.




Macierz efektow ksztalcenia

Efekt

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do

Cele

Tresci

Metody

ksztalcenia zde rﬁ]:%ych przedmiotu programowe dydaktyczne Metody oceny
dla catego
programu (PEK)
EK1 RPWIA W07 + C3 WI1-W15 1 01
EK2 RPWIA_UO06 + Cl1,C2 L11, W3, W14 1,2,3 01, 02
EK3 RPWIA_U07 ++ C1,C2 L1-L13, W3 1,2,3 02
EK4 RPWIA_UO06 + Cl1,C2 W15,L10 1,3 02
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zaliczeniowy
oceny
Zaliczenie pisemne na podstawie pozytywnej oceny z
01 . . 51%
kolokwium sprawdzajacego
02 Uzyskanie pozytywnych ocen z realizacji zadan praktycznych 519
w tym zadania podsumowujacego. °
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