Karta (sylabus) medutu—/przedmiotu
Transport
Studia | stopnia

Przedmiot: Inteligentne systemy transportowe
Rodzaj przedmiotu: Obieralny/kierunkowy
Kod przedmiotu: TR1S0553-3 1
Rok: v

Semestr: 7

Forma studiéw: Studia stacjonarne
Rodzaj zaj e€ i liczba godzin w semestrze: 45

Wyktad 15

Cwiczenia

Laboratorium

Projekt 30

Liczba punktow ECTS: 3

Sposo6b zaliczenia: Zaliczenie

Jezyk wyktadowy:. Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1

Opanowanie umiejetnosci identyfikaciji i klasyfikacji systeméw telematycznych w
transporcie

C2 | Opanowanie umiejetnosci okreslania sposobdw budowy systeméw tele matycznych

C3 | Opanowanie umiejetnosci oceny systemow telematycznych w transporcie

Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etno $ci i innych kompetenciji

Podstawowe wiadomo- ci z mechaniki, elektrotechniki, inzynierii ruchu, srodkéw

! transportu
Efekty ksztatcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 Zna klasyfikacje podstawowych systemow telematycznych zwigzanych z
transportem
EK 2 Zna sposqby opisu prostych i ztozonych schematéw adaptacyjnego sterowania w
transporcie
EK 3 | Zna podstawowe zaleznosci dotyczgcych sterowania systemem transportu
EK 4 | Zna sposoby analizy zjawisk zwigzanych ze sterowaniem systemu transportu
EK 5 |Zna podstawowe zasady sterowania procesami transportowymi
EK 6 | Zna kryteria oceny przydatnosci systemu telematycznego
W zakresie umiej etno Sci:
EK 5 | Potrafi stosowa¢ metody sterowania systemem transportowym.
EK 6 Potrafi modyfikowac istniejgce rozwigzania i schematy telematyczne odnoszace sie
do systemdw transportowych.
EK 7 Potrafi zaprojektowac prosty schemat wykorzystujacy rozwigzania z dziedziny
telematyki
W zakresie kompetencji spotecznych:
Ma swiadomosc¢ konsekwencji wdrozenia nieprawidtowo zaprojektowanego systemu
EK 8 | na bezpieczenstwo uzytkowania, aspekty ekologiczne i ekonomiczne systemu

transportowego




Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj e€¢ — wykiady

Tresci programowe

W1 | Architektura i standardy inteligentnych systemow transportowych

W2 | Telematyka w inteligentnych systemach transportowych

W3 Inteligentny system transportowy w zarzgdzaniu ruchem i transportem publicznym

w4 Rola inteligentnych systemow transportowych w poprawie bezpieczenstwa

transportu

W5 | Europejskie projekty inteligentnych systeméw transportowych

W6 | Zarzadzanie transportem w inteligentnych systemach transportowych

Forma zaj e€¢ — éwiczenia

Tresci programowe

cwi1

cwW2

cw3

Forma zaj e€ — laboratoria

Tresci programowe

L1

L2

L3

Forma zaj e¢€ — projekt

Tresci programowe

P1 Zarzadzanie transportem regionalnym i miejskim. Zarzgdzanie transportem

zbiorowym. Zarzgdzanie flotg pojazdéw i fadunkéw

P2 PR2 Planowanie i projektowanie ITS

P3 Analiza i ocena efektywno$ci istniejgcych i planowanych systemow ITS.

Metody dydaktyczne

[N

Wyklad z wykorzystaniem prezentacji multimedialnych

2 | Projektowanie oparte o klasyczne rozwigzywanie zadah

Obci azenie prac g studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowc g, 47
w tym:
Udziat w wyktadach, udziat zajeciach w 45
laboratoryjnych
Konsultacje 2
Praca wiasha studenta, w tym:
Przygotowanie sie do projektowania 18
Przygotowanie do zaje¢ cwiczeniowych -
Przygotowanie do zaliczenia wyktadu 10
taczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 3
przedmiotu:
Liczba punktéw ECTS w ramach zaje¢
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2

laboratoria, projekty)
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Macierz efektéw ksztatcenia

Odniesienie danego
efektu ksztatcenia
Efekt do efektéw Cele Tresci Metody Metody
ksztalcenia | zdefiniowanych dla | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
catego programu
(PEK)

TR1A W02 ++

EK1 TRIA W10+++ C1 W1, W2 1 01,02
TR1A_WO06++

EK 2 TR1A W11l+++ Clic2 W2, W3 1,2 01,02
TR1A U24+++
TR1A WO08++ .

EK3 TRIA U24+++ Clic2 W3, W4 1 01,02
TR1A W1l++ .

EK 4 TRIA U24+++ C2iC3 W4, W6 1,2 01,02

EK5 TR1A W11++ C3 W4, W6 1 01,02
TR1A W11++

EK 6 TRIA U24+++ C3 W4, W5, W6 1,2 01,02
TR1A WO7++
TR1A_UO06++ W3, PR1,

EK7 TRIA U22++ c2,C3 PR2 1,2 01,02
TR1A U24+++
TR1A WO7++
TR1A_UO06++
TR1A_U08++

EK 8 TR1A _U12+ C1,C2,C3 I\DAI/R?)Z PPRRlé 1,2 01,02
TR1A_U15++ '
TR1A_U22++
TR1A U24+++
TR1A WO7++

TR1A _U12+ W5, PR2,

EK9 TR1A U22++ C1,C2 PR3 1,2 01,02
TR1A U24+++

EK10 TR1A KO1++ CliC3 W1W2, W4 1 01, 02

Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prog zalicze niowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne wyktadu [50%)]
02 Oddanie i zaliczenie projektu [100%]
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