Karta (sylabus) medutu-/przedmiotu
Transport
Studia Il stopnia

_— Sterowanie i zarz gdzanie
Przedmiot:
w systemach transportu
Rodzaj przedmiotu: specjalnosciowy
Kod przedmiotu: TR2S0111-0 1
Rok: I
Semestr: 2
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zajec i liczba godzin w semestrze: |30
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium
Projekt 15
Liczba punktow ECTS: 2
. . - zaliczenie pisemne, oddanie
Sposobb zaliczenia: ,
sprawozdan
Jezyk wykladowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

c1 Zapoznanie studentéw z zagadnieniami sterowania ruchem drogowym, kolejowym,
lotniczym i morskim

Co Zapoznanie studentow z narzedziami i technologiami informatycznymi sterowania
systemami transportowymi

C3 | Nabycie umiejetnosci analizy i budowy systemow Ksr.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 podstawowa wiedza w zakresie systemOw transportowych, inzynierii ruchu,
logistyki
Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK 1 definiuje i chara_kteryzgje _elementy systemu sterowania i zarzgdzania
poszczegoblnymi gateziami transportu

EK 2 opisuje i @nperpretuje podstavyowe regulacje prawne w obszarze sterowania ruchem,
konwencje i porozumienia miedzynarodowe

EK 3 definiuje i charaktery_zuj_e gtéwne zgdania sterowania i metody rozwigzywania
problemow sterowania i zarzgdzania
W zakresie umiejetnosci:

EK4 wybiera, dostosowuje, formuluje i argumentuje optymalny wariant sterowania
systemem transportowym

EKS | analizuje i ocenia organizacje i zarzgdzanie systemem sterowania transportem
W zakresie kompetencji spotecznych:
ma swiadomos$¢ konsekwencji wdrozZenia nieprawidtowo zaprojektowanego systemu

EK6 | sterowania ruchem na bezpieczernstwo uzytkowania, aspekty ekonomiczne i
ekologiczne




Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklady

TreSci programowe

W1

Zarzgdzanie, nadzOr i sterowanie systemami transportowymi podstawowe definicje

W2

Regulacje prawne w obszarze sterowania ruchem - pojecia ogélne konwencje i

porozumienia miedzynarodowe

W3 Zadania sterowania i metody rozwigzywania problemow sterowania

W4 Informatyka w procesie sterowania ruchem

W5 Sterowanie ruchem drogowym, kolejowym, lotniczym, morskim - cechy wspolne i

réznice

W6 Metody i harzedzia w procesie sterowania ruchem

W7 Sterowanie i zarzgdzanie ruchem drogowym

W8 Sterowanie i kierowanie ruchem kolejowym

W9 Ruch i transport wodny $rodlgdowy i morski

W10 | Sterowanie i zarzgdzanie ruchem lotniczym.

Forma zaje¢ - Projektowanie

Tresci programowe

P1 Zatozenia do modelu systemu sterowania/zarzgdzania.

Analiza i opracowanie projektowo-koncepcyjne z zakresu kierowania

P2 (zarzgdzania) i sterowania ruchem w transporcie kolejowym, drogowym lub

lotniczym

P3 Analiza i obliczanie efektywnosci systemow sterowania

Metody dydaktyczne

1 | Wyktad z prezentacjg multimedialng

5 Projektowanie: metoda projektéw, metoda aktywizujgca zwigzana z praktycznym

dziataniem studentéw w celu rozwigzania postawionych problemow

Obciazenie praca studenta

E L. Srednia liczba godzin na

orma aktywnosci . . .
zrealizowanie aktywnosci

Godziny kontaktowe z wykladowca, w tym: 35

Godziny kontaktowe z wykladowcg, realizowane w formie 15

wykladow

Godziny kontaktowe z wyktadowcg, realizowane w formie 15

projektowania

Godziny kontaktowe z wykladowcg, realizowane w formie 5

konsultacji w odniesieniu do wyktadow

Godziny kontaktowe z wyktadowcg, realizowane w formie 3

konsultacji w odniesieniu do projektowania

Praca wlasna studenta, w tym: 15

Przygotowanie do projektowania 10

Przygotowanie do wykladow 5

Laczny czas pracy studenta 50

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu: 2

Liczba punktéw ECTS w ramach zajec¢ o charakterze

praktycznym (éwiczenia, laboratoria, projekty)
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Metody i kryteria oceny

Symbol )
. Prog
metody Opis metody oceny . :
zaliczeniowy
oceny
O1 Zaliczenie pisemne z tresci wykiadu 60%
02 Oddanie i zaliczenie projektow 100%
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