Karta (sylabus) meduta—/przedmiotu
Transport
Studia Il stopnia

Przedmiot: Mechanika Techniczna
Rodzaj przedmiotu: Podstawowy/obowigzkowy
Kod przedmiotu: TR2N0102-0 1
Rok: I
Semestr: 2
Forma studiow: Studia niestacjonarne
Rodzaj zaj € i liczba godzin 30
W semestrze:
Wyktad 9
Cwiczenia 9
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 2
Sposob zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wyktadowy: Jezyk polski
Cel przedmiotu
C1 | Zapoznanie studenta z prawami mechaniki analitycznej

C2

Przygotowanie studenta do korzystania z narzedzi inzynierskich opartych na
prawach Mechaniki analitycznej

C3

Zapoznanie studenta z metodami modelowania uktadow mechanicznych

Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etno $ci i innych kompetencji

1

Potrafi postugiwac sie wiedzg w zakresie praw i twierdzen matematycznych z
algebry, trygonometrii

2

Potrafi wykonywac¢ dziatania na wektorach

3

Zna rachunek rézniczkowy

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1

Student uktada warunki rownowagi uktadéw mechanicznych

EK 2

Student formutuje i rozwigzuje rownania rézniczkowe ruchu uktadow
mechanicznych w oparciu o rownania LAGRANGE’'A

EK3

Student wyznacza predkos$ci i przyspieszenia punktow ciata w ruchu kulistym

EK4

Student stosuje prawa mechaniki analitycznej w zagadnieniach technicznych

W zakresie umiejetnosci:

EKS

Student rozwigzuje zagadnienia dynamiki uktadow mechanicznych

EK6

Student wycigga wnioski wynikajgce z zastosowania praw Mechaniki

EK7

Student klasyfikuje i rozwigzuje zagadnienia zwigzane z drganiami uktadow
mechanicznych

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK8

Potrafi wyrazi¢ opinie 0 mechanicznych aspektach pracy maszyn i urzgdzen

EK9

Pracuje samodzielnie i zespotowo postugujgc sie swobodnie jezykiem
technicznym




Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj e¢ — wyktady

Tresci programowe

W1 Przesuniecia przygotowane, praca przygotowana, zasada prac
przygotowanych.

W2 Ogolne rownanie dynamiki analityczne;.

W3 Rownania Lagrange a Il rodzaju.

W4 Kinematyka ruchu kulistego, predkosci i przyspieszenia w ruchu kulistym.

W5 Gtébwne momenty bezwladnosci ciala, elipsoida bezwtadnosci.

W6 Dynamika ruchu kulistego.

W7 Reakcje dynamiczne tozysk osi obrotu.

W8 Przyblizona teoria giroskopu.

W9 Przyktady

Forma zaj e¢ — éwiczenia

Tresci programowe

] Rozwigzywanie problemow z zastosowaniem przesuniecia
CW1 | przygotowanego, praca przygotowana, zasada prac przygotowanych —
przyktady.

CW2 | Ogdlne réwnanie dynamiki analitycznej — przyktady.

éW3 Wyprowadzanie rownan rézniczkowych ruchu za pomocg réwnan
Lagrange a Il rodzaju.

CW4 | Wyznaczanie predkos$ci i przyspieszen punktow w ruchu kulistym.,

EW5 Obliczanie momentéw bezwitadnosci wzgledem osi, momenty dewiacji —
przyktady.

CW6 | Dynamika ruchu kulistego cz. | — przyktady.

CW7 | Dynamika ruchu kulistego cz. Il — przykfady.

CW8 | Wyznaczanie reakcji dynamicznych tozysk w uktadach mechanicznych.

CW9 | Zastosowanie teorii zyroskopu w uktadach mechanicznych —przyktady.

Metody dydaktyczne
1 Wyktad prowadzony metodg informacyjng z uwzglednieniem problemdw
obliczeniowych i przy wykorzystaniu technik audiowizualnych
2 Cwiczenia stanowig rachunkowg ilustracje wyktadéw i dotyczg wybranych
zagadnien obliczeniowych.
Obci gzenie prac g studenta
o Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci .
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowc g, Podac tgczng liczbe godzin kontaktowych
w tym: Zz wyktadowcg
Udziat w wyktadach 9
Udziat w ¢wiczeniach rachunkowych 9
Konsultacje z prowadzgcym 5
Praca wlasna studenta, w tym:
Przygotowanie do zaje¢ 27
taczny czas pracy studenta 50
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla
przedmiotu:




Liczba punktow ECTS w ramach zajec

o charakter
laboratoria,

ze praktycznym (éwiczenia, 2
projekty)

Literatura podstawowa

J. Leyko, Mechanika ogolna, tom 1i I, PWN, Warszawa

K.Szabelski, J.Warminski : Laboratorium dynamiki i drgar uktadow
mechanicznych PL Lublin 2006

J. Leyko, J. Szmelter, Zbior zadan z mechaniki ogolnej, tom Il, PWN, Warszawa

AW N

K. Szabelski, Zbiér zadan z drgari mechanicznych wyd. PL

Literatura uzupetniaj gca

1 | Z. Osinski, Teoria drgan PWN
2 | Kurnik W.: Wyktady z mechaniki, Wydawnictwa Politechniki Warszawskiej, 2000
3 | Giergiel J., Uhl T.: Zbiér zadan z mechaniki ogolnej. PWN, Warszawa 1980
Macierz efektéw ksztatcenia
Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
W1, W2, 1,2
EK 1 TR2A WO02+++ | C1, C2,C3 WL, CW2 [01, 02]
TR2A_WO02+++ W2 - W5 1,2
EK 2 C1,C2,C3 | CW2-CW5 [01, 02]
TR2A_WO02+++ W6 — W9 1,2
EK 3 C1,C2,C3 AW6 — WO [01, O2]
T2A_WO02+++ W8 - W9 1,2
EK4 C1,C2,C3 AWB—CWO [01, O2]
TR2A_U03+ C1,C2,C3 | W1-W5 1,2
EK5 TR2A_U06+ CW1 - CW5 [01, 02]
TR2A_U03+ C1,C2,C3 W2 - W9 1,2
EK6 TR2A_UO6+ W2 — CW9 (01, 02]
TR2A_U03+ C1,C2,C3 W6 — W9 1,2
EK7 TR2A_U0B+ W6 — CW9 (01, 02]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne z ¢wiczen 50%
02 Egzamin 60%




Autor

programu: Dr inz. Marek Borowiec

Adres e-mail: m.borowiec@pollub.pl

Jednostka
organizacyjna:

Katedra Mechaniki Stosowanej




