Karta (sylabus) meduta—/przedmiotu
Transport
Studia Il stopnia

Przedmiot: Dynamika ruchu pojazdéw
Rodzaj przedmiotu: Specjalnosciowy
Kod przedmiotu: TR2S2220-0 1
Rok: I
Semestr: 2
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zaj € i liczba godzin 45
W semestrze:
Wyktad 15
Cwiczenia
Laboratorium 30
Projekt
Liczba punktow ECTS: 3
Sposob zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wyktadowy: Jezyk polski
Cel przedmiotu
C1 | Zapoznanie studentéw z zagadnieniami dynamiki ruchu pojazdow
Co Przygotowanie studentow do zastosowania w praktyce wiedzy z zakresu
dynamiki ruchu pojazdéw
C...
Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etno $ci i innych kompetencji
1 Posiadanie wiedzy ogolnej z zakresu matematyki, fizyki, mechaniki (kinematyka,
dynamika)
2 Posiadanie wiedzy z zakresu srodkow transportu i ich budowy, eksploataciji
obiektow technicznych, teorii ruchu pojazdoéw, inzynierii ruchu
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 [Zna Zrodta napedu srodkow transportu i ich charakterystyki
EK 2 Zna idealng charakterystyke zrodta napedu pojazdu trakcyjnego, rozumie
pojecie elastycznos$ci pracy sinika.
EK 3 [Zna teorie ruchu kota o matej odksztatcalnosci
EK 4 [Zna teorie ruchu kota o duzej odksztalcalnosci
EK 5 [Zna i rozumie rownanie dynamiki ruchu pojazdu trakcyjnego
W zakresie umiejetnosci:
EK 6 Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia w zakresie fizykalnych sit dziatajgcych w ruchu
potoczystym kota
EK 7 |Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia w zakresie sit oporéw ruchu
EK 8 |Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia normalnych i stycznych reakcji nawierzchni
EK 9 |Potrafi wyznaczy¢ srodek ciezkosci pojazdu
EK 10 Potrafi _przeproyvadzié analize wptywu wiasnosci silnika na wiasnosci
dynamiczne pojazdu




W zakresie kompetencji spotecznych:

EK 11|Rozpoznaje potrzeby spoteczne w zakresie dynamiki ruchu pojazdéw

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj e¢ — wyktady

Tresci programowe

Wi Whprowadzenie, zrodta napedu srodkow transportu i ich charakterystyki

W2 . 7
elastycznosci pracy sinika.

Idealna charakterystyka zrodia napedu pojazdu trakcyjnego, pojecie

W3 | Teoria ruchu kota o matej odksztatcalnosci.

w4 Teoria ruchu kota o duzej odksztatcalnosci

W5 Rownanie dynamiki ruchu pojazdu trakcyjnego.

Forma zaj €€ — laboratoria

Tresci programowe

CW1 | Obliczenia wartosci sit fizykalnych w ruchu potoczystym kota

CW2 | Obliczenie wartoéci sit oporéw ruchu

A Obliczenie normalnych reakcji nawierzchni w warunkach statycznych i

dynamicznych, wyznaczanie potozenia srodka ciezkosci pojazdu

A Przyktady obliczeniowe z zakresu wptywu wtasnosci silnika na wtasnosci

dynamiczne pojazdu

Metody dydaktyczne

1 | Wyktad problemowy

2 | Cwiczenia rachunkowe

Obcigzenie prac g studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowc 3, 51
w tym:
Udziat w wyktadach 15
Udziat w laboratorium 30
Konsultacje 6
Praca wlasna studenta, w tym: 49
Przygotowanie do ¢wiczen 29
Przygotowanie do egzaminu z wyktadu 20
L gczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 4
przedmiotu:
Liczba punktéw ECTS w ramach zajec
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 1

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

Warszawa — tom |.

Manfred Mitschke: Dynamika samochodu. Naped i hamowanie. WK i L




Manfred Mitschke: Dynamika samochodu. Drgania. WK i £ Warszawa — tom |,

Stanistaw Arczynski: Mechanika ruchu samochodu. WNT, Warszawa 1993.

Mieczystaw Debicki: Teoria samochodu. Teoria napedu. WNT, Warszawa.

abhiwinN

W. H. Huchu: Aerodynamika samochodu. WK i £, Warszawa

Literatura uzupetniaj gca

Podac wykaz literatury uzupetniajgcej, ktéra nie bedzie wymagana na egzaminie
lub zaliczeniu

[EEN

Macierz efektow ksztatcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do

Efekt efektéow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu

(PEK)

TR2A _WO01
(+++),
TR2A _WO03
(++)

EK 1 [C1, C2] [W1] [1] [F1, P1]

TR2A_WO01 [F1, P1]

(+++),
EK 2 TRIA W02 [[C1, C2] [W2] [1]

(++)

TR2A _WOL, [F1,P1]

(+++)
TR2A _WO03 [C1, C2] (W3] [

(++)

EK 3

TR2A _WO01 [C1, C2] [F1, P1]
(+++),
TR2A _WO03 [W4] [
(++)

EK 4

TR2A W01 [C1, C2] [F1, P1]
(+++),
TR2A W03 [WS] (1]
(++)

EK5

TR2A _WO03 [C1, C2] [F2, P2]

(+++),
EK 6 TR2A _UO11 [L1] [2]
(++),

TR2A _WO03 [C1, C2] [F2, P2]

(+++)
TR2A _UO11 [L2] (2]

(+4),

EK7

TR2A _WO03 [C1, C2]
(++4),

[F2, P2]

EK 8 [L3] [2]




TR2A U011
(+4),
TR2A _WO03 [C1, C2] [F2, P2]
(+++),
EK9 TR2A _U011 [L4] [2]
(++),
TR2A _WO03 [C1, C2] [F2, P2]
(+++),
EK 10 TR2A U011 [L5] [2]
(++),
TR2A K02 [C1, C2] [F1, F2,
EK 11 +9) [W1] [1, 2] P1, P2]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Egzamin pisemny z wykitadu 70%
02 Zaliczenie ¢wiczen rachunkowych 30%
Autor - .
. Dr hab. in z. Rafat Longwic, prof.PL
programu:
Adres e-mail:  r.longwic@pollub.pl
Jednqstka . |Katedra Pojazdéw Samochodowych
organizacyjna:




