Karta (sylabus) meduta—/przedmiotu
Transport
Studia | stopnia

Przedmiot: n zynieria Ruchu
Rodzaj przedmiotu: Obowigzkowy/kierunkowy
Kod przedmiotu: TR1NO0326-0 1
Rok: 1
Semestr: 3
Forma studiow: Studia niestacjonarne
Rodzaj zaj € i liczba godzin 27
W semestrze:
Wyktad 9
Cwiczenia 18
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 4
Sposob zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wyktadowy: Jezyk polski
Cel przedmiotu
C1 | Zapoznanie studentow z zagadnieniami inzynierii ruchu
co Przygotowanie studentdéw do zastosowania w praktyce wiedzy z zakresu
inzynierii ruchu
C...
Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etno $ci i innych kompetencji
1 Posiadanie wiedzy ogolnej z zakresu matematyki, fizyki, mechaniki (kinematyka,
dynamika
2 |Posiadanie wiedzy z zakresu srodkdw transportu i ich budowy
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 [Zna i rozumie podstawowe prawa rzadzgce ruchem drogowym
EK 2 [Zna problemy zwigzane z ruchem pojazdéw w systemie komunikacyjnym
EK 3 [Zna podstawowe metody w zakresie badan ruchu
EK 4 Rozumie czynniki wptywajgce na komfort ruchu w obrebie sieci drogowej
EK 5 [Opisuje manewry pojazdow
W zakresie umiejetnosci:
EK 6 Rozwigzuje proste problemy w zakresie sterowania ruchem drogowym
EK 7 |Rozpoznaje przyczyny zmian w zakresie pozioméw swobody ruchu
EK 8 Analizuje czynniki geometryczne drogi wptywajgce na bezpieczehstwo ruchu
drogowego
EK 9 |Potrafi zorganizowac¢ badania ruchu
EK 10Przewiduje wptyw rozwigzan konstrukcyjnych w obrebie drogi na ruch drogowy
W zakresie kompetencji spotecznych:
EK 11|Rozpoznaje potrzeby spoteczne w zakresie inzynierii ruchu




EK 12
ruchem drogowym

Podejmuje dyskusje nad problemami waznymi z punktu widzenia sterowania

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj ¢ — wyktady

Tresci programowe

W1 Zakres inzynierii ruchu

W2

Modele strumienia pojazdow, przepustowos¢ odcinkéw miedzyweztowych
oraz skrzyzowan zwyktych i skanalizowanych

W3 .
pionowe

Organizacja ruchu, srodki organizacji ruchu, oznakowanie poziome i

w4

Manewry pojazdow: przyspieszanie i opOznianie, zmiana pasa ruchu,
wigczanie, wytgczanie, przeplatanie, krzyzowanie

W5 Modelowanie ruchu drogowego

W6 Przepustowosc¢ drdg, ulic, skrzyzowan drogowych

W7 Systemy skoordynowanej sygnalizacji Swietlnej

W8 Parkowanie, ruch pieszy i rowerowy

Forma zaj e¢ — éwiczenia

Tresci programowe

CW1 | Pomiar i analiza natezenia ruchu w obrebie skrzyzowania
CW2 | Pomiar i wyznaczenie wartosci predkosci miarodajne;
CW3 | Pomiar i analiza parkowania w wybranym rejonie
Cw4 | Cwiczenia rachunkowe z zakresu manewréw pojazdow
CW5 | Automatyczne pomiary natezenia ruchu i ich analiza
CW6 | Obliczenia przepustowosci w rejonie skrzyzowan
CW?7 | Projektowanie oznakowania

Metody dydaktyczne
1 | Wyktad problemowy

N

Metoda projektow badawczych

Cwiczenia rachunkowe

w

Obci gzenie prac g studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowc 3, 29
w tym:
Udziat w wyktadach 9
Udziat w ¢wiczeniach 18
Konsultacje 2
Praca wiasna studenta, w tym: 27
Przygotowanie do éwiczen 10
Przygotowanie projektow 10
Przygotowanie do zaliczenia z wykitadu 7
taczny czas pracy studenta 56
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla 3
przedmiotu:
Liczba punktéw ECTS w ramach zajec 5

o charakterze praktycznym (¢wiczenia,




| laboratoria, projekty) |

Literatura podstawowa
1 | Datka S., Suchorzewski W., Tracz M.: Inzynieria ruchu. WK i £ 1990
2 | Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M.: Inzynieria ruchu drogowego. WK i £ 2008
Literatura uzupetniaj gca
1 Podac wykaz literatury uzupetniajgcej, ktéra nie bedzie wymagana na egzaminie
lub zaliczeniu
2
Macierz efektéw ksztatcenia
Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
TR1A_WO01 [F1, F2,
EK1 (+++), [C1, C2] W1, 2)] [1, 2, 3] P1, P2]
TR1A W11 (+) :
TR1A_WO01 W2, 3 [F1, F2,
EK 2 (+++), [[C1, C2] C'V\l,l]' [1, 2, 3] P1, P2]
TR1A W11 (+)
TR1A_WO01, [F1, F2,
EK 3 (++4) [C1, C2] C[\\//szi 32’ Bé] [1,2,3] |P1,P2]
TR1A W11 (+) P
TR1A_WO01 [C1, C2] [F1, F2,
EK 4 (+4+4), [WC,Z\’N%]G’ [1,2,3] |P1,P2]
TR1IA W11 (+)
TR1A_WO01 [C1, C2] [F1, F2,
EK 5 (++4), [W4, CW4] [1, 2, 3] P1, P2]
TR1A W11 (+)
TR1A W11 [C1, C2] [F1, F2,
(++4), ] P1, P2]
TR1A UO07 [W7, CWS5,
EK 6 (++7), 7 [1, 2, 3]
TR1A_UO8
(++)
TR1A W11 [C1, C2] [F1, F2,
(+++), P1, P2]
EK7 TR1A_UO7 [\g\?\/ge]s [1, 2, 3]
(++),
TR1A_UO08 (+)
TR1A_W11 [C1, C2] W2, 4 [F1, F2,
EK8 (+++), C'vv’4]' [1,2,3] |P1,P2]
TR1A UQ7




(++)
TR1A _UO08 (+),
TR1A_W11 [C1, C2] [F1, F2,
(+++), [W7, 8, P1, P2]
EK 9 TR1A _UO7 (+), CWi1, 2, 3, [1, 2, 3]
TR1A_UO08 5, 6]
(++)
TR1A W11 [C1, C2] [F1, F2,
(+++), W1, 2,5,7, P1, P2]
EK 10 TR1A_U07 CW4, 6] [1.2,3]
(++)
TR1A K02 [C1, C2] [W1, CWe, [F1, F2,
EK11 (+4) 7] [1.2.3] | p1 po
TR1A K02 [C1, C2] [W1, 2, [F1, F2,
EK 12 (+4) W6 [1.2.3] | pq 'py
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne z ¢wiczen 50%
02 Zaliczenie pisemne z wykiadu 30%
03 Projekt wykonany w ramach ¢wiczen 20%
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