Karta (sylabus) meduta—/przedmiotu
Transport
Studia | stopnia

Przedmiot: Mechanika Ogdlna

Rodzaj przedmiotu: Podstawowy/obowigzkowy
Kod przedmiotu: TR1NO0217-0 1

Rok: 1

Semestr: 2

Forma studiow: Studia niestacjonarne

Rodzaj zaj € i liczba godzin

_ 27
W semestrze:
Wyktad 18
Cwiczenia 9
Laboratorium
Projekt
Liczba punktow ECTS: 5
Sposob zaliczenia: Egzamin/zaliczenie
Jezyk wyktadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1

Zapoznanie studenta z prawami mechaniki klasycznej, teoretycznej i
stosowanej

C2

Zapoznanie studenta z metodami obliczen uktadéw mechanicznych

C3

Przygotowanie studenta do korzystania z narzedzi inzynierskich opartych na
prawach mechaniki

Wymagania wst epne w zakresie wiedzy, umiej etno sci i innych kompetencji

1

Potrafi postugiwaé sie wiedzg w zakresie praw i twierdzen matematycznych z
algebry, trygonometrii

2

Potrafi wykonywac¢ dziatania na wektorach

3

Zna rachunek rézniczkowy

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1

Opisuje sity wewnetrzne elementow konstrukcyjnych maszyn dla obcigzen
prostych

EK2

Formutuje rownania rownowagi uktadéw obcigzonych sitami

EK 3

Rozréznia rodzaje ruchu punktow uktadu mechanicznego

EK4

Stosuje prawa mechaniki w zagadnieniach technicznych

W zakresie umiejetnosci:

EK5

Rozwigzuje zagadnienia rownowagi ptaskiego i przestrzennego uktadu sit

EK6

Wyprowadza wnioski wynikajgce z zastosowania praw mechaniki

EK7

Klasyfikuje i rozwigzuje zagadnienia zwigzane z predkosciami i
przyspieszeniami elementéw maszyn

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK8

Potrafi wyrazi¢ opinie 0 mechanicznych aspektach pracy maszyn i urzgdzen

EK9

Pracuje samodzielnie i zespotowo postugujgc sie swobodnie jezykiem
technicznym




Tresci programowe przedmiotu

Forma zaj ¢ — wykltady

Tresci programowe

W1

Wprowadzenie i pojecia podstawowe: sita, jednostki sity, modele ciat, punkt
materialny, ciatlo doskonale sztywne. Zasady mechaniki Newtona,
aksjomaty statyki. Wiezy i ich reakcje.

W2

Ptaski zbiezny uktad sit. Warunki rownowagi ptaskiego uktadu sit zbieznych,
twierdzenie o trzech sitach. Tarcie i prawa tarcia. Moment sity wzgledem
punktu. Ptaski dowolny uktadu sit. Warunki rownowagi ptaskiego dowolnego
uktadu sit. Kratownice ptaskie.

W3

Przestrzenny zbiezny i dowolny uktad sit. Wypadkowa przestrzennego
zbieznego uktadu sit; warunki rownowagi. Srodek sit rownolegtych.
Srodki ciezkosci.

w4

Ruch prostoliniowy punktu. Predkosc¢ i przyspieszenie w ruchu
prostoliniowym.

W5

Ruch krzywoliniowy. Predkosci i przyspieszenia w ruchu krzywoliniowym.
Przyspieszenie styczne i normalne do toru. Predkosc¢ i przyspieszenie
katowe. Rzut ukosny.

Ruch ptaski ciata sztywnego, chwilowy srodek obrotu, chwilowy $rodek
przyspieszen. Twierdzenie o prostej sztywnej.

W6

Kinematyka ruchu ziozonego, predkos¢ bezwzgledna i przyspieszenie
bezwzgledne.

Dynamika punktu w ruchu krzywoliniowym, dynamika ruchu wzglednego.
Sity bezwiadnosci. Zasada d’Alemberta. reakcje dynamiczne od sit
bezwtadnosci.

W7

Teoria masowych momentow bezwtadnosci. Twierdzenie Steinera.
Dynamika uktadu punktow materialnych. Ped punktu i uktadu punktow
materialnych. Zasada zachowania pedu.

w8

Ruch srodka masy. Kret punktu i uktadu punktéw materialnych. Zasada
zachowania kretu.

W9

Energia kinetyczna uktadu punktow materialnych. Twierdzenie Koeniga.
Zasada zachowania energii mechanicznej.

Forma zaj e¢ — éwiczenia

Tresci programowe

Cwil

Zasady mechaniki Newtona. Wiezy i ich reakcje. Przykfady obliczeniowe.

cw2

Przykitady obliczeniowe: Plaski zbiezny ukiad sit. Warunki réwnowagi
ptaskiego uktadu sit zbieznych, twierdzenie o trzech sitach. Tarcie i prawa
tarcia. Moment sity wzgledem punktu.

Przyktady obliczeniowe: Redukcja ptaskiego dowolnego uktadu sit —
moment gtdbwny, wektor gtowny. Warunki rownowagi ptaskiego dowolnego
uktadu sit. Kratownice ptaskie.

Cw3

Przyktady obliczeniowe: Przestrzenny zbiezny i dowolny ukiad sit.
Wypadkowa przestrzennego zbieznego uktadu sit; warunki rownowagi.
Wyznaczanie srodkow ciezkosci pretow, figur ptaskich, bryt.

cw4

Przyktady obliczeniowe: tor ruchu punktu, predkosc i przyspieszenie w




ruchu prostoliniowym.

CW5 | Kolokwium |

EW6 Przyktady obliczeniowe rzutu ukosnego.
Przyktady obliczeniowe: Kinematyka ciata sztywnego, ruch ptaski. Ruch
wzgledny punktu. Chwilowy srodek obrotu i przyspieszen.

] Wyznaczanie predkosci i przyspieszen w ruchu ztozonym.
CW?7 | Przykiady obliczeniowe z dynamiki ruchu punktu materialnego oraz bryt
sztywnych. Obliczenia reakcji dynamicznych od sit bezwtadno$ci.

] Obliczenia masowych momentow bezwitadnosci.
CW8 | Przykiady obliczeniowe z wykorzystaniem zasad zachowania pedu, kretu
] oraz energii mechaniczne;.

CwW9 | Kolokwium Il

Metody dydaktyczne
1 Wyktad prowadzony metodg informacyjng z uwzglednieniem problemdw
obliczeniowych i przy wykorzystaniu technik audiowizualnych
2 Cwiczenia stanowig rachunkowg ilustracje wyktadéw i dotyczg wybranych
zagadnien obliczeniowych.

Obci gzenie prac g studenta

Przyktady obliczeniowe: predkos$c¢ i przyspieszenie w ruchu krzywoliniowym.

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie
aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowc 3,
w tym:

Podac tgczng liczbe godzin kontaktowych
z wyktadowcg

Udziat w wyktadach 18
Udziat w ¢wiczeniach rachunkowych 9
Konsultacje z prowadzgcym 3
Praca wiasna studenta, w tym:

Przygotowanie do zaje¢ 70
L aczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla
przedmiotu:

Liczba punktéw ECTS w ramach zajec

o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 4

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

1 | J. Leyko, Mechanika ogolna, tom | i Il, PWN, Warszawa
2 | Z. Engel, J. Giergiel, Mechanika ogolna, tom | i Il, PWN, Warszawa
3 | J. Leyko, J. Szmelter, Zbior zadar z mechaniki ogolnej, tom Il, PWN, Warszawa
4 | W. Mieszczerski, Zbior zada z mechaniki, PWN, Warszawa
Literatura uzupetniaj gca
1 | K. Szabelski, Zbior zadan z drgaii mechanicznych wyd. PL
2 | Kurnik W.: Wyktady z mechaniki, Wydawnictwa Politechniki Warszawskiej, 2000
3 | Giergiel J., Uhl T.: Zbiér zadan z mechaniki ogélnej. PWN, Warszawa 1980




Macierz efektow ksztatcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
TR1A_WO1++ W1 - W9, 1,2
EK1 " C1,C2 AW — CW9 [01, 02]
TR1A_WO1++ W1 - W9, 1,2
EK 2 " C2 AW — AW9 [01, 02]
TR1A_WO1++ W1 - W9, 1,2
EK3 " C3 AW — CW9 [01, 02]
W1-W9, 1,2
EK4 TR1A WO1++ C3 AW1 — CW9 [01, O2]
Cc2 W1-W9, 1,2
EK5 TR1A_UO5+ W1 — CWO [01, 02]
C1,C2,C3 | W1-WoQ9, 1,2
EK6 TR1A_UO05+ W1 — CWO [01, 02]
C1,C2,C3 | W1-Wo9, 1,2
EK7 TR1A_UO05+ GW1 — W9 [01, 0O2]
C1,C2,C3 | W1-WQ9, 1,2
EK8 TR1A KO3+ W1 — CWO [01, 0O2]
C1,C2,C3 | W1-WoQ9, 1,2
EK9 TR1A KO3+ W1 — CWO [01, 02]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne z ¢wiczen 50%
02 Egzamin 60%
Autor ) Dr inz. Marek Borowiec
programu:
Adres e-mail: m.borowiec@pollub.pl
Jednqstka . |Katedra Mechaniki Stosowanej
organizacyjna:




