Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Mechatronika
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Podstawy n)onitorowania.i diagnostyki
uktadow mechatronicznych

Rodzaj przedmiotu: Podstawowy

Kod przedmiotu: MT1NO747-1 1

Rok: \Y

Semestr: 7

Forma studiéw: Studia niestacjonarne

Rodzaj zaje¢ i liczba godzin 36

w semestrze:

Wyktad 18

Cwiczenia 0

Laboratorium 18

Projekt 0

Liczba punktow ECTS: 4

Sposob zaliczenia: Zaliczenie

Jezyk wyktadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1

Student w wyniku ksztatcenia powinien zna¢ oraz umie¢ zastosowac w praktyce
zasady BHP obowigzujgce podczas badania uktadéw i systemow
mechatronicznych

C2

Student w wyniku ksztatcenia powinien umie¢ klasyfikowac uktady i systemy
mechatroniczne

C3

Student w wyniku ksztatcenia powinien umie¢ diagnozowac¢ ukfady i systemy
mechatroniczne

C4

Student w wyniku ksztatcenia powinien umie¢ dobraé aparature pomiarowg w
celu diagnostyki urzadzen i systemdédw mechatronicznych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji

1 | Student ma podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki
2 | Student ma podstawowa wiedze w zakresie elektroniki
Student ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
3 |automatyki
i robotyki z teorig sterowania
Student potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet
Student ma $wiadomos$¢ waznosci postepowania w sposob profesjonalny i
przestrzegania zasad etyki zawodowej
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 posiqda poszerzong wieqze na t_emgt bgzpieczerﬁstwa i higieny pracy, ochrony
przeciwpozarowej i przeciwporazeniowej
ma uporzadkowang i podbudowang wiadomosciami teoretycznymi wiedze na
EK 2 |temat budowy, zasady dziatania oraz badan réznego rodzaju sensoréw

(potozenia, predkosci, obrotu, ci$nienia, itp.), elementbw wykonawczych




(silnikébw pradu statego, przemiennego, krokowych, zaworéw, elementéow
pneumatycznych, hydraulicznych, itp.) oraz elektronicznych systemow
sterowania

EK3

ma podstawowg wiedze na temat komunikacji miedzy uktadami sterujgcymi
oraz sposobdéw przesytania informacji w magistralach komunikacyjnych (CAN,
LIN, MOST, FlexRay, itp.)

EK 4

ma elementarng wiedze na temat konwencjonalnych i specjalistycznych metod
oraz sposobéw diagnozowania uszkodzen w uktadach i systemach
mechatronicznych

W zakresie umiejetnosci:

EK 5

potrafi oceni¢ stan techniczny uktadéw i systemoéw mechatronicznych na
podstawie przeprowadzonych badan diagnostycznych z wykorzystaniem
miernikdbw  uniwersalnych,  oscyloskopéw, komputerowych  urzadzen
diagnostycznych, itp.

EK 6

potrafi zinterpretowa¢ wyniki uzyskanych pomiaréw przeprowadzanych na
uktadach
i systemach mechatronicznych

EK7

potrafi dokona¢ wyboru odpowiedniej aparatury diagnostycznej stuzacej do
badania uktadow i systemédw mechatronicznych (konwencjonalnej i
komputerowej)

EK 8

posiada umiejetnosci ustalania zakresu i czasu trwania prac konserwacyjnych
oraz dobru metody konserwacji uktadow i systeméw mechatronicznych

EK9

potrafi wykona¢ dokumentacje techniczng z przeprowadzonych badan
uktadow i systemodbw mechatronicznych

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK |zna znaczenie oraz potrzebe ciggtego samodoskonalenia sie i pozyskiwania
10 |wiadomosci technicznych dotyczacych uktadéw i systeméw mechatronicznych
EK |potrafi przestrzegaé tajemnicy zawodowej oraz ponosi¢ odpowiedzialnos¢ za
11 |swoje decyzje
Tresci programowe przedmiotu
Forma zaje¢ — wyktady
Tresci programowe
W1 Czujniki potozenia elementéw wykonawczych
W2 | Czujniki deszczu, czujniki zabrudzenia reflektora, elementy wykonawcze
w3 Wspétpraca czujnikédw z elementami wykonawczymi na przyktadzie: ABS,
ASR, TCS, ESP
W4 Urzadzenia chronigce pasazeréw przed skutkami zderzenia: poduszki
powietrzne, kurtyny powietrzne, napinacze pasow.
W5 | Uktady utatwiajgce poruszanie sie pojazdu: GPS, ACC.
W6 Sensory, sterowniki i elementy wykonawcze w sterowaniu silnikami z
zaptonem iskrowym
W7 Sensory, sterowniki i elementy wykonawcze w sterowaniu silnikami z
zaptonem samoczynnym
W8 Uktady komunikacji ruchomej
W9 | Uktady audio i video
Forma zaje¢ — laboratoria
Tresci programowe
L1 Szkolenie BHP
L2 Badanie czujnikbw/sensoréw (m. in. predkosci obrotowej, temperatury)
L3 Badanie urzadzen wykonawczych/aktuatorow (m. in. silniki krokowe, uktady




zaptonowe, wtryskowe)

Wykorzystanie oscyloskopu w badaniach uktadéw elektronicznych i

L4 ;
mechatronicznych
L5 Protokét transmisji ISO VAG KeyWord 1281
L6 Diagnostyka w standardzie OBD
L7 Projektowanie i symulacja uktadéw sterowania (sterownikdéw)
wspotczesnych samochodow
L8 Diagnostyka i symulacja algorytméw mikroprocesorowych uktadoéw
sterujgcych
L9 Badanie systeméw oswietleniowych
Metody dydaktyczne
1 | Wyktad z prezentacjg multimedialng
2 | Wykonywanie badan laboratoryjnych
3 | Praca indywidualna i w grupach

Obcigzenie praca studenta

- Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, [Podac tgczng liczbe godzin
w tym: kontaktowych z wyktadowcg]
[... Podac¢ wykaz aktywnoS$ci studenta
wymagajgcych uczestnictwa 39
wyktadowcy, np. udziat w wyktadach,
udziat w laboratoriach itd.]
wyktady 18
laboratoria 18
Praca wlasna studenta, w tym: 61
przygotowanie do laboratorium 31
Przygotowanie do zajec, zaliczenia 30
Laczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 4
przedmiotu:
Liczba punktow ECTS w ramach zaje¢
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

1 Wendeker M.: Sterowanie zaptonem w silniku samochodowym. LTNPL. Lublin.
1999

2 Wendeker M.: Sterowanie wiryskiem benzyny w silniku samochodowym.
LTNPL. Lublin. 1999

3 Zimmermann W., Schmidgall R.: Magistrale danych w pojazdach. Protokoty i
standardy. WKt.. Warszawa 2008

4 Merkisz J., Mazurek T.: Pokfadowe systemy diagnostyczne pojazdow
samochodowych. OBD. WKt, Warszawa 2007

5 Rokosch U.: Uktady oczyszczania spalin i poktadowe systemy diagnostyczne
samochodéw OBD. WKt, Warszawa 2007

Literatura uzupetniajaca




1 Dziubinski M., Ocioszynski J., Walusiak S.: Elektrotechnika i elektronika
samochodowa. Wydawnictwo Uczelniane Politechniki Lubelskiej. Lublin. 1999

2 | Instrukcje laboratoryjne

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektéw Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
MT1A_W13+
MT1A_ W15+
EK1 MT1A W17+ C1 L1 1 01, 02
MT1A_ W21+
MT1A _U21+
MT1A_W13+ W3, W4, 1,2, 3 01, 02,
MT1A_W15+ W5, We, 03
EK2 1 yr1a_wi7+ c2 W7, 12, L3,
MT1A_ W21+ L4
MTIA W15+ we vy, |1 OO
EK 3 MT1 A:W1 74 C3 W8,Lé/|/i,8L4,
MT1A_ W21+ ’
MT1A_W13+ 1,3 01, 02,
MT1A_W15+ % %ﬁ 03
EK 4 MT1A_W17+ C4 PP
- we, Wz, L3,
MT1A_W21+ 1415 L6
MT1A_U15+ T
w1, we, 1,2, 3 01, 02,
EK 5 MT1A_UO2+ C2, C3 W6, W7, L4 03
EK 6 MT1A_U02+ | C2 C3 W1’L ;/V f’4L2’ 2 02
EK7 MT1A_U19++ C4 We, W7, L4 1,2 01, 03
EK8 | MT1A_U19++ | c1,c3 |V W2 1E2 1,2 02
w1, w2, 2,3 01, 02,
W4. L2, L3, 03
EK 9 MT1A_UO2+ C3, C4 14 15 L6
L7, L8
ws, W9, L5, 1,2, 3 01, 02,
EK 10 MT1A_UO03+ C4 16 03
MT1A_KO1+ 1,2, 3 01, 02,
MT1A_KO02+ we, Wz, 03
EK11 | w114 Kko3+ | C7 ¢4 w8, L1
MT1A_K04+




Metody i kryteria oceny

Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 Zaliczenie pisemne z wyktadu [50%]
02 Zaliczenia z ¢wiczen laboratoryjnych [60%]
Sprawozdania z wykonanych doswiadczen o
03 laboratoryjnych [100%]
Autor . dr inz. Artur Boguta, mgr inz. Sebastian Styta
programu:
Adres e-mail: |a.boguta@pollub.pl
Jednostka Katedra Inzynierii Komputerowej i Elektrycznej, Wydziat
organizacyjna: | Elektrotechniki i Informatyki




