Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Mechatronika
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Mechatronika w medycynie
Rodzaj przedmiotu: fakultatywny
Kod przedmiotu: MT 1NOS 35-2 1
Rok: 1
Semestr: 5

Forma studiéw: Studia niestacjonarne
Rodzaj zaje¢ i liczba godzin 18

w semestrze:

Wyktad 18
Cwiczenia

Laboratorium

Projekt

Liczba punktéw ECTS: 2

Sposdb zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wykiadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

Uzyskanie przez studenta wiedzy interdyscyplinarnej z zakresu budowy i
C1 |dziatania wybranych urzadzen mechatronicznych oraz mozliwosci ich
zastosowania w potgczeniu z organizmem zywym

Uzyskanie przez studenta wiedzy interdyscyplinarnej z zakresu budowy i
C2 | dziatania wybranych systemow mechatronicznych oraz mozliwosci ich
zastosowania w diagnostyce medycznej

Zapoznanie studenta z aktualnymi trendami rozwoju systeméw

c3 mechatronicznych w wybranych dziedzinach zycia

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji

1 |Student zna podstawy budowy i zasady dziatania urzadzen mechatronicznych

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1 | Student orientuje sie w aktualnych osiggnieciach mechatroniki w medycynie

EK2 Student zna og6lne zasady dziatania i stosowania systemoéw
mechatronicznych w diagnostyce medycznej

Student orientuje sie w najnowszych trendach rozwoju mikrosystemow

EK3 .
stosowanych w medycynie

W zakresie kompetencji spotecznych:

Student ma $wiadomos$¢ koniecznosci doksztatcania sie w zwigzku z

EK4 dynamicznym rozwojem mechatroniki

Student orientuje sie w etycznych aspektach stosowania urzadzen

EK5 : ) . .
mechatronicznych w potgczeniu z organizmem zywym




Tresci programowe przedmiotu

Forma zajeé¢ — wyklady

Tresci programowe

W1 Woprowadzenie do przedmiotu - aktualne trendy rozwoju mechatroniki w
medycynie

W2 Mechatronika w chirurgii mato inwazyjnej

W3 Skomputeryzowane chirurgiczne systemy treningowe

W4-5 | Urzadzenia diagnostyczne

W6-7 | Mikrosystemy inwazyjne

W8-9 | Mikrosystemy nieinwazyjne

W10-11 | Sztuczne organy zmystow

W12-13 | Zdalne systemy diagnostyczne i identyfika-cyjne

W14-15 | Miniaturowe roboty

Metody dydaktyczne

1 |wyktad z prezentacjg multimedialng

Obciazenie praca studenta

- Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci

aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 20
w tym:
Godziny kontaktowe z wyktadowca,
realizowane w formie zajec 18
dydaktycznych
Godziny kontaktowe z wyktadowca, 2

realizowane w formie np. konsultacji

Praca wlasna studenta, w tym: 30

Przygotowanie sie do zaje¢ —taczna

. ) 30
liczba godzin w semestrze

Laczny czas pracy studenta 50
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 2
przedmiotu:

Liczba punktow ECTS w ramach zaje¢

o charakterze praktycznym (éwiczenia, 0

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

1 Manz A., Becker H. ,Microsystem technology in chemistry and life sciences”,
Springer-Verlag, Berlin Heidelberg 1999

2 Tadeusiewicz R., ,Inzynieria biomedyczna”, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne, Krakéw 2008

Literatura uzupetniajaca

1 Czasopisma ,Sensors and Actuators”, ,Journal of Micromechanics and
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Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
MT1A_WO05+
EK1 MT1A W16++ C1 W1-W15 1 01
MT1A_WO05+
EK2 MT1A W16++ C2 W3-W11 1 01
MT1A_WO05+ W1, W3-W5,
EK3 I MT1A Wie++ | C3 W12-W15 | ! 01
MT1A_W16++
EK4 MT1A_KO1+ C3 W1-W15 1 01
MT1A_W16++
EK5 MT1A K02+ C1 W1-W15 1 01
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
01 zaliczenie kolokwium [51%]
Autor |4 inz. Andrzej Kociubifiski
programu:
Adres e-mail: |a.kociubinski@pollub.pl
Jednostka Instytut Elektroniki i Technik Informacyjnych, Wydziat

organizacyjna:

Elektrotechniki i Informatyki




