Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Mechatronika
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Podstawy automatyki
Rodzaj przedmiotu: obowigzkowy
Kod przedmiotu: MT 1N0O424-0 1
Rok: Il

Semestr: 4

Forma studiéw: Studia niestacjonarne
Rodzaj zajec i liczba godzin 60

w semestrze:

Wyktad 30
Cwiczenia -
Laboratorium 30

Projekt -

Liczba punktéw ECTS: 5

Sposdb zaliczenia: Egzamin/zaliczenie
Jezyk wykiadowy: Jezyk polski/Jezyk angielski

Cel przedmiotu

C1

Zapoznanie studentédw z metodami, przyrzadami i systemami stuzgcymi do
analizy i syntezy uktadéw automatyki

C2

Zapoznanie studentdéw z kryteriami doboru elementéw uktaddéw automatyki oraz
metod i narzedzi stuzgcych do ich syntezy w kontekscie uzyskania odpowiednigj
jako$ci regulacii.

C3

Przygotowanie studentéw do postugiwania sie podstawowymi narzedziami
stuzgcymi do identyfikacji obiektow sterowania.

C4

Przygotowanie studentéw do umiejetnosci samodzielnego zestawiania uktaddéw
analogowych i cyfrowych systeméw automatyki.

C5

Przygotowanie studentéw do zespotowej pracy w laboratorium podstaw
automatyki, zapoznanie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu analizy i syntezy uktaddéw sterowania

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji

Student ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgcg algebre, analize,
probabilistyke oraz elementy matematyki dyskretnej i stosowanej, w tym metody
matematyczne niezbedne do: stosowania aparatu matematycznego do opisu
zagadnien mechanicznych, elektrotechnicznych, elektronicznych oraz procesow
technologicznych

Student ma podstawowa wiedze w zakresie fizyki, obejmujgcag mechanike,
termodynamike, elektrycznos¢ i magnetyzm oraz fizyke ciata statego, w tym
wiedze niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujacych w przyrodzie i technice

3 | Student ma podstawowa wiedze w zakresie elektrotechniki i mechaniki
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 | Student ma wiedze w zakresie analizy i syntezy uktaddéw sterowania oraz




narzedzi stuzgcych do tego celu

EK 2

Student zna kryteria oceny stabilnoSci oraz jakosci regulacji w uktadach
sterowania

EK3

Student zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujgce podczas wykonywania identyfikacji obiektéw sterowania oraz
fizycznej syntezy uktaddw sterowania

W zakresie umiejetnosci:

EK 4

Student potrafi dokonaé analizy i syntezy uktadu sterowania postugujac sie
przy tym odpowiednimi narzedziami, Swiadomie korzystajgc przy tym z ich
dokumentacji technicznej oraz oceni¢ poprawnos¢ przeprowadzonej analizy i
syntezy.

EK 5

Student potrafi przetwarzaé uzyskane drogg eksperymentéw identyfikacyjnych
informacje, dokonywac¢ ich analizy, a takze wycigga¢ wnioski, formutowac i
uzasadniaé opinie oraz opracowacC protokét ze zrealizowanych badan i
sprawozdanie zawierajace oméwienie uzyskanych wynikéw

EK 6

Student umie oszacowaé czas niezbedny na wykonanie zaplanowanych
eksperymentéw, potrafi opracowaé i zrealizowa¢ harmonogram zadan
zapewniajacy dotrzymanie terminéw, potrafi realizowaé eksperymenty
indywidualnie i w grupie z zachowaniem zasad bezpieczenstwa i higieny pracy

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK7

Student rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie oraz
podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych

EK 8

Student ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz gotowosc¢
podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia
odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ — wyktady

Tresci programowe

W1 Wprowadzenie do automatyki

W2 | Matematyczny opis uktadow sterowania

W3 Uktady sterowania kombinacyjnego

W4 | Uktady sterowania sekwencyjnego

W5 | Charakterystyki statyczne i dynamiczne uktadéw automatyki

W6 Podstawowe cztony dynamiczne uktadow sterowania

W7 Identyfikacja obiektéw regulacji

W8 Linearyzacja obiektéw nieliniowych

W9 | Schematy blokowe — upraszczanie schematéw blokowych
W10 | Ujemne sprzezenie zwrotne i jego rola w uktadach automatycznej regulaciji
W11 | Regulatory
W12 | Stabilnos¢ uktaddéw regulacji
W13 | Ocena jakosci regulaciji
W14 | Metody doboru nastaw regulatorow PID

Forma zaje¢ — laboratoria
Tresci programowe
L1 Zasady wykonywania ¢éwiczen laboratoryjnych, reguty tgczenia uktadow
automatyki, zachowanie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas pomiarow

L2 Identyfikacja obiektéw sterowania metoda charakterystyk czasowych

L3 Identyfikacja obiektow sterowania metodg charakterystyk

czestotliwoSciowych
L4 Synteza kombinacyjnych uktadéw sterowania logicznego




L5 Synteza sekwencyjnych uktadow sterowania logicznego

L6 Analiza ciggtego, liniowego uktadu automatycznej regulacji

L7 Synteza uktaddéw automatycznej regulacji z regulatorem PID

L8 Regulacja impulsowa

L9 Synteza ukfadu regulacji z obiektem astatycznym

L10 | Sterownie logiczne na bazie sterownika PLC oraz modelu windy

L11 Podsumowanie zaje¢, prezentacja wynikdw, ocena sprawozdan, dyskusja

Metody dydaktyczne

Wyktad

N =

Wyktad z prezentacjg multimedialng

Projektowanie i wykonywanie eksperymentow w laboratorium podstaw
automatyki

Obcigzenie praca studenta

- Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci .
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wyktadowca, 40
w tym:
Udziat w wyktadach 18
Udziat w ¢wiczeniach laboratoryjnych 18
Konsultacje 4
Praca wlasna studenta, w tym: 85
Przygotowanie do éwiczen
. 40
laboratoryjnych
Samodzielne przygotowanie do
. ) 45
zaliczenia wyktadu
Laczny czas pracy studenta 125
Liczba punktow ECTS w ramach zajeé
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2
laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa
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Wegrzyn S., Podstawy automatyki. PWN, W-wa 1980

2 | Zelazny M., Podstawy automatyki, WNT 1976
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Pol. t6dzkiej, £ 6dz 2001

Literatura uzupetniajaca

1 | Kaczorek T., Teoria sterowania, T1, PWN, W-wa 1977

2 R. Gessing: Teoria sterowania, tom 1 - Uktady liniowe. Skrypt Pol. Slaskiej,
Gliwice 1987




Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
01, F2,
EK1 | MT1IA Wod++ | c1,c2,c3 | WI-WI4 | 4 53 | 05 Fs,
- L2-1L11,
08, 09
01, 02,
EK2 | MTIA_W04++ |  C2 Wie VWil 123 | o6 08
09
EK 3 MT1A_W21+ C3 C5 L1 2 03
MT1A_UOT+ 03 04
EK 4 MT1A_UO7++ | C1,C2, C3, | W2- W14, 123 05’ 06’
MT1A_U13++ C4 L2-L10 » Oé Og’
MT1A_U20+ ’
w2, Wb
MT1A_UO03+ Ao 06, 08,
EK 5 MT1A U19+ C2, C3, w7, W8, 1,2, 3 09
- L2-19
MT1A_UO2+
EK 6 mMT1A_U03+ | “%S3 %1 12110 1,23 | %%
MT1A_U17+
EK7 | MT1AKot+ |c1,c2.c4| V14 1,23 09
EK 8 MT1A_K04+ C5 L1-L11 3 06, 07
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
o1 Ocena przygotowania teoretycznego do éwiczen 60%
laboratoryjnych
Ocena przygotowania protokotu: harmonogramu o
02 - : : . 30%
¢wiczenia, tabelek pomiarowych, schematéw
Ocena poprawno$ci tgczenia uktadéw automatyki i o
o3 . 50%
przestrzegania zasad BHP
04 Ocena zre_allzowanych zadan w ramach ¢éwiczenia 50%
laboratoryjnego
Ocena poprawnosci przyjecia metodyki badan oraz o
05 iy Ny 50%
uzyskanych wynikow pomiaréw
Ocena poprawnosci opracowania sprawozdania:
06 wykreséw, interpretacji wynikéw badan, sfor- 60%
mutowanych wnioskow
o7 Ocer_wa pracy zespotu cwiczeniowego: wspotpracy w 30%
grupie, podziatu zadan
08 Kolokwium w ramach wyktadu 50%




| 09 | Egzamin koricowy z wyktadu 60%
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