Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
Mechatronika
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot: Wprowadzenie do mechatroniki
Rodzaj przedmiotu: Obowigzkowy
Kod przedmiotu: MT 1NO106-0 1
Rok: 1
Semestr: 1
Forma studiéw: Studia niestacjonarne
Rodzaj zajec i liczba godzin 18
w semestrze:
Wyktad 18
Cwiczenia -
Laboratorium -
Projekt -
Liczba punktéw ECTS: 2
Sposdb zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykiadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu
C1 | Zapoznanie studentéw z tematyka mechatroniki

C2

Uzyskanie wiedzy na poziomie podstawowym z zakresu elementow
mechatroniki i robotyki

C3

Zapoznanie z trendami rozwoju mechatroniki

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji

Student posiada podstawowe wiadomosci z zakresu matematyki i mechaniki na

1 poziomie szkoty ponadgimnazjalnej
2 Student posiada podstawowe wiadomosci z zakresu elektroniki i informatyki na
poziomie szkoty ponadgimnazjalnej
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 | Posiada podstawowg wiedze z zakresu mechatroniki
EK 2 | Identyfikuje podstawowe elementy w systemach mechatronicznych
EK 3 Orientuje sie w historii, obecnym stanie oraz najnowszych trendach
rozwojowych mechatroniki
Tresci programowe przedmiotu
Forma zajeé¢ — wyklady
Tresci programowe
W1 Mechatronika — definicje, interdyscyplinarno$é, historia, modele, systemy,

urzadzenia

W2 Sensory, aktory i ich klasyfikacje. Budowa i zastosowanie réznego rodzaju

czujnikéw i elementéw wykonawczych w mechatronice

W3 Systemy MEMS, tekstronika, hydrotronika, pneumatyka. Komputerowe

wspomaganie proceséw projektowania urzgdzen mechatroniki.

W4 Elementy robotyki, historia. Roboty przemystowe, naukowe, uzytkowe,

zabawki. Klasyfikacja i podziat robotéw. Budowa i stosowane materiaty.




Konstrukcje manipulatoréw.

W5 Nowoczesne materialy a rozwoj mechatroniki. Sztuczna inteligencja.
Bioprotezy

Metody dydaktyczne

1 | Wyktad z prezentacjg multimedialng

Obcigzenie praca studenta

E s Srednia liczba godzin na zrealizowanie
orma aktywnosci .
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 20
w tym:
Udziat w wyktadach 18
Konsultacje 2
Praca wlasna studenta, w tym: 30
Zapoznanie sie ze wskazana literaturg 15
Przygotowanie sie do zaliczenia 15
taczny czas pracy studenta 50
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 2
przedmiotu:
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Literatura uzupetniajaca
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Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
MT1A_WO05++ w1, Wz,
EK1 MT1A wie+ | €1 C2 C3 | s wy ws ! 01
EK 2 MT1A_WO05++ C1, C2 W2, W3, W4 1 o1
EK 3 MT1A_W16+ C3 w1, Wb 1 o1




Metody i kryteria oceny

Symbol

metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy

oceny

o1 Wyktad — zaliczenie pisemne, test [60%]
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