Karta (sylabus) modutu/przedmiotu

Mechatronika
Studia pierwszego stopnia

Przedmiot:

Wprowadzenie do mechatroniki

Rodzaj przedmiotu:

Obowiazkowy

Kod przedmiotu:

MT 1S0106-0_1

Rok: I
Semestr: 1
Forma studiow: Studia stacjonarne
Rodzaj zaje¢ i liczba godzin 30

w semestrze:

Wyktad 30
Cwiczenia

Laboratorium

Projekt

Liczba punktow ECTS: 2
Sposob zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

Woprowadzenie studentéw do tematyki mechatroniki , zapoznanie z obszarami
jej zastosowan w otaczajgcej nas rzeczywistosci, aktualnymi trendami w

C1 | zakresie badan i budowy systemédw mechatronicznych, zwtaszcza w takich

medycyna

dziedzinach jak przemyst maszynowy, zbrojeniowy, elektroniczny, kosmiczny,

c2 Wskazanie wspotczesnych trendoéw w zmniejszaniu udziatu uktadéw

mechanicznych na korzy$¢ uktaddw elektroniki i informatyki w systemach

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji

1 Znajomo$¢ wybranych zagadnien matematyki, mechaniki, informatyki,

elektroniki na poziomie ponadgimnazjalnym

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK Student identyfikuje elementy systemdw mechatronicznych, zna zasade

dziatania typowych elementéw wchodzgcych w skfad tych systemow, ma
uporzadkowang wiedze zwigzang z mechatronikg

EK | Identyfikuje aktualne trendy w budowie nowoczesnych systemow

2 | mechatronicznych

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ — wykitady

Tresci programowe

Cel badan i nauczania mechatroniki. Interdyscyplinarnosc¢ i integracja

w1 w produktach mechatronicznych. Definicje mechatroniki, model me-

chatroniczny, system mechatroniczny, urzagdzenie mechatroniczne

W2 Rodzaje napedéw w uktadach mechatronicznych i ich wiasciwosci:

silniki elektryczne, hydrauliczne i pneumatyczne, serwonapedy, na-




pedy liniowe, piezositowniki, solenoidy, sztuczne muskuty, elektro
aktywne muskuty. Sensory i aktory. Klasyfikacja czujnikéw i
nastawnikéw, budowa i zastosowanie.
Systemy MEMS, NEMS. Zastosowania systemé4w MEMS w
W3 motoryzacji, medycynie, technice kosmicznej i przemysle
zbrojeniowym. Akcelerometry mikromechaniczne, zyroskopy MEMS.
Smart sensory, hanonapedy, mikrosilniki, mikroroboty.
W4 Tekstronika, inteligentne materiaty, zastosowania
Hydrotronika, aktory hydrauliczne i pneumatyczne, zawory
W5 proporcjonalne i serwo, jednostki liniowo- obrotowe, hydrotroniczne
uktady regulacji.
Elementy robotyki: roboty mobilne, kroczace, serwisowe, cztonowe.
W6 Roboty pomiarowe. Lokomocja robotéw, czujniki robotéw. Systemy
zrobotyzowane.
W7 Biologiczne inspiracje w mechatronice
Wws Struktura mechanizméw, elementy teorii manipulatoréw - chwytaki ,
struktura.
W9 Woprowadzenie do metod sztucznej inteligencji.
W10 Prognoza rozwoju mechatroniki

Narzedzia dydaktyczne

-_

Wyktad w formie prezentacji komputerowe;j

2 | Prezentacje multimedialne: filmy, symulacje komputerowe

Obcigzenie praca studenta

F s Srednia liczba godzin na zrealizowanie

orma aktywnosci .y
aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowca, 30

w tym:

udziat w wyktadach, éwiczeniach i 30

projektowaniach

udziat w konsultacjach 2

Praca wlasna studenta, w tym: 18

Przygotowanie sie do zaje¢ 18

Laczny czas pracy studenta 50

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 2

przedmiotu:

Liczba punktow ECTS w ramach zaje¢

o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 0

laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa i uzupetniajaca

1 | Biatystok 1997r.

Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne. Wprowadzenie.

http://pbc.biaman.pl/Content/358/Mechatronika+ Gawrysiak+1997 .pdf

Zbigniew Smalec: Wstep do mechatroniki.
http://www.dbc.wroc.pl/Content/7155/Podstawy mechatroniki Z.Smalec.pdf

Robert Czabanowski: ,Sensory i systemy pomiarowe”.
http://www.dbc.wroc.pl/dlibra/doccontent?id=7205&from=FBC

Literatura uzupetniajaca:




4 Olszewski Mariusz (redakcja). Podstawy mechatroniki. Podrecznik dla uczniéw
Srednich i zawodowych szkét technicznych. Wyd. REA, 2009.

5 Dolata R., Gozdziaszek P.: Urzadzenia i systemy mechatroniczne. T.1-2, Wyd.
REA
Mechatronika Modut 5 — 8. Komponenty mechatroniczne, Systemy i funkcje

6 mechatroniczne, Uruchamianie, bezpieczenhstwo, wyszukiwanie btedéw, Zdalna
diagnostyka i obstuga. Podreczniki (Koncepcja) http://www.adam-
europe.eu/pri/3810/prd/1/5/Modul%205 8 polnisch podreczniki.pdf
Mechatronika Modut 10: Robotyka, podreczniki, ¢wiczenia i rozwigzania.

7 http://www.tu-
chemnitz.de/mb/WerkzMasch/minos/pl/download/\Webseite/Modul%2010/loesun
gsbuch.pdf

8 | Gajek A.: Czujniki. Mechatronika samochodowa. WK,

9 Artykuty z czasopisma "Mechatronics”, Editors In Chief : W. Dorniel, J. R.
Hewit, An International Journal Pergamon

1 | Seria wyd. pod red. Tadeusza Uhla: Projektowanie mechatroniczne- zagadnienia

0 | wybrane. Krakéw

1 | Honczarenko J.: Roboty przemystowe. Budowa i zastosowanie. WNT,

1 | Warszawa, 2004

Macierz efektow ksztatcenia
Odniesienie
danego efektu
ksztatcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Narzedzia Sposoéb
ksztatcenia | zdefiniowanych | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
dla catego
programu
(PEK)
EK 1 MT1A_WO05++ C1,C2 W1-W9 1,2 P1
MT1A_WO05++
EK 2 MT1A W16+ Cc1,C2 w10 1,2 P1
Metody i kryteria oceny

Symbol

metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy

oceny

01 Zaliczenie pisemne z wyktadu [50%]
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