Karta (sylabus) modutu/przedmiotu
[Mechanika i Budowa Maszyn]
Studia Il stopnia

Przedmiot: Elektronika pojazdow
Rodzaj przedmiotu: obowigzkowy
Kod przedmiotu: MBM2S 62 20-0 1
Rok: /
Semestr: Il
Forma studiéw: Studia stacjonarne
Rodzaj zaje¢ i liczba godzin 60
w semestrze:
Wyktad 30
Cwiczenia
Laboratorium 30
Projekt
Liczba punktéow ECTS: 3
Sposob zaliczenia: Zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski
Cel przedmiotu
c1 Poznanie konstrukcji i podstawowych zadan elektronicznych urzgdzen w

pojazdach samochodowych

Zapoznanie sie z budowg i funkcjami elementéw i uktadoéw elektronicznych w

C2 :

pojazdach samochodowych
C3 | Poznanie metodyki sterowania elektronicznego w pojazdach samochodowych
ca Poznanie metod przetwarzania i pomiaru wielkosci nieelektrycznych w

pojazdach samochodowych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 | Student zna podstawy elektrotechniki i elektroniki
2 | Student zna podstawowe zagadnienia elektrotechniki samochodowe;j
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK 1 Zna konstrukcje, funkcje i zasade dziatania uktadow elektronicznych w
pojazdach samochodowych
Zna budowe, funkcje i zasade dziatania uktadow sterowanych przez urzadzenia
EK 2 . f
elektroniczne w pojazdach samochodowych
Zna budowe i zasade dziatania elektrycznych elementéw wykonawczych
EK 3 .
stosowanych w pojazdach samochodowych
EK 4 Zna budowe i zasade dziatania czujnikdéw stosowanych w pojazdach
samochodowych
W zakresie umiejetnosci:
EK 5 Potrafi rozpoznac¢, nazwac i scharakteryzowa¢ podstawowe czujniki, elektryczne

elementy wykonawcze oraz urzgdzenia sterujgce w pojazdach samochodowych




Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ — wyklady

Tredci programowe

W1

Podstawy sterowania elektronicznego w pojazdach samochodowych

W2 Przetwarzanie i pomiar wielkosci nieelektrycznych

W3 | Czujniki stosowane w pojazdach samochodowych

W4 | Elektryczne elementy wykonawcze w pojazdach samochodowych

W5 Elektroniczne urzgdzenia sterujgce stosowane w pojazdach

samochodowych— budowa, funkcje, zasada dziatania, diagnostyka

W6 Przeglad uktadéw sterowanych elektronicznie w pojazdach

samochodowych

W7 Ukfad zasilania elektrycznego — budowa, funkcje i sterowanie

Wws Uktad zasilania paliwem i powietrzem — rodzaje, budowa, funkcje i

sterowanie

W9 Ukfad rozruchu — budowa, funkcje i sterowanie

W10 | Ukiad zaptonowy — rodzaje, budowa, funkcje i sterowanie

W11 | Ukiad o$wietlenia — rodzaje, budowa, funkcje i sterowanie

W12 Ukfady bezpieczenstwa i komfortu jazdy — rodzaje, budowa, funkcje i

sterowanie

W13 Tendencje rozwojowe w ukfadach sterowania elektronicznego stosowanych

w pojazdach samochodowych

Forma zaje¢ — laboratoria

Tredci programowe

L1

Badanie czujnikow stosowanych w pojazdach samochodowych

L2

Badanie elektrycznych elementéw wykonawczych stosowanych w
pojazdach samochodowych

L3

Badanie elektronicznych urzgdzen sterujgcych stosowanych w pojazdach
samochodowych

L4

Badanie podstawowych uktadow sterowanych elektronicznie w pojazdach
samochodowych

LS

Badanie ektronicznych uktadow sterujgcych wtryskiem benzyny. Uktady: K-
Jetronic, D-Jetronic, L-Jetronic, Motronic, Mono-Jetronic, Mono-Motronic,
Mitsubishi ECI, Renix, Digifant, GM Multec

L6

Badanie elektronicznych uktadow EDC i Common Rail

L7

Badanie wybranych uktadow bezpieczenstwa w pojazdach samochodowych

L8

Badanie wybranych uktadow komfortu jazdy sterowanych elektronicznie w
pojazdach samochodowych

L9

Diagnozowanie elektronicznych uktadéw w pojazdach samochodowych

Metody dydaktyczne

Wyktad z prezentacjg multimedialng

¥ aczenie obwoddw elektrycznych na podstawie schematu i bez schematu

Wykonywanie pomiarow wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych roznymi
przyrzgdami

Ogledziny elementéw elektrycznych i elektronicznych stosowanych w uktadach
sterujgcych i sterowanych elektronicznie pod kgtem poznania budowy i funkciji
oraz uszkodzen i stopnia zuzycia eksploatacyjnego

Dyskusja przed wykonaniem ¢éwiczenia laboratoryjnego (omowienie programu
badan, wyjasnienie zjawisk fizycznych i ustalenie strategii wykonania ¢wiczenia)




Dyskusja po wykonaniu ¢wiczenia laboratoryjnego (analiza przeprowadzonych
6 |doswiadczen, popetnionych btedéw oraz propozycje zmian w metodyce
wykonania badan)

Obcigzenie praca studenta

- Srednia liczba godzin na zrealizowanie
Forma aktywnosci .y
aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, 65
w tym:
Udziat w wyktadach 30
Udziat w laboratoriach 30
Konsultacje 3
Praca wiasna studenta, w tym: 35
Przygotowanie sie do kolokwium 10
wyktadowego
Przygotowanie prezentacji multimedialne;j 3
Przygotowanie sie do laboratorium 10
Wykonanie sprawozdan z ¢wiczen 4
laboratoryjnych
Wykonanie pracy praktycznej 3
Zapoznanie sie z literaturg 5
taczny czas pracy studenta 100
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 3
przedmiotu:
Liczba punktow ECTS w ramach zajec
o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2
laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

1 Dziubinski M.: Elektroniczne ukfady pojazdéw samochodowych, Wydawnictwo
Naukowe Gabriel Borowski, Lublin 2004

Tylicki H., Zéttowski B.: Urzgdzenia elektryczne pojazdéw samochodowych,
2 | Wydawnictwo Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej im. Stanistawa Staszica,
Pita 2011

Dziubinski M.: Badania elektronicznych urzgdzen pojazdéw samochodowych,
Wydawnictwo Naukowe Gabriel Borowski, Lublin 2004

Instrukcje do ¢wiczen laboratoryjnych

Literatura uzupetniajgca

Sterowanie silnikow o zaptonie iskrowym : zasada dziatania, podzespoty ( t. z
1 | jez. niem. Wituszynski K., tegiewicz J.), seria Informatory Techniczne Bosch,
Wydawnictwa Komunikacji i tgcznosci, Warszawa 2008

Czujniki w pojazdach samochodowych ( tt. z jez. niem. Brzezanski M., Juda Z.),
2 | seria Informatory Techniczne Bosch, Wydawnictwa Komunikacji i £gcznosci,
Warszawa 2009

Ukfady bezpieczenstwa i komfortu jazdy : elektrotechnika i elektronika
3 | samochodowa ( tt. z jez. niem. Polkowski S.), seria Informatory Techniczne
Bosch, Wydawnictwa Komunikacji i tgcznosci, Warszawa 2006

Macierz efektow ksztatcenia

Efekt | Odniesienie | Cele | Tresci | Metody | Metody




ksztatcenia

danego efektu | przedmiotu | programowe | dydaktyczne oceny
ksztatcenia do
efektow
zdefiniowanych
dla catego
programu
(PEK)
MBM2A_ W02 W1, W5,
EK1 (+4) [C1, C3] W13 L3] [1,4,5, 6] | [O1, O4]
W6, W7,
ws, wo,
EK2 | MBM2A_W06 [c2] wio w11, | [1, 2 4,5 6] | [©1 03
(*++) w12, L4 O4]
L5,L6]
MBM2A_ W07 W4, W13, [O1, O3,
EK 3 (+4) [C2] L2] [1, 2, 3, 4] 04
MBM2A_ W09 w2, W3, [O1, O3,
EK 4 (+) [C4] L1] [1,2, 4,5, 6] 04]
[W3, W4, [01
Eks | MBM2AUOT | of cop | WOLT L2 1 1y 5 i | 0203
(+) L3, L7,L8, O4 05
Lg] H ]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
o1 Pisemne kolokwium wyktadowe 60%
02 Wykonanie prezentacji multimedialnej 100%
03 Sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych 100%
Odpowiedz z wybranych zagadnien w ramach o
04 R . 50%
cwiczen laboratoryjnych
05 Wykonanie pracy praktycznej 100%
Autor ) dr inz. Mieczystaw Dziubinski
programu:

Adres e-mail:

m.dziubinski@pollub.pl

Jednostka

organizacyjna:

Katedra Pojazdow Samochodowych




