Karta (sylabus) modutu/przedmiotu

Mechanika i budowa maszyn
Studia Il stopnia

Modelowanie wspomagajace

Przedmiot: projektowanie maszyn (TMM)
Rodzaj przedmiotu: obowigzkowy

Kod przedmiotu: MBM2S0110-0 1
Rok: I

Semestr: 2

Forma studiéw: Studia stacjonarne
Rodzaj zaje¢ i liczba godzin 45

W semestrze:

Wyktad 15

Cwiczenia 30

Laboratorium

Projekt

Liczba punktéw ECTS: 3

Sposbb zaliczenia: Zaliczenie

Jezyk wykiadowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1l

Zapoznanie z zaawansowanymi metodami modelowania i stosowanymi
modelami uktadow kinematycznych i napedowych.

C2

Rozszerzenie wiedzy i opanowanie zaawansowanych metod rozwigzywania
zagadnien kinematyki i dynamiki w projektowaniu maszyn.

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1

Podstawowa wiedza i umiejetnosci z zakresu mechaniki technicznej i podstaw
konstrukcji maszyn ze studiow | i Il stopnia.

2

Podstawowa wiedza i umiejetnosci z zakresu mechanicznej teorii maszyn z |
stopnia studiéw.

Efekty ksztalcenia

W zakresie wiedzy:

EK1

Student posiada rozszerzong wiedze z zakresu tworzenia modeli strukturalnych,
kinematycznych i dynamicznych maszyn i mechanizmow.

W zakresie umiejetnosci:

EK 2

Potrafi tworzy¢, identyfikowac i rozwigzywac¢ modele uktadéw kinematycznych i
napedowych oraz wykorzystywac je w procesie projektowania maszyn.

W zakresie kompetencji spotecznych:

EK 3

Docenia znaczenie profesjonalizmu w tworzeniu modeli stuzgcych

projektowaniu i ma swiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za wyniki swoich prac.

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ — wyktady

Tresci programowe

W1

Podstawowe pojecia i modele mechanicznej teorii maszyn.




Struktura mechanizmow i maszyn, wzory strukturalne i ruchliwo$é

W2 mechanizmdw, modelowanie i zapis struktur, grupy strukturalne, analiza
strukturalna. Synteza struktur w modelowaniu wspomagajgcym
projektowanie maszyn.

Kinematyka mechanizméw i maszyn. Analiza potozen, predkosci i

W3 przyspieszen mechanizmow dzwigniowych ptaskich. Metodyka analizy
kinematycznych modeli mechanizméw.

W4 Kinematyka mechanizméw zebatych, modele konstrukcji i analiza
kinematyczna przektadni obiegowych, mechanizmy réznicowe.
Kinetostatyka mechanizméw i maszyn. Obcigzenia, sity bezwtadnosci,

W5 modele kinetostatyczne, wyznaczanie oddziatywan w weztach tancucha
kinematycznego, obcigzenia rownowazgce.

Modele dynamiczne i charakterystyki mechanicznych uktadéw napedowych,

W6 redukcja mas i obcigzen, rownania ruchu maszyny. Rozwigzywanie i
interpretacja prostych rézniczkowych réwnan ruchu.

Forma zaje¢ — éwiczenia
Tresci programowe
CW1 | Przyktady z zakresu analizy i syntezy modeli strukturalnych.
Rozwigzywanie zadan z modelowania kinematyki mechanizmdw
CW2 | dzwigniowych i ich analizy kinematycznej z zastosowaniem wybranych
metod.
CW3 | Zadania rachunkowe z analizy przetozen przektadni zebatych.
CW4 | Zagadnienia z analizy modeli kinetostatycznych mechanizméw.
W5 Zadania modelowania dynamiki — przyktady redukcji mas i obcigzen
mechanizméw réznych grup funkcjonalnych.
W6 Formutowanie i rozwigzywanie rozniczkowych rownan ruchu dynamicznych
modeli mechanizmoéw i maszyn.
Forma zaje¢ — laboratoria
Tresci programowe
L1
Forma zaje¢ — projekt
Tresci programowe
Pl

Metody dydaktyczne

Wyktad — konwencjonalna metoda wyktadowa z koniecznym wspomaganiem
audiowizualnym.

Cwiczenia — praktyczne rozwigzywanie zagadnien z zakresu tworzenia modeli

2 |strukturalnych, kinematycznych i dynamicznych maszyn i mechanizmdéw,

identyfikacji ich parametréw oraz rozwigzywania réwnan modelowych.

Obcigzenie praca studenta

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

Forma aktywnosci aktywnosci

Godziny kontaktowe z wyktadowca,
w tym:

Podac tgczng liczbe godzin kontaktowych
z wykfadowcg

Udziat w wykfadach, ¢wiczeniach i

; 50
konsultacjach
Praca wlasna studenta, w tym:
Przygotowanie sie do zaje¢ 25




taczny czas pracy studenta 75
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla 3
przedmiotu:

Liczba punktow ECTS w ramach zajec¢

o charakterze praktycznym (¢wiczenia, 2
laboratoria, projekty)

Literatura podstawowa

Wroctaw,

1996.

S. Miller: Teoria maszyn i mechanizmow. Analiza uktadow mechanicznych.

A. Morecki, J. Knapczyk, K. Kedzior: Teoria Mechanizmoéw i Manipulatorow.
WNT, Warszawa 2002.

3 | K. Pylak, R. Bartnik: Zbior zadan z teorii mechanizméw i maszyn. Lublin, 1986.

Literatura uzupetniajgca
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Macierz efektéw ksztalcenia
Odniesienie
danego efektu
Efekt kszta’fcer:na do Cele Tresci Metody Metody
ksztatcenia e;fgktow przedmiotu | programowe | dydaktyczne | oceny
zdefiniowanych
dla catego
programu (PEK)
MBM2A_WO08++ W1, W2,
EK 1 MBM2A_ W10++ [C1] W3, W4, [1] [O1]
W5, W6]
A ow, cw2
EK 2 MBM2A U124+ [C1, C2] | CW3, CW4, [2] [O1]
- CW5, CWej
MBM2A U24+ ’
W1, W2,
EK 3 mgmgﬁ—ﬁgiﬂ [C2] W5, W, [1, 2] [01]
- CW1, CWe6]
Metody i kryteria oceny
Symbol
metody Opis metody oceny Prég zaliczeniowy
oceny
O1 Zaliczenie pisemne z wyktadu 50%
02 Zaliczenie pisemne z ¢wiczen 50 %
Autor , Dr inz. Konrad Pylak
programu:
Adres e-mail: | konrad.pylak@pollub.pl
Jednostka Wydziat Mechaniczny, Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn i

organizacyjna:

Mechatroniki







