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‘i Pojecia podstawowe

Przekiadnia mechaniczna — mechanizm stuzacy do
przenoszenia energii, zazwyczaj wraz ze zmiang
predkosci obrotowej i momentu.
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Pojecia podstawowe

Przyczyny zastosowania przektadni:

Funkcjonalne:

- konieczno$¢ dostosowania predkosci obrotowej napedu do maszyny
roboczej,

- zmiana kierunku obrotéw maszyny,

- wymagany jest wiekszy moment niz jest w stanie wytworzy¢ silnik,

= & Pojecia podstawowe
Przyczyny zastosowania przektadni:
Konstrukcyjne:

- konieczno$¢ przeniesienia napedu na pewng odlegtos¢ (silnik musi

by¢ oddalony od uktadu roboczego),

- Zmniejszenie gabarytu maszyny poprzez ustawienie réwnolegte
silnika i uktadu roboczego,




‘i Pojecia podstawowe

Przyczyny zastosowania przektadni:

Ekonomiczne:

- mozliwos¢ zastosowania jednego uktadu napedowego do kilku
uktadoéw roboczych,

- mozliwos$¢ zastosowania tanszego silnika z przektadniag

wielostopniowg dla uzyskania wiekszego zakresu predkosci maszyny
roboczej,

‘i Rodzaje przektadni mechanicznych

Sposdb przekazania napedu:

RN

Cierne — przeniesienie Ksztaltowe — przeniesienie
napedu oparte jest na napedu oparte jest na

tarciu miedzy dwoma zazebianiu sie elementéw
powierzchniami
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Element przekazania napedu:

N

Bezposrednie — przeniesienie Posrednie — w przeniesieniu
napedu wystepuje miedzy napedu wystepuje dodatkowy
dwoma elementami element
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Przektadnia cierna bezposrednia:

Przektadnia cierna

Zalety:

- prosta konstrukcja

- brak elementéw dodatkowych
- odporno$¢ na przeciazenia

Wady:
- duzy poslizg = mata sprawnos¢
- brak mozliwosci synchronizacji potozenia
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Przektadnia cierna posrednia:

Przekladnia pasowa:
- Pas plaski
- pas klinowy

Zalety:

- prosta konstrukcja

- mozliwe przekazywanie napedu na duzych
odlegtosciach

- mata wrazliwos¢ na niedoktadnosci
wykonawcze

Wady:

- poslizg na pasach — spadek mocy
(zmniejszona sprawnosc)

- brak mozliwosci synchronizacji potozenia
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Przektadnia ksztattowa posrednia:

Przekladnia tancuchowa:

Zalety:

- duza wytrzymatosc

- mozliwe przekazywanie napedu na duzych
odlegtosciach

- brak poslizgu

Wady:
- dodatkowy, skomplikowany element
- duza glosnos¢
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Przektadnia ksztattowa bezposrednia:

Przekiadnia zebata:

Zalety:

- najwyzsza sprawnos¢ (0,98 — 0,99)

- duza niezawodnosc¢

- mate zuzycie

- duza zwartosc

- mozliwos¢ przenoszenia duzych mocy

Wady:

- hatlasliwos¢

- duzy koszt wykonania

- brak odpornosci na przeciazenia

‘i Konstrukcja przektadni mechanicznej

Koto bierne(2)

Wyjscie
napedu

Wejscie
napedu

Kolo czynne (1)




- Przetozenie

Przetozenie kinematyczne:

Stosunek predkosci katowych (obrotowych)
kota czynnego do biernego:

i N
W
i>1 reduktor

i<1 multiplikator

- Przetozenie

Przetozenie geometryczne:

Dla przekfadni ksztattowych:
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- Przetozenie

Przetozenie geometryczne:

Dla przektadni ciernych — konieczne jest uwzglednienie poslizgu:

d,

dl(l_f)

Srednice toczne Poslizg wzgledny

- Przetozenie

Przetozenie dynamiczne:

Stosunek momentu obrotowego
przekazywanego z watu czynnego na bierny:

Moment Sprawnosc przekitadni




