Harmonogram zajeé¢ dla Il roku Robotyzacji procesow wytwérczych

Studia stacjonarne | stopnia (inz.) - semestr czwarty (letni) - rok akademicki 2025/2026

Godz.

GWY=GCW01

GLAO1 GLAO02

PONIEDZIALEK

8-9

9-10

10 - 11

Wychowanie fizyczne Il - éw - hala/basen, w g. 9:30-11:00
pierwsze zajecia organizacyjne odbeda sie w hali sportowej - Centrum Sportowe PL

11-12

12-13

13-14

14 - 15

15-16

16 - 17

17 -18

18- 19

19 - 20

WTOREK

8-9

9-10

Podstawy eksploatacji robotéw - lab - Sensory i pomiary wielkosci nieelektrycznych - lab -
mgr inz. Arkadiusz Rybak; R207A dr inz. Piotr Jaremek; M602

10 - 11

11-12

Sensory i pomiary wielkosci nieelektrycznych - lab - Podstawy eksploatacji robotéw - lab -
dr inz. Piotr Jaremek; M602 dr hab. inz. Grzegorz Koszatka, prof. uczelni; R207A

12-13

13-14

Podstawy automatyki - W - dr inz. Krzysztof Przystupa; R210BC

14 - 15

15-16

Systemy operacyjne rohatéw - \W—dr-PawetStgczek; M-VIII, 1-8t.

16 - 17

17 -18

18 - 19

19 - 20

SRODA

z

8-9

9-10

10 - 11

11-12

Podstawy konstrukcji maszyn - proj -

mgr inz. Andrzej Wajcik; M201

12-13

13-14

Podstawy automatyki - lab - Podstawy konstrukcji maszyn - proj -
dr inz. Krzysztof Przystupa; R210B mgr inz. Andrzej Wajcik; M201

14 - 15

15-16

Jezyk nowozytny Il - ¢w - M-XIV

16 - 17

17 -18

18- 19

19 - 20

CZWARTEK

8-9

9-10

Podstawy konstrukcji maszyn - W - dr hab. inz. Patryk Rézyto, prof. uczelni; M-VII

10 - 11

11-12

Podstawy konstrukcji maszyn - ¢w - dr hab. inz. Patryk Rozyto

Komputerowe s 1a procesow SCADA - W - dr hab. inz. Piotr Wolszczak, prof. uczelni; M-VII, 2t.

12-13

13-14

Kompﬁterowe systemy nadzorowania procesow SC =
dr hab. inz. Piotr Wolszczak ni; M401, 1t. Komputerowe syste ania procesow SCADA - proj -
ab. inz. Piotr Wolszczak, profesor uczelni; M401, 2t.

14 - 15

15-16

Sensory i pomiary wielkosci nieelektrycznych - W - dr inz. Piotr Jaremek; Alll

16 - 17

Podstawy automatyki - lab -

17 -18

mgr inz. Mateusz Waskowicz; R210B

18- 19

19 - 20

PIATEK

8-9

9-10

Podstawy eksploatacji robotéw - W - dr hab. inz. Grzegorz Koszatka, prof. uczelni; M-XIl|

10 - 11

11-12

Podstawy konstrukcji robotéw przemystowych - W - dr inz. Jacek Domihczuk; M-XIII

12-13

13-14

Podstawy konstrukcji robotéw przemystowych - lab - Systemy operacyjne robotéw - lab -
dr inz. Jacek Dominczuk; R511 dr Pawet Staczek; M401

14 - 15

15-16

Systemy operacyjne robotow - lab - Podstawy konstrukcji robotéw przemystowych - lab -
dr Pawet Staczek; M401 dr inz. Jacek Dominczuk; R511

16 - 17

17 -18

18- 19

19 - 20




