aktualizacja z dnia 31 pazdziernika 2024 r.
Harmonogram zaje¢ dla Il roku Robotyzacji proceséw wytwoérczych
Studia stacjonarne | stopnia (inz.) - semestr trzeci (zimowy) - rok akademicki 2024/2025

Godz.

GWY=GCW

GLAO01 GLA02

PONIEDZIALEK

8-9

9-10

Podstawy elektroniki - lab - mgr Mi Swieticki:

—6-T5T. w g. 8:00-10:15 Wytrzymatos¢ materiatow - lab - mgr inz. 1zabela Korzec-Strzatka; R409

10 - 11

11-12

12-13

Podstawy elektroniki - lab -

Podstawy programowania - lab - dr Marek Btaszczak; R511 ., Wg. 10:30-12:45

13-14

14 - 15

Podstawy programowania - lab - dr Marek Btaszczak; R511

15-16

16 - 17

17 -18

18-19

19-20

WTOREK

8-9

9-10

Wytrzymatosé materiatdw - ¢w - mgr inz. Izabela Korzec-Strzatka; M-VIII

10 - 11

11-12

Komputerowe modelowanie zjawisk i proceséw - W - dr inz. Jakub Skoczyl

Stawy obrobki ubytkowej - W - dr inz. Agnieszka Skoczylas; M216, 2t.

12-13

13-14

Komputerow tfeZjawisk | procesow - lab -
dr inz. Jakub Skoczylas; M401, 2t.

14 -15

15-16

Komputer € zjawisk i procesow - lab -
dr inz. Jakub Skoczylas; M401, 2t.

16 -17

17-18

18-19

19-20

SRODA

8-9

9-10

10 - 11

11-12

Podstawy obrébki ubytkowej - proj - dr inz. Krzysztof Cieci : Tt _
obki ubytkowej - lab - dr inz. Krzysztof Ciecielag; R203, 2t.

Podstawy obrébki ubytkowej - lab - dr inz. Jakub Matu s ;

i ubytkowej - proj - dr inz. Jakub Matuszak; R203, 2t.

12-13

13-14

Podstawy programowania - proj - dr Marek Btaszczak; : _
awy programowania - proj - dr Marek Btaszczak; R511, 2t.

14 -15

15-16

16 - 17

17 -18

18-19

19-20

CZWARTEK

8-9

9-10

Wytrzymatos¢ materiatéw - W - dr inz. Tomasz Kazmir; M-XIV

10 - 11

11-12

Podstawy elektroniki - W - dr hab. Wiestaw Polak, profesor uczelni; M-VII

12-13

13-14

Napedy elektryczne w robotyce - W - dr inz. Jacek Caban:

awy programowania - W - dr Marek Btaszczak; M216, 2t.

14 -15

15-16

Jezyk nowozytny IV - éw - M-IV

16 -17

17-18

18-19

19-20

PIATEK

8-9

9-10

Napedy pneumatyczne i hydrauliczne - W - dr inz. Jacek Dominczuk; M-XIII

10 - 11

11-12

Napedy pneumatyczne i hydrauliczne - lab - Napedy elektryczne w robotyce - lab -
dr inz. Jacek Dominczuk; M602 oraz M701 mgr inz. Mateusz Adam Waskowicz; R210

12-13

13-14

Napedy elektryczne w robotyce - lab - Napedy pneumatyczne i hydrauliczne - lab -
mgr inz. Mateusz Adam Waskowicz; R210 dr inz. Jacek Dominczuk; M602 oraz M701

14 -15

15-16

Wytrzymatos¢ materiatéw - lab - dr inz. Tomasz Kazmir; R409

16 - 17

17 -18

18-19

19-20




