aktualizacja z dnia 13 pazdziernika 2025 r.

Harmonogram zaje¢ dla lll roku Mechatroniki
Studia stacjonarne | stopnia (inz.) - semestr piaty (zimowy) - rok akademicki 2025/2026

GWY
GEWO1 | GCW02 GCWO03
Godz.
GLAO01 GLA02 | GLAO03 GLA04 GLAO5
8-9 " - .
510 Podstawy automatyzacji - W - dr inz. Adam Kurnicki; Alll
10 - 11 L " " . . .. .
112 Zagadnienia eksploatacji maszyn w konstrukcji zespotéw mechatronicznych - W - dr hab. inz. G. Koszatka, prof. uczelni; Alll
i 12-13
:_(‘ P Jezyk nowozytny IV - éw - 302 CenTech Jezyk nowozytny IV - éw - M-IV Jezyk nowozytny IV - éw - M-VI
s
> 14-15 Napedy elektryczne - lab -
8 15-16 dr inz.Bartosz Drzymata;
16-17 E114/E109; 1-10t. w g. 14.15 - 16.30
17-18
18-19
19-20
8-9 - -
510 Napedy elektryczne - W - dr inz. P. Filipek; Alll
10-11 . . . , .o . S
112 Mechatronika w systemach nadzoru i bezpieczenstwa - W - dr inz. Andrzej Kociubinski; Alll
« 12-13
& 13-14 Metoda elementéw skonczonych - W - dr hab. inz. Pawet Wysmulski, prof. uczelni; Alll, 2t.
Ic—) 14 -15 Teoria i technika sterowania - lab -
= 15-16 mgr inz. Krzysztof Skiba;
- Podstawy automatyzacji- lab - E207; 1, 3-11t. wg. 14.15- 16.30
16-17 dr inz. Adam Kurnicki; zajecia z 2t. odbedg sie w 11t.
17-18 E14; 1-10t. w g. 15:30-17:45
18-19
19-20
8-9 Zagadnienia eksploatacji maszyn Zagadnienia eksploatacji maszyn Podstawy automatvzacii- lab -
w konstrukcji zespotéw w konstrukcji zespotéw Wy yzac) "
R R dr inz.Adam Kurnicki;
mechatronicznych - lab - mechatronicznych - lab - E14- 1-10t. w q. 8:00-10:15
9-10 mgr inz. Arkadiusz Rybak; R207A dr inz. Rafat Wrona; R207B ’ -Wg. o :
Teoria i technika sterowania - lab -
10 - 11 Zagadnienia eksploatacji maszyn Zagadnienia eksploataciji maszyn mgr inz. Krzysztof Skiba;
. w konstrukcji zespotéw w konstrukcji zespotéw E207; 1-10t. w g. 09.45 - 12.00
Podstawy automatyzaciji- lab - Napedy elektryczne - lab - mechatronicznych - lab - mechatronicznych - lab -
11-12 dr inz.Adam Kurnicki; dr inz.Bartosz Drzymata; mgr inz. Arkadiusz Rybak; R207A dr inz. Rafat Wrona; R207B
E14; 1-10t. w g. 10.30- 12.45 E114/E109; 1-10t. w g. 10.30 -12.45
<<
8 12-13 Zagadnienia eks;.).loatacji maszyn
% Napedy elektryczne - lab - Podstawy automatyzacji- lab - i kONStTU[(CJ' zespotow
dr inz.Bartosz Drzymata; dr inz.Adam Kurnicki; mechatronicznych - lab -
13-14 | Teoria i technika sterowania - lab - E114/E109; 1-10t. w g. 13.00 - 15.15 E14; 1-10t. w g. 13.00 -15.15 dr inz. Rafat Wrona; R2078
mgr inz. Krzysztof Skiba;
14-15 E207; 1-10t. w g. 13.00 - 15.15 Podstawy automatyzacji- lab -
L2Rhl Teoria i technika sterowania - lab - E14<?r1|n1z(.)f\dam Tgrg(')d:'? 45
16-17 mgr inz. Krzysztof Skiba; - 11O wg. 105U
17-18 E207; 1-10t. w g. 15.30-17.45
18-19
19-20
8-9 " o - . .
510 Elementy teorii optymalizacji - W - dr inz. Aleksander Nieoczym, prof. uczelni; All
10-11 i izacii - lab -
Metoda elementéw skoriczonych - lab - | Metoda elementéw skoriczonych - lab - E|e(;:?:éyﬁ:g;ﬁpé}g?ﬂilzzzjzl nLab Elementy teorii optymalizaciji - lab -
mgr inz. Andrzej Wojcik; M201 dr inz. Jakub Pasnik; M214 ’ . ym. dr inz. Leszek Krzywonos; R520c
11-12 prof. uczelni; R520a
12-13 i izacii - lab -
Elemgn.ty teori optymalllzaCJl lab Elementy teorii optymalizaciji - lab - Metoda elementéw skoriczonych - lab - | Metoda elementéw skonczonych - lab -
dr inz. Aleksander Nieoczym, . . . NN - L.
« - dr inz. Leszek Krzywonos; R520c mgr inz. Andrzej Wjcik; M201 dr inz. Jakub Pasnik; M214
i} 13-14 prof. uczelni; R520a
& _
= 14-15 Mechatronika w systemach ) Elementy teorii optymalizacji - lab - . ,
N nadzoru i bezpieczenstwa - proj- . . Metoda elementéw skonczonych - lab -
o - ) S dr inz. Aleksander Nieoczym, . NN
dr inz. Andrzej Kociubinski; . mgr inz. Andrzej Wjcik; M201
15-16 E410. 1-8t prof. uczelni; R520a
16-17
Napedy elektryczne - lab -
17 -18 dr inz.Bartosz Drzymata;
E114/E109; 1-10t. w g. 16.15 - 18.30
18-19
19-20
8-9 - . . . .
510 Teoria i technika sterowania - W - dr inz. D. Kus; M216
10 - 11 Mechatronika w systemach
Teoria i technika sterowania - éw - Teoria i technika sterowania - ¢w - nadzoru i bezpieczenstwa - proj-
mgr inz. K. Skiba; M-IV drinz. D. Kus; M-VI, w g. 10:15-11:45 dr inz. Andrzej Kociubinski;
11-12 E410, 1-8t.
12-13 Mechatronika w systemach
na(:'zgrg e Le e proj- Teoria i technika sterowania - ¢w - mgr inz. K. Skiba; M-IV
) r inz. Andrzej Kociubinski;
wo| 13-14 E410, 1-8t.
< Napedy elektryczne - lab - - -
& 14-15 dr hab. inz.Krzysztof Kolano; Meghatr.onlka' wmslystem.a(zjh pa_dz:ru :
L4 _ ezpieczenstwa -proj- dr inz. A.
E114/E109; 1-10t. w g. 13.00 - 15.15 Teoria i technika sterowania - lab - 5 Kociubi:skji;
15- 16 mgr inz. Krzysztof Skiba; E410, 1-8t.
E207; 1-10t. w g. 14.45 - 17.00
16-17 Mechatronika w systemach
nadzoru i bezpieczenstwa - proj-
dr inz. Andrzej Kociubinski;
17-18 E410, 1-8t.
18-19

19-20




