aktualizacja z dnia 7 pazdziernika 2024 r.

Harmonogram zaje¢ dla Ill roku Robotyzacji proceséw wytwérczych

Studia stacjonarne | stopnia (inz.) - semestr piaty (zimowy) - rok akademicki 2024/2025

Godz.

GWY = GCW01 = GLA01

PONIEDZIALEK

8-9

9-10

10 - 11

Wychowanie fizyczne Il - éw - ptywalnia, w g. 9:30-11:00
pierwsze zajecia organizacyjne odbed3a sie na Hali Sportowej PL

11-12

12-13

13-14

14 -15

Robotyzacja procesu technologicznego - proj - dr inz. Izabela Miturska-Baranska; M814

15-16

16 - 17

Aparatura kontrolna i pomiarowa - lab - dr hab. inz. Piotr Wolszczak, profesor uczelni; M401

17 -18

18 - 19

Robotyka przemystowa - W - dr hab. inz. Piotr Wolszczak, profesor uczelni; M401

19 - 20

WTOREK

8-9

9-10

10 - 11

11-12

Sterowanie robotéw przemystowych - W - prof. dr hab. Grzegorz Litak; M401, 2t.
—

12-13

13- 14

Podstawy obrébki bezubytkowej - W - dr hab. inz. Grzegorz Samotyk, profesor uczelni; M-VII, 2t.

14 -15

15-16

16 - 17

17 -18

18 - 19

19 - 20

SRODA

8-9

9-10

10 - 11

11-12

PLC i przemystowe systemy sterowania - lab - dr Marek Btaszczak; R510

12-13

13-14

Teoria maszyn i mechanizmoéw - W - dr inz. Janusz Kisiel; M-X

14 -15

15-16

Teoria maszyn i mechanizmow - proj - dr inz. Janusz Kisiel; M-X

16 - 17

17 -18

Aparatura kontrolna i pomiarowa - W - dr hab. inz. Piotr Wolszczak, profesor uczelni; M-X, 1t.

18 - 19

19 - 20

CZWARTEK

8-9

9-10

10 - 11

11-12

Robotyka przemystowa - lab - mgr inz. Mateusz Waskowicz; R210A

12-13

13- 14

Jezyk nowozytny Il - éw - 302 CenTech

14 -15

15-16

Robotyzacja procesu technologicznego - proj - dr inz. Jacek Caban; M401

16 - 17

17 -18

18 - 19

19 - 20

PIATEK

8-9

9-10

10 - 11

11-12

PLC i przemystowe systemy sterowania - W - dr inz. Waldemar Samociuk; M-XII|

12-13

13-14

Podstawy obrobki bezubytkowej - lab - mgr inz. Jarostaw Wéjcik; R208

14 -15

15-16

Sterowanie robotéw przemystowych - lab - mgr inz. Mateusz Waskowicz; M401

16 - 17

17 -18

18 - 19

19 - 20




