Studia stacjonarne Il stopnia (mgr) - semestr drugi (zimowy) - rok akademicki 2024/2025

aktualizacja z dnia 30 wrzesnia 2024 r.

Harmonogram zaje¢ dla | roku Robotyzacji proceséw wytworczych

Godz.

GWY=GCW=GLA01

PONIEDZIALEK

Metodyka badan doswiadczalnych - W - dr inz. Jacek Caban; M401

10 - 11

11-12

Autonomiczne roboty transportowe - W - prof. dr hab. Grzegorz Litak (15h) oraz dr inz. Pawet Tomito (15h); M401, w g. 10:00-11:30

12-13

13-14

14 - 15

Autonomiczne roboty transportowe - lab - mgr inz. Krzysztof Skiba (15h) oraz dr inz. Pawet Tomito (15h); R210A

15-16

16 - 17

17 -18

18-19

19-20

WTOREK

8-9

9-10

Jezyk nowozytny - ¢w. - 302CenTech

10 - 11

1-12

12-13

13-14

14 - 15

Robotyzacja procesu wytworczego - proj - dr inz. Elzbieta Doluk; R510

15-16

16 - 17

17-18

18-19

19-20

SRODA

8-9

Bezpieczenstwo systemow zrobotyzowanych - W - dr inz. Jacek Caban; M401

10 - 11

11-12

Bezpieczenstwo systemow zrobotyzowanych - ¢w - dr inz. Jacek Caban; M401

12-13

13-14

14 - 15

15-16

Modelowanie i symulacja proceséw wytwoérczych - W - dr Marek Btaszczak; R511

16 - 17

17 - 18

Modelowanie i symulacja procesow wytworczych - lab - dr Marek Btaszczak; R511

18-19

19-20

CZWARTEK

8-9

Gniazda wytwdrcze - lab - mgr inz. Pawet Gwizdal; M814, w g. 8:00-9:30

10 - 11

11-12

Metodyka badan doswiadczalnych - lab -

12-13

13-14

Bezpieczenstwo systemow zrob = ] - dr inz. Jacek Caban; M401, 2t.

14 - 15

15-16

16 - 17

17 - 18

18-19

19-20

PIATEK

8-9

9-10

Gniazda wytworcze - W - dr inz. Piotr Jaremek; M402

10 - 11

11-12

Dynamika manipulatoréw i robotéw - W - prof. dr hab. Grzegorz Litak; M402

12-13

13-14

Dynamika manipulatoréw i robotéw - lab - prof. dr hab. Grzegorz Litak; M401

14 - 15

15-16

16 - 17

17-18

18-19

19-20

edlmayr; M401, 6-15t., w g. 9:45-12:00




