Harmonogram zajec¢ dla IV roku Mechatroniki

aktualizacja z dnia 6 pazdziernika 2026 r.

Studia stacjonarne | stopnia (inz.) - semestr si6dmy (zimowy) - rok akademicki 2026/2027
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Godz.
GLAO1 GLA02 GLAO03 GLA04 GLAO05
8-9 Systemy mikroelektromechaniczne - lab - KompatybiInoééhelfktrpmagnhetylcina SECHY Podstawy robotyki - lab -
dr inz. Andrzej Kociubirski; E410; P ";?W; ’h‘jl’;fjr"eylf p'm? - drinz. Pawet Staczek; CI210,
9-10 1-10t. w g.8.00-10.15 C1405; 610t w g, 8.00-10.15 1-10t., w g. 8:00-10:15
1= Kompatybilnosc¢ elekt t
Systemy mikroelektromechaniczne - lab - SOQZZZ,IW: r::echzior:i:n;:gcnhe-yl(;in? Podstawy robotyki - lab -
11-12 drinz. Andrzej Kociubinski; E410; dryinz e —— prgf s drinz. Pawet Staczek; CI210,
1-10t. w g. 10.30-12.45 CI405; 6-10t, w g, 10.30-12.45 1-10t., w g. 10:30-12:45
ﬁ 12-13
¥ '
N 13-14 Systemy mikroelektromechaniczne - lab - Kompat)fbllnoéé elektrpmagnetyczna
o dr inz. Mariusz Duk: E410: systeméw mechatronicznych - lab -
w y ’ ’ dr inz. Aleksander Chudy;
> 1-10t. w g. 13.00-15.15 '
5 14-15 Cl405; 6-10t., w g. 13.00-15.15
o
15-16 Kompat)fbilnoéé elektrpmagnetyczna Systemy mikroelektromechaniczne - lab -
SHSHEITIeR EEEEmERED = D= dr inz. Andrzej Kociubifiski; E410;
dr inz. Aleksander Chudy; 1'-10t wg. 15.30-17. z'ts '
16 - 17 Cl405; 6-10t., w g. 15.30-17.45 -Wg. 1o :
17-18
18-19
19-20
8-9 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
systeméw mechatronicznych - lab -
dr inz. Aleksander Chudy;
9-10 Cl405; 6-10t. w g. 8.00-10.15
10-11
11-12
12-13 Projekt inzynierski Il - proj - prof. dr inz. Jézef Jonak; M206, 1-10t., w g. 12:15-14:30
v Projekt inzynierski Il - proj - dr inz. Przemystaw Filipek; CI520c, 1-10t., w g. 12:15-14:30
o Projekt inzynierski Il - proj - dr inz. Przemystaw Sander; M403, 1-10t., w g. 12:15-14:30
<) Projekt inzynierski Il - proj - dr inz. Andrzej Kociubinski; E416, 1-10t., w g. 12:00-14:15
S| 13-14 Projekt inzynierski Il - proj - dr inz. dr inz. Pawet Mazurek, prof. uczelni; Cl415C; 1-10t., w g. 12:00-14:15
14-15 . L i .
Seminarium - dr inz. Pawet Mazurek, prof. uczelni; 1-5t., Cl 405; w g. 14.30 - 16.00 (tgcznie 10h)
15-16
16-17
17-18
18-19
19-20
8 B 9 . - - . a . -
510 Bezpieczenstwo uzytkowania urzgdzen elektrycznych- W - dr inz. Sylwester Adamek; All, 1-10t., w g. 8:00-10:15
10 - 11
11-12 Systemy mikroelektromechaniczne - W - dr inz. Andrzej Kociubinski; All, 1-10t., w g. 10:30-12:45
12-13
<D( 13-14
Q v Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna systeméw mechatronicznych - W - dr inz. Pawet Mazurek; All; 1-10t., w g. 13.00 - 15.15
k) -
15-16 X . i
P Podstawy robotyki - W - dr hab. inz. Piotr Wolszczak, prof. uczelni; All, 1-10t., w g. 15.30 - 17.45
17 -18
18-19
19-20
8-9 Podstawy monitorowania i diagnostyki
Podstawy robotyki - lab - dr inz. Pawet uktadéw mechatronicznych - lab -
Staczek; CI210, 1 -10t., w g. 8:00-10:15 drinz. Sebsatian Styta;
9-10 Cl415; 1-10t. w g. 08.00-10.15
10-11 Podstawy monitorowania i diagnostyki
uktadéw mechatronicznych - lab -
) . ) Podstawy robotyki - lab - drinz. Sebsatian Styta;
11-12 Podstawy monitorowania i diagnostyki drinz. Pawet Staczek; Cl415; 1-10t. w g. 10.30-12.45
uktadéw mechatronicznych - lab - CI210, 1 -10t., w g. 10.30-12.45
dr inz. Sebsatian Styta;
12-13 Cl415; 1-10t. w g. 13.00-15.15
X
”,_J 13-14 Podstawy robotyki - lab -
2(: dr inz. Pawet Staczek;
s 14-15 CI210, 1 -10t., w g. 13:00-15:15
N
[$)
15-16 Podstawy monitorowania i diagnostyki
uktadéw mechatronicznych - lab -
dr inz. Marcin Buczaj;
16 - 17 Cl415; 1-10t. w g. 15.30-17.45
17-18
18-19 Podstawy monitorowania i diagnostyki
uktadéw mechatronicznych - lab -
dr inz. Marcin Buczaj;
19-20 Cl415; 1-10t. w .18.00-20.15
B=8 Seminarium - dr inz. dr hab. inz. Jakub Gajewski, prof. uczelni; M206, 1-5t., w g. 8:30-10:00 (tgcznie 10h)
Seminarium - dr inz. dr hab. inz. Jakub Gajewski, prof. uczelni; M206, 6-10t., w g. 8:30-10:00 (tacznie 10h)
Seminarium - dr hab inz. Jarostaw Pytka; M403 1-5t., w g. 8:30-10:00 (tgcznie 10h)
9-10 Seminarium - dr hab. inz. Andrzej Kotyra prof. uczelni; E410; 1-5t., w g. 08.30-10.00 (tgcznie 10h)
10 - 11
11-12 Podstawy monitorowania i diagnostyki ukladéw mechatronicznych - W - dr inz. Marcin Buczaj; All, 1-10t., w g. 10:30-12:45
if
12-13
<
o
13-14
Systemy mikroelektromechaniczne - lab -
14 -15 dr inz. Andrzej Kociubinski; E410;
1-10t. w g.13.00-15.15
15-16
16 - 17
17-18
18-19
19-20

Oznaczenia sal:
M, A - Wydziat Mechaniczny
E - Wydziat Elektrotechniki i Informatyki

ClI - Centrum Innowacji i Zaawansowanych Technologii




