aktualizacja z dnia 27 pazdziernika 2025 r.
Harmonogram zaje¢ dla | roku Mechaniki i budowy maszyn
Studia stacjonarne Il stopnia (mgr) - semestr drugi (zimowy) - rok akademicki 2025/2026

Specjalnosc: Konstrukcyjno-eksploatacyjna

GWY=GCW

GLAO01 GLA02

PONIEDZIALEK

Napedy mechaniczne - proj - dr inz. Grzegorz

Metoda elementéw skonczon -
prof. dr hab. inz ebski; M214

prof. uczelni; M201, 1-1 —8:30-10:45
Lotnicze zespoty na =proj - dr hab. inz. Lukasz Grabowski,

AU (Al DE D G ) —Gczelni; R206; 11-15t., w g. 8:00-10:15

Napedy mechaniczne - proj - dr inz. Grzegor: fewaz,

12-13

13-14

Metoda elementow skonczon -
prof. dr hab. inz ebski; M214
. (facznie 45 godzin)

prof. uczelni; M204—4=1Tt.
Lotnicze zespoty nap: =proj - dr hab. inz. Lukasz Grabowski,
czelni; R206; 11-15t., w g. 11:00-13:15

14 - 15

15-16

Podstawy lotnictwa i aerodynamiki - W - dr inz—kKenradPietrykowski; W-TV, T-10t., w g. 14:00-16:15

16 - 17

17-18

18-19

Lotnicze zespoty napedowe - W - dr hab. inz sor uczelni; M-IV, 1-10t., w g. 16:30-18:45

19 - 20

WTOREK

Metoda elementdéw skonczonych - W - prof. dr hab. inz. Hubert D

Na niczne - W - dr inz. Grzegorz Poniewaz, prof. uczelni; M-1V, 2t.

10 - 11

11-12

Jezyk obcy Il - €

12-13

13-14

14 -15

15-16

16 -17

17 -18

18-19

19-20

SRODA

8-9

9-10

Podstawy lotnictwa i aerodynamiki - lab - dr inz- ietrykowski; Elektronika pojazdéw i maszyn roboczych - lab -
; , 1-10t., w g. 8:00-10:15 mgr inz. Dawid Tatarynow; M405, R201

10 - 11

11-12

Elektronika pojazdéw i maszyn roboczych - lab -

mgr inz. Dawid Tatarynow; M405, R201, w g. 10:30-12:00 ey e | EEe iR - . a

iRz ietrykowski;
-10t., w g. 10:30-12:45

12-13

13-14

14 - 15

Obstuga techniczna statkéw powietrznych - W - dr inz. Grzegorz Baranski; M-IV

15-16

16 - 17

17-18

18-19

19 - 20

CZWARTEK

Dynamika ruchu pojazdéw i maszyn roboczych - ¢w - dr hab. inz Rafat Longwi ni; M-XII, 1t.

Dynamika ruchu pojazeéwimaszyn roboczych - W - dr hab. inz Rafat Longwic, profesor uczelni; M-XII, 2t.

10-11

11-12

Dynamika ruchu pojazdéw i maszyn roboczych - lab -
dr hab. inz Rafat Longwic, profesor uczelni; R101, 1t

ynamika ruchu pojazdéw i maszyn roboczych - lab -
dr hab. inz Rafat Longwic, profesor uczelni; R101, 2t.

12-13

13-14

Elektronika pojazdéw i maszyn roboczych - W - dr inz. Marek Adamiec; M-VII

14 - 15

15-16

16 - 17

17-18

18-19

19 - 20

PIATEK

9-10

10 - 11

11-12

Zaawansowane komputerowe systemy wspomagania projektowania - lab - Obstuga techniczna statkow powietrznych -
dr inz. Mirostaw Ferdynus; M214 drinz. Grzegorz Barahski; R105 06, 1-10t.

Lo Zespoty napedowe - lab -
ukasz Grabowski, prof. uczelni; R206; 11-15t.

12-13

13-14

14 - 15

Obstuga techniczna statkéw powietrzn ab -
dr inz. Grzegorz Baranski; R10 R206, 1-10t.
Zaawansowane komputerowe systemy wspomagania projektowania - lab -

Lotnic spoty napedowe - lab - dr inz. Mirostaw Ferdynus; M214
dr hab. inz asz Grabowski, prof. uczelni; R206; 11-15t.

15-16

16 - 17

17 -18

Pojazdy terenowe i wojskowe - dr hab inz. Jarostaw Pytka, profesor uczelni

W - M-XII, 1-5¢ —t6700-18:15
= , 6-10t., w g. 16:00-18:15 - wytacznie dla GLAO1
lab - R101, 11-15t., w g. 16:00-18:15 - wytacznie dla GLA02

18-19

19 - 20




